BSDAKOL

Solugdes em Automacgao

PID (Auto-tune)

Algoritmos avancados de PID apresentando blocos funcionais que podem ser ativados diversas vezes de

modo independente e integralmente ligados na légica do CLP.

Suporte a funcionalidades avangadas como rampa, programacao multi-step, bumpbles e controle em

cascata.
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