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Nota Técnica

Assunto: Comunicacao RS485 ModBus entre Vision e Inversor GD.

Objetivo: Descrever a funcionalidade e as configuragées dos comandos e
ferramentas utilizadas na aplicacdo da comunicagcdao ModBus no
CLP com IHM Vision e no Inversor de Frequéncia GD.

1 - INTRODUCAO

Os inversores da série GD, possuem uma porta RS485 que pode ser utilizada para
comunicacao com outros equipamentos em protocolo ModBus RTU ou ASCII. Através
desta comunicag¢ao, podem ser dados comandos de partida, parada alterar a referéncia
de frequéncia, bem como todos os parametros do inversor.

2 - PARAMETRIZACAO DO INVERSOR

Pardmetro | Funcéao Opcodes Configurar
para
P00.01 Canal de Operacdo do | 0:IHM (Led desligado) 2
Inversor 1:Terminal(Led piscando)
2:Comunicacgéao(Led
aceso)
P00.06 Selecdo de comando | 0: Teclado 8
de Frequéncia A 1: Entrada Analdgica All

2: Entrada Analdgica Al2
6: Multi-Passos

7: Ajuste do controle PID
8: Comunicacdao Modbus
P14.00 ModBus ID 1~247 2
(exemplo)
P14.01 Baud Rate deve ser | 0:1200 4

igual em toda rede. | 1:2400
2:4800
3:9600
=) 4:19200
5:38400
P14.02 Formato do dado™== 0:RTU,8,N, 1 0
1:RTU,8,E,1
2:RTU,8,0,1
3:RTU,8,N,2
4:RTU,8,E,2
5:RTU,8,0,2
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P14.03 Tempo de atraso na | 0~200ms 5
comunicagao
P14.04 Timeout 0.0~100.0s 0.0s

3 - FUNCOES DO PROTOCOLO

. RAW
Instrucdo da Definicdo de
ca ¢a Definigdo das instrugbes caracte
Funcao endereco
res
0001H:para frente
0002H:reverso
0003H: jogging para frente
Comando de e
2000H 0004H: jogging reverso W
controle
0005H:parar
0006H:parada de emerngéncia
0007H:reset de falhas
0008H:parar jogging
0009H:pre-exciting
. R
Inst d Defi d
Lot nga0 e Definigio das instrugies caracte
Funcéo endereco
res
‘ 2001H Configuragdo da frequéncia (0~Fmax{unit: 0.01Hz)) W
2002H Referéncia do PID, faixa(0~1000, 1000 comresponde a 100.0% )
2003H Retorno do PID, faixa(0~1000, 1000 corresponde a 100.0% ) w
2004H Valor de ajuste do torgue (-3000~3000, 1000 comesponde a W
100.0% da corente nominal do motor)
2005H Limite superior da frgquenma durante a rotacao para W
frente. (0~Fmax{unit: 0.01Hz))
Limite superior da frequéncia durante a rotacao
AN reversa(0~Fmax(unit: 0.01Hz)) W
2007H Limite superior do torque eletromagneto (0~3000, 1000 W
comresponde a 100.0% da corrente nominal do motor)
Limite superior do torque de parada (0~3000, 1000
Endereco de 2008H comresponde a 100.0% da corrente nominal do motor) W
just
ajustes Word de comando de controle especial
Bit0~1:=00:motor 1 =01:motor 2
2009H W
=10:motor 3 =11:motor 4
BitZ:=1 controle de torgue =0.controle da velocidade
200AH Comando de entrada o terminal virtual, faixa: 0x000~-0x1FF W
200BH Comando de saida do terminal virtual, faixa: 0x00~0x0F W
Valor de ajuste da tensao (separacao especial para VIF)
200CH (0~1000, 1000 corresponde a 100.0% tensdo nominal do motor) | W
2000H AD configuragio da saida 1(-1000~1000, 1000 corresponde a W
100.0%)
AD Configuracio da saida 2(-1000~1000, 1000 corresponde a
200EH 100.0%) gurag ( P W
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4 — CONFIGURACOES DO VISION

Para a comunicacao RS485 utilizamos somente os pinos 1 e 6, sendo que o pino 1 e o0 (+)
e 0 pino 6 (-).

Em uma rede 485, é recomendavel a utilizacao de cabo par trangcado e blindado com um
unico aterramento. E ndo passar o mesmo préximo de cabos de Fase, motores,
inversores e qualquer equipamento que gere EMI (interferéncia eletromagnética)

B il Sl il

RS485 Controller Port
Pin # Description

A signal (+)
(RS232 signal)
(RS232 signal)
(RS232 signal)
(RS232 signal)
B signal (-)

—

i

Pin #1— "

(o2 T & B I S IS o I A B

—

4.1 Removemos a tampa traseira com cuidado.

4.2 Removemos a placa de 1/0.
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4.3 Configuramos os Jumpers de comunicag¢do conforme a tabela abaixo.

RS232/RS485 Jumper Settings l
Jumper Settings RS485 Termination
Jumper RS232* RS485 Jumper ON* OFF
COM 1 1 A B 3 A B
2 A B 4 A B
q COM 2 5 A B 7 A B
6 A B 8 A B

*Default factory setting.

0
A

4.4 A terminacao devera ser configurada de acordo com a rede RS485.
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Termnation Termination Termnation Termination
on OFF OFF on

ne -
MN0-22.-CS66 - MJ10-22.CS65 B M10.22.CSE6 ﬂ MJ10-22-CSBS
et i o ]

4.6 Recolocamos a tampa traseira.

5 - PROGRAMANDO O VISION

5.1 Abrir o Visilogic.
- Configurar o Hardware.
- Abrir a programagao Ladder.

s =ENTEN EN _ENG——— -
@ Power-up bit COMINIT2F - - - - - - - MODBUS t - - - - - - o
: ‘T Parz || CONFG | g o
...... ) MODBUS_1 Function in
............. Nelw0lk|D1 Srnd TR w seEN R & aead
S A e .
N ) 711 TE e o B wE o
____________ Time out [units of o
............. Du3 L S % ™ x 3 . . x K %
@ ............. Bebigs: T1 000 F ze 5 & ase 2 s o
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5.2 Programacéo da porta serial RS485.
- Configurar o “COM INIT” conforme figura abaixo
Estas configuragdes devem ser iguais ao do inversor.

« Com Initialize

ot

Com Port: Data Bits: Standard:

COM2 ) : e Rsis v
Baud Rate: Parity: ™ Fiow Contial
{13200 ) Nore  ~| Sibrilils

z 7 ™ Ignore Break
RS232 Time Out: Stop Bits:
h sec d ]1 ;J Restore Defaults | \

i - & Modem Settings

Modem Type: lNone z” _'_]
- ol
T
w| [l
< ’ L
‘ Time Out Reply:
| T PIN Code
Il | -
[T Clear Sit
Cancel l Help |‘
5.3 Configuragéo do ModBus.
EN ENG
MODBUS
CONFIG
Part 2 ME 0
MODBUS_T [T Function in
Network ID 1|
' D#100 L
~ Time out [units of
D#3 i
Retries
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Bloco de configuragdo ModBus, conforme a tabela abaixo.

Parametro Valor | Descricao

Port 2 Porta configurada para comunicagdo ModBus

network 1D 1 Identificagdo do equip. na rede ModBus

Time out 100 | Tempo de time out

Retries 3 Tentativas de conexéo

Function in MB | Definimos uma MB para sinalizar quando a
configuracdo Modbus foi terminada.

5.4 Envio de comando Modbus.
- Pressionando a tecla para a direita enviamos o valor da MI2 (comando de controle do
inversor) pelo protocolo ModBus.

COMANDO - 1 PARTIDA - 2 REVERSAD - 5 PARADA,
= SE59 | MED EN__EN
@ F2 - Functian in e MODEUS
Progress Slave ID 2 P.H.R #6 M 3 '
1 L 1 L aAWE — - .
.':F..'_ o .'J“Tr'. o MODBUS_1 Status Messages
- Dt H-D000 2000 | L D2
. Tatal Seszions
_ Ml 2 | [ Dw3 _
[ Walue To Preset Acknowledgems|
Parametro Valor | Descricao
Slave ID 2 Range: 0~255 (ID do ModBus) Ex.(ID 2), slave que

receberd o comando.
Slave: inicio do | 2000h | Endereco Modbus do Slave. Ex.(1000h)

vetor

Value To Preset Ml Esta Ml seré lida e seu valor enviado para o slave
Status Messages | Ml Esta Ml serd utilizada para Status da mensagens
Total Sessions DW Tentetivas de envio mensagens

Acknowledgeme DW Mensagens enviadas com sucesso

O valor da MI2, ira controlar o inversor.
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Descrigcao
parametro

do

Endereco

Significado do valor

Caracteristica
Leitura (L)
Escrita (E)

Comando
controle

de

2000h

0001h: Horario

0002h: Anti-horario

0003h: JOG Horario

0004h: JOG Anti-horéario

0005h: Parada

0006h: Coast to Stop

0007h: Reset de Falhas

0008h: JOG de Parada

E/L

- Pressionando a tecla “+/-“ enviamos o valor da MI15 (frequéncia do inversor) pelo
protocolo ModBus.

ESCRITA DA FREGQUEMCLA

SE R0 ME O - - o o
Fluz/Minus Functionin |- - - -« « . . . o oo
S Progresz |0 . 0 0 0 0 o
1P} 1/ EN__EN
.................. MODEUS e
............ PHH ﬂE
Slave ID 2 Ml 16
L | MHPBUST [P Status Messages |
------------ D# H-0000 2001 || | Dw12
------------ Tatal Sessions | -
e LA [ Dwiz |
____________ Yalue Ta Preset Acknowledgeme|
Descrigao do | Enderego Significado do valor Caracteristica
parametro Leitura (L)
Escrita (E)
Comando de | 2001h -10000 a 10000 corresponde | E/L
controle a -100.0% a 100.0 da
frequéncia maxima, o sinal
negativo inverte a rotacao.

5.5 Receber valores através do protocolo Modbus.
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- Pressionando a tecla para esquerda recebemos os valores do enderego
correspondente da tabela ModBus e armazenamos na Ml 0.

LEITURA DE STATIUS MO EMDERECO 2100H
Sk 58 : ME 0 EN  EN
F1 - Function in e MODEBLS
Frogress F.HE #3 .
f P SlavelD2 | | kIO )
_ _II_.'_ - _""Tr'_ o MODBUS_1 ™ pyagter Start OF _
- Dt H-0000 2100 | a kil 18
: Statuz Messages -
D1 i | Dhwi 14
Read: “Yector Total Sessions
i Dhwi 15
Acknowledgeme -
Parametro Valor | Descricédo
Slave ID 2 Range: 0~255 (ID do ModBus) Ex.(ID 2), slave que

recebera o comando.
Slave: inicio do | 2100h | Endereco Modbus do Slave. Ex.(2100h)

vetor

Read Vector 1 Tamanho do vetor a ser lido.

Master Start Ml Esta Ml serd utilizada para armazenar o valor lido do
slave.

Total Sessions DW Tentetivas de envio mensagens.

Acknowledgeme DW Mensagens enviadas com sucesso.

Descrigéo do | Enderego | Significado do valor Caracteristica
parametro Leitura (L)
Escrita (E)

Comando de | 2100h Status do inversor (1 =|L
controle funcionamento horério, 2 =

Anti-horario, 3 - Jog

horario, 4 — Jog anti-horario,

5 — Parada, 6 — Coast to

Stop, 7 — Reset de falhas
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