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o Obrigado por adquirir o Inversor de Freqiiéncia de controle vetorial Sensorless
e Antes de uséa-lo, por favor, leia todo o manual para certificar-se do uso apropriado.
Mantenha este manual em um local de facil acesso para ser consultado a qualquer

momento.

Precaucdes de Seguranca

Por favor, leia este manual de operagdo cuidadosamente antes da instalacéo, uso,
manutencao ou inspec¢do do produto.
Neste manual, as precauces de seguranca foram divididas em “ADVERTENCIA” ou
“CUIDADOQO".

A ADVERTENCIA indica uma situagio altamente perigosa, que se nio

puder ser evitada resultara em morte ou lesdo séria.

& CUIDADO indica uma situagdo altamente perigosa, que se nao puder ser

evitada causara pequenas lesdes ou danos ao equipamento.
Este simbolo também é usado para alertd-lo de qualquer
operacéo de risco.

Em alguns casos, mesmo quando o simbolo usado for “CUIDADO”, pode-se esperar

acidentes sérios. Por favor, siga essas precaucdes importantes em qualquer situacéo.

O indica a operacdo necesséaria para certificar-se do uso correto do

equipamento.

Os simbolos de ADVERTENCIA estéo localizados na parte frontal do inversor.

Por favor, siga as indicages abaixo quando usar o inversor.

ADVERTENCIA

e Pode causar lesdo ou choque elétrico

e Por favor, siga as instrugées do manual antes de instalar ou usar o equipamento.

e Desconecte todos os fios elétricos antes de abrir a tampa frontal do inversor.
Aguarde no minimo 1 minuto até que os capacitores do barramento DC sejam
descarregados

e Use técnicas de aterramento apropriadas

e Nunca conecte alimentacédo AC ao terminal de saida UVW
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Introdugao

1.

INTRODUGAO

a) 1.1 Especificagoes Técnicas

o Entradas e Saidas

a
a
Q
Q

Range de tensao de entrada: 380/220V +15%
Range de entrada de frequiéncia: 47~63Hz

Range de tenséo de saida 0 ~ tensao de entrada
Range de Frequéncia de saida: 0~ 600 Hz

o Especificagoes

Q

Q

Q

a
a

Entrada digital programavel:

Possui 4 terminais dos quais podem ser aceitas entradas on/off

Entrada analégica programavel:

Al1 0~ 10V ; Al2 pode ser configurada de 0 ~ 10 V ou de 0 ~ 20 mA

Saida de coletor aberto programavel:

Possui terminal de saida (saida de coletor aberto ou saida pulsante de alta
velocidade)

Relé de saida: Possui um terminal de saida

Saida analdgica: Possui um terminal de saida analdgica cuja saida pode ser
0/4 ~20 mA ou 0 ~ 10 V, conforme escolhido.

¢ Principais fungoes de controle

a
a

ooooo

oy oy Ay Wy )

Modo de controle: Controle vetorial “Sensorless” (SVC), controle V/F.
Capacidade de sobrecarga:

60s com 150% da corrente nominal, 10s com 180% da corrente nominal;
Torque de partida: 150% do torque nominal 0.5Hz (SVC).

Range de ajuste de velocidade: 1:100 (SVC)

Preciséo de velocidade +/- 0,5% da velocidade maxima (SVC)

Frequéncia Portadora

Fonte de referéncia de frequéncia: IHM, entrada analégica de comunicagao
serial, multspeed, PID, etc. A combinagdo de multimodos e chaveamento
entre diferentes modos pode ser realizados.

Fungéo de controle de torque: Permite multiplos niveis de torques

Funcéo de controle de PID

Fungéo de controle Multispeed: 8 velocidades podem ser configuradas
Funcéo de controle Transversal

Sem parada instantanea

Fungédo de tragagem de velocidade: Partida suave do motor

Tecla QUICK/JOG: Tecla de atalho configuravel

Fungéo automatica de regulagem de tensédo (AVR):

Funcéo de estabilizagdo de tensao

Existe até 24 protecdes contra-falha:

Protecdo contra sobre-corrente, sobre-tensdo, sub-tensdo, super
aquecimento, falta de fase, sobre-carga, etc.

DAKOL INSTRUMENTOS E SISTEMAS LTDA.
www.dakol.com.br info@dakol.com.br Tel: (11) 3231-4544




Introdugao

1.2 Descrigdo da placa de identificagao

Sensorless vector

Control Series

The first generation
No. Special Inverter|
0 Universal type
5 High freque'hcy'

R5G/01 lP—Tfl

No. | Voltage Class

S2 | 1AC 220V

2 3AC 220V

4 3AC 380V

G:Constant Torque
P:Variable Torque

Power Symbol
7R5;  7.5kW
011:  1MkW

Figura 1.1 Descrigao da placa de identificagao.

1.3 Guia de Selegao

Poténcia Co:jr:nte Corrente | Poténcia
Modelo No. de Saida Entrada de saida | do Motor | Tamanho
(kW) ) () (KW)
1AC 220V -15%~15%
CHE100-0R4G-S2 0.4 5.4 2.3 0.4 A
CHE100-0R7G-S2 0.75 8.2 4.5 0.75 A
CHE100-1R5G-S2 1.5 14.2 7.0 1.5 B
CHE100-2R2G-S2 2.2 23.0 10 2.2 B
3AC 220V -15%~15%
CHE100-0R7G-2 0.75 5.0 4.5 0.75 A
CHE100-1R5G-2 1.5 7.7 7 1.5 B
CHE100-2R2G-2 2.2 11.0 10 2.2 B
CHE100-004G-2 4.0 17.0 16 3.7 C
CHE100-5R5G-2 5.5 21.0 20 5.5 o]
CHE100-7R5G-2 7.5 31.0 30 7.5 D
CHE100-011G-2 11.0 43.0 42 11.0 E
CHE100-015G-2 15.0 56.0 55 15.0 E
CHE100-018G-2 18.5 71.0 70 18.5 E
CHE100-022G-2 22.0 81.0 80 22.0 F
2
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Introdugao

CHE100-030G-2 30.0 112.0 110 30.0 F

CHE100-037G-2 37.0 132.0 130 37.0 F

CHE100-045G-2 45.0 163.0 160 45.0 G
3AC 380V —15%~15%

CHE100-0R7G-4 0.75 3.4 25 0.75 B

CHE100-1R5G-4 15 5.0 3.7 15 B

CHE100-2R2G-4 2.2 5.8 5 2.2 B
CHE100-004G/5R5P-4 | 4.0/5.5 10/15 9/13 4.0/55 c
CHE100-5R5G/7R5P-4 | 5.5/7.5 15/20 13117 5.5/7.5 c
CHE100-7R5G/011P-4 |  7.5/11 20/26 17/25 7.5/11 D
CHE100-011G/015P-4 1115 26/35 25/32 1115 D
CHE100-015G/018P-4 | 15/18.5 35/38 32/37 15/18.5 D
CHE100-018G/022P-4 | 18.5/22 38/46 37/45 18.5/ 22 E
CHE100-022G/030P-4 | 22/30 46/62 45/60 22/30 E
CHE100-030G/037P-4 | 30/37 62/76 60/75 30/37 E
CHE100-037G/045P-4 | 37/45 76/90 75/90 37/45 F
CHE100-045G/055P-4 |  45/55 90/105 | 90/110 45/55 F
CHE100-055G/075P-4 | 55/75 | 105/140 | 110/150 | 55/75 F
CHE100-075G/090P-4 | 75/90 | 140/160 | 150/176 | 75/90 G
CHE100-090G/110P-4 | 90/110 | 160/210 | 176/210 | 90/110 G
CHE100-110G/132P-4 | 110/132 | 210/240 | 210/250 | 110/132 G
CHE100-132G/160P-4 | 132/160 | 240/290 | 250/300 | 132/160 H
CHE100-160G/185P-4 | 160/185 | 290/330 | 300/ 340 | 160/185 H
CHE100-185G/200P-4 | 185/200 | 330/370 | 340/380 | 185/200 H
CHE100-200G/220P-4 | 200/220 | 370/410 | 380/415 | 200/220 |
CHE100-220G/250P-4 | 220/250 | 410/460 | 415/470 | 220/250 |
CHE100-250G/280P-4 | 250/280 | 460/500 | 470/520 | 250/280 |
CHE100-280G/315P-4 | 280/315 | 500/580 | 520/ 600 | 280/315 |
CHE100-315G/350P-4 | 315/350 | 580/620 | 600/ 640 | 315/350 |

DAKOL INSTRUMENTOS E SISTEMAS LTDA.
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Introdugao

1.4 Descrigao de Pegas

IHM

Terminal de Controle

Terminal do Circuito
Principal
Passagem do Cabo

Passagem do Cabo do Circuito Principal

de Controle

Furo de Instalgéo

Tampa

Trava da Tampa

Aletas

Figura 1.2 Pecas do Inversor (abaixo de15kw).

4
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Suporte IHM

Protegéo da Placa

Placa de Controle
Terminal do Circuito

Principal Terminal de

Controle
Passagem do
Cabo de Controle

Tampa

Furo de Instalagéo da Tampa

Aletas

Figura 1.3 Pecas do Inversor (18.5kw e acima).

DAKOL INSTRUMENTOS E SISTEMAS LTDA.
www.dakol.com.br info@dakol.com.br Tel: (11) 3231-4544




Introdugao

1.5 Dimenso6es Externas

Figura 1.4 Dimenséo (0.4~0.75kW 1AC 220V).

Figura 1.5 Dimenséo (0.75~15kW). Figura 1.6 Dimens&o (18.5~110kW).

6
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~ 1 o o o .
1

Figura 1.7 Dimenséo (132~315kW).

i i
i [
1821.50
E g
an00__||__
1505.00 400.00
12.00
\212.00
1540.00

Figura 1.8 Dimensao (350~630kW).
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A B H w D Furo
P?}g;\}(;'a Tamanho (mm.) (~mm) (mm) (mm) (mm) Instalagéo
UL Dimenséo Externa (mm)
Instalagcéo
0.4~0.75
A 76.8 131.6 140 85 115 4
(1AC 220V)
0.75~2.2 B 110.4 170.2 180 120 140
4~5.5 C 147.5 237.5 250 160 175
7.5~15 D 206 305.5 320 220 180 6.0
18.5~30 E 176 454.5 467 290 215 6.5
37~55 F 230 564.5 577 375 270 7.0
75~110 G 320 738.5 755 460 330 9.0
H 270 | 1233 | 1275 | 490 | 391 13.0
132~185 (sem base)
H — — | 1490 | 490 | 301 —
(com base)
200~315 I(sem base) 500 1324 1358 750 402 12.5
I(com base) — — 1670 750 402 —
8
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2. INSPEGAO

&) ~oVERTENCIA

. Nao instale ou use o inversor se estiver danificado ou faltando alguma
pega, caso contrario vocé pode se ferir.

Ao desembalar o inversor confira os itens abaixo:

1 — Inspecione a parte exterior do inversor para certificar-se de que n&o ha riscos ou

outros danos causados durante o transporte.
2 — Certifique-se que o manual de operagdes e o cartdo de garantia estdo na caixa.
3 — Verifique se a placa de identificagdo corresponde ao seu pedido.

4 — Certifique-se que as pegas opcionais, em caso de solicitacdo, estdo na caixa.

Por favor, entre em contato com um representante local se houver qualquer dano no

inversor ou em acessorios opcionais.
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3. INSTALAGAO

A Adverténcia

e Se uma pessoa sem treinamento manipular o dispositivo ou violar qualquer regra de
atengdo, podera sofrer lesdo séria ou perda total do equipamento. S6 é permitido a
operagdo do equipamento por pessoas devidamente treinadas, qualificadas e
certificadas.

¢ O cabo de alimentagéo de entrada deve ser bem conectado e o equipamento deve
ser aterrado com seguranca.

e Mesmo se o inversor ndo estiver em funcionamento os seguintes terminais poderao
estar energizados:

Terminal de alimentagéo: R, S, T
Terminais de conexéo do motor: U, V, W

e Quando desligado, o inversor ndo deve ser instalado antes de 5 minutos, o que
garante que o dispositivo estara descarregado completamente.

e A bitola do condutor de aterramento n&o deve ser menor do que a do cabo de
alimentagéo

& Cuidaado

e Quando movimentar o inversor, por favor, levante-o pela base e ndo pelo painel.

e Caso contrario ele pode cair e causar dano fisico.

o Instale o inversor sobre material a prova de fogo (tal como metal) para prevenir
incéndio

e Quando precisar instalar um ou mais inversores em um Unico gabinete, deve-se

instalar um ventilador para manter a temperatura abaixo de 45°C. Caso contrario
podera causar incéndio ou danificar o dispositivo.

10
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3.1 Requisitos de Ambiente de Trabalho

3.1.1 Temperatura
A variagdo de temperatura ambiente: -10°C ~ +40°C. O inversor sofrera danos se a
temperatura exceder 40°C.

3.1.2 Umidade
O inversor deve ser instalado em local com umidade abaixo de 95% RH

3.1.3 Altitude
A eficiéncia do inversor sera de 100% quando instalado em altitude inferior a
1000m. E perdera a eficiéncia se instalado em altitude superior a 1000m. Para
mais detalhes, por favor, analisar o grafico abaixo:

A

\

Figura 3.1 Relagao entre corrente de saida e altitude.

3.1.4 Impacto e vibragao I 0u1
Nao é permitido que o inversor caia, sofra grande impacto, ou seja, instalado em
locais onde haja freqiientes vibragdes.

0,
3.1.5 Radiagao Eletromagnética 100 /0
Manter distante de fonte de radiagédo eletromagnética.
3.1.6 Agua

Nao instalar o inversor em lugares impréprios ou expcgg% sereno.
3.1.7 Poluigao do Ar
Manter longe de polui¢éo tais como poeira, gas corrosélﬁ.o
3.1.8 Armazenamento 0
Nao guarde o inversor em ambiente exposto diretamente a luz do sol, vapor,
neblina de 6leo e vibragao.
40%
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3.2 Espaco de Instalagiao

? f 100mm ou acima Cooler

o0 i
(ele] |:|,
OO

0

S
S0mm ou acima

100mm ou acima

Figura 3.2 Espago de Seguranga

Alr deflector
" /

:\__

lalaal|

Figura 3.3 Instalagdo de multiplos inversores .
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3.3 Dimensio do IHM

Figura 3.4 Dimens&o interna /corte do painel

114

ol In

~—28.0—

1

[

Figura 3.5 Dimenséao externa.

1200

57.450 22—

e
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3.4 Desmontagem

Figura 3.6 Desmontagem da tampa plastica.

Figura 3.7 Desmontagem da tampa de metal.

14
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-
8 oo

Figura 3.8 Gabinete do inversor aberto
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4. LIGACAO

A Adverténcia

. A instalagéo deve ser feita por um profissional da area elétrica.

. Proibido testar a isolagdo do cabo que conecta o inversor usando dispositivo
de teste de isolagdo que gere alta tenséo.

. Instalar o inversor 5 minutos ap6s a alimentacao estar desligada, e o mesmo
completamente descarregado.

. Certifique-se que o terminal terra esteja ligado em local aterramento
adequado.

. (classe 200V: A resisténcia do terra deve ser 100 Q ou menor, classe 400V: A
resisténcia do terra deve ser de 10 Q ou menor, classe 660 V: A resisténcia
do terra deve ser de 5 Q ou menor). Caso contrario, pode causar choque
elétrico ou incéndio.

. Conecte os terminais de entrada (R,S, T) e os terminais de saida (U,V, W)
corretamente.

. Caso contrario causara danos nas pegas internas do inversor.

. N&o ligue ou opere o inversor com as maos molhadas.

. Caso contrario, o usuario estara exposto ao risco sofrer choque elétrico.

/N cuibapo

. Certifique-se que a tensdo de alimentagéo AC satisfaz a tensao especificada
do inversor.

. Danos ou incéndios podem ocorrer se a tensao nao for correta.

. Conecte os cabos de alimentagao e os cabos do motor devidamente
apertados.

16
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4.1 Conexao de dispositivos periféricos.

Fonte de Alimentagéo &)
Digjuntor de Protegéo

T
Contator r-’
1

Reator AC - L
Entrada do Fittro EMC ﬂ Resistor de Frenagem

@Reatnr oc

Figura 4.1 Conexao de dispositivos periféricos.
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Sec¢do 1.02 4.2 Configuragao dos terminais.
4.2.1 Terminais do circuito principal

()pe[L[N[u[v]w[S]

Figura 4.2 Terminais do circuito principal (0.4~0.75kW 1AC 220V).

)

PB

R|s | T

ulvi|w

POWER

MOTOR

S,

Figura 4.3 Terminais do circuito principal (1.5~2.2kW).

+)

PB | (-)

R[S |T

ulvi i w

POWER

MOTOR

S

Figura 4.4 Terminais do circuito principal (4.0~5.5kW).

PB

R|Ss | T

ulviw

*+)

()

POWER

MOTOR

Figura 4.5 Terminais do circuito principal (7.5~15kW).

R|s|T

POWER

P1

+)

()

ulvi]w

MOTOR

Figura 4.6 Terminais do circuito principal (18.5~110kW).

R

S

T

U

Vv w

POWER

MOTOR

P1

S

*+)

S

()

Figura 4.7 Terminais do circuito principal (132~315kW).

@ R s T u vV | W
POWER MOTOR
SIS

Figura 4.8 Terminais do circuito principal (350~630kW).
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Func¢des dos terminais do circuito principal estdo resumidos de acordo com os

simbolos dos terminais na tabela seguinte: Ligue os terminais corretamente para o

propésito desejado.

Simbolo do Terminal Descrigao da Fungao
ROSOT Terminais de entrada trifasico AC
(+)(-) Terminais da unidade de frenagem externa
(+)0PB Terminais do resistor de frenagem externa
P10(+) Terminais do reator DC externo
(-) Terminal negativo do barramento DC
uovow Terminais de saida trifasica
@ Terminal terra

(a) 4.2.2 Terminais do circuito de controle.

485+ | 485- | S1 | S2 | S3 | S4 | COM | Al2 | AO | Y | +24V ROA | ROB | ROC
Figura 4.9 Terminais do circuito de controle (0.4~0.75kW 1AC 220V).
485+ 485- +10V_ | AO | COM Y +24V [ ROA | ROB | ROC |
Al | GND | A2 | s1 | s2 [ S¥]| s4

Figura 4.10 Terminal do circuito de controle (1.5~2.2kW).

485+ 485- AO Al

GND

A2 10 S1 S2 83 S4 com Y

24v

ROA

ROB

ROC

Figura 4.11 Terminais de controle (4.0kW e acima).
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4.3 Diagrama de instalagao

DCLDC Reator Unidade Externa de Frenagem

Resistor de Franagem |

P1 PBL (¢
& (*)

_.\_\J%\ R
3 Fases 380V ,a\
£15%50060H — S -
—\_@ﬁ T Série CHE I
e _.;;_Tg“_:@: Inversores ofE ’
e 11 ] 59 JTHEC -
Entrada Digital | 7.7
Multifuncional

114 :[ Interface para IHM Externa

© 485+

Fonto de Alimentacio =
+10V n;‘:;m:umm - 5

Frequina | PID] |
Auste :

TV Ereda; | J15 @_?
{}-fl-2ﬂr|\ﬁEm-m_ ! E v
L.
Y | Saida
o Multifuncional de

j?,‘J\ Coletor Aberto

ROA ROB ROC
Relé de Saida

Figura 4.12 Diagrama de instalagéo .
i OBSERVAGAO

1. Inversores entre 18.5kW e 90kW sao construidos com reator DC para reduzir o fator
de poténcia. Para os inversores acima de 110 KW, é recomendado instalar reator DC
entre P1 e (+).

2. Inversores abaixo 15KW s&o construidos com unidades de freio. Se necessario freio,
somente se necessario instalar resistor de frenagem entre PB e (+).

3. Para inversores acima de 18.5KW, se necessario freio, deve-se instalar unidade de

freio externo entre (+) e(-).

20

DAKOL INSTRUMENTOS E SISTEMAS LTDA.
www.dakol.com.br info@dakol.com.br Tel: (11) 3231-4544




Ligagcéo

4.4 Especificagao da protegao, cabo, contator e reator.

4.4.1 Especificagdes do disjuntor, cabo e contator.

Modelo|No. Disjuntor de Entrada/Sal'fa Contator AC
Protecéo (A) Cabo (mm”©) (A)
1AC 220V -15%~15%
CHE100-0R4G-S2 16 25 10
CHE100-0R7G-S2 16 25 10
CHE100-1R5G-S2 20 4 16
CHE100-2R2G-S2 32 6 20
3AC 220V -15%~15%
CHE100-0R4G-2 16 25 10
CHE100-0R7G-2 16 25 10
CHE100-1R5G-2 20 4 16
CHE100-2R2G-2 32 6 20
CHE100-004G-2 40 6 25
CHE100-5R5G-2 63 6 32
CHE100-7R5G-2 100 10 63
CHE100-011G-2 125 25 95
CHE100-015G-2 160 25 120
CHE100-018G-2 160 25 120
CHE100-022G-2 200 35 170
CHE100-030G-2 200 35 170
CHE100-037G-2 200 35 170
CHE100-045G-2 250 70 230
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3AC 380V -15%~15%

CHE100-0R7G-4 10 2.5 10

CHE100-1R5G-4 16 2.5 10

CHE100-2R2G-4 16 2.5 10
CHE100-004G/5R5P-4 25 4 16
CHE100-5R5G/7R5P-4 25 4 16
CHE100-7R5G/011P-4 40 6 25
CHE100-011G/015P-4 63 6 32
CHE100-015G/018P-4 63 6 50
CHE100-018G/022P-4 100 10 63
CHE100-022G/030P-4 100 16 80
CHE100-030G/037P-4 125 25 95
CHE100-037G/045P-4 160 25 120
CHE100-045G/055P-4 200 35 135
CHE100-055G/075P-4 200 35 170
CHE100-075G/090P-4 250 70 230
CHE100-090G/110P-4 315 70 280
CHE100-110G/132P-4 400 95 315
CHE100-132G/160P-4 400 150 380
CHE100-160G/185P-4 630 185 450
CHE100-185G/200P-4 630 185 500
CHE100-220G/250P-4 800 150x2 630
CHE100-250G/280P-4 800 150x2 700
CHE100-280G/315P-4 1000 185x2 780
CHE100-315G/350P-4 1200 240x2 900

22
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4.4.2 Especificagoes do reator de entrada AC, reator de saida AC e reator DC.

Reator de entrada AC Reator de saida AC Reator DC
M:«flo Corrente Induténcia  |Corrente Indutancia Corrente| Indutancia
OAD OmHO OAD OmHL OAD OmH0
3AC 380V -15%~15%
CHE100-0R7G-4 2 7 2 2 a 0
CHE100-1R5G-4 5 3.8 5 1.5 O O
CHE100-2R2G-4 7 2.5 7 1 O 0
CHE100-004G/5R5P-4 10 1.5 10 0.6 O ]
CHE100-5R5G/7R5P-4 15 1.4 15 0.25 O ]
CHE100-7R5G/011P-4 20 1 20 0.13 23 35
CHE100-011G/015P-4 30 0.6 30 0.087 33 24
CHE100-015G/018P-4 40 0.6 40 0.066 33 1.8
CHE100-018G/022P-4 50 0.35 50 0.052 80 0.4
CHE100-022G/030P-4 60 0.28 60 0.045 80 0.4
CHE100-030G/037P-4 80 0.19 80 0.032 80 0.4
CHE100-037G/045P-4 90 0.19 90 0.03 110 0.25
CHE100-045G/055P-4 120 0.13 120 0.023 110 0.25
CHE100-055G/075P-4 150 0.11 150 0.019 110 0.25
CHE100-075G/090P-4 200 0.08 200 0.014 180 0.18
CHE100-090G/110P-4 200 0.08 200 0.014 180 0.18
CHE100-110G/132P-4 250 0.065 | 250 0.011 250 0.2
CHE100-132G/160P-4 290 0.065 | 290 0.011 326 0.215
CHE100-160G/185P-4 330 0.05 330 0.01 494 0.142
CHE100-185G/200P-4 400 0.044 | 400 0.008 494 0.142
CHE100-200G/220P-4 400 0.044 | 400 0.008 494 0.142
CHE100-220G/250P-4 490 0.035 | 490 0.005 494 0.126
CHE100-250G/280P-4 530 0.04 530 0.005 700 0.1
CHE100-280G/315P-4 600 0.04 600 0.005 700 0.1
CHE100-315G/350P-4 660 0.025 | 660 0.004 800 0.08
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4.4.3 Especificagoes do resistor de frenagem

Modelo No.

Unidade de Frenagem

Resistor de Frenagem

(100% Torque de Frenagem)

Ordem No. | Quantidade

Especificagdo | Quantidade

3AC 220V -15%~15%

CHE100-0R4G-2 275Q/75W 1
CHE100-0R7G-2 275Q/75W 1
CHE100-1R5G-2 138Q/150W 1
CHE100-2R2G-2 Embutido 1 91Q/220W 1
CHE100-004G-2 52Q/400W 1
CHE100-5R5G-2 37.5Q/550W 1
CHE100-7R5G-2 27.5Q/750W 1
CHE100-011G-2 1 19Q/1100W 1
CHE100-015G-2 1 13.6Q/1500W 1
CHE100-018G-2 DBU-055-2 1 12Q/1800W 1
CHE100-022G-2 1 90)/2200W 1
CHE100-030G-2 1 6.8Q/3000W 1
CHE100-037G-2 DBU-055-2 2 11Q/2000W 2
CHE100-045G-2 90/2400W
3AC 380V -15%~15%
CHE100-0R7G-4 900Q/75W 1
CHE100-1R5G-4 460Q/150W 1
CHE100-2R2G-4 3150/220W 1
CHE100-004G/5R5P-4 Embutido 1 175Q/400W 1
CHE100-5R5G/7R5P-4 120Q/550W 1
CHE100-7R5G/011P-4 100Q/750W 1
CHE100-011G/015P-4 700Q/1100W 1
CHE100-015G/018P-4 47Q/1500W 1
CHE100-018G/022P-4 | DBU-055-4 1 38Q/2000W 1
CHE100-022G/030P-4 320/2200W 1
CHE100-030G/037P-4 230/3000W 1
CHE100-037G/045P-4 19Q/3700W 1
CHE100-045G/055P-4 16Q/4500W 1
24
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CHE100-055G/075P-4 130Q/5500W 1
CHE100-075G/090P-4 19Q/3700W 2
CHE100-090G/110P-4 | DBU-055-4 2 16Q/4500W 2
CHE100-110G/132P-4 130Q/5500W 2
CHE100-132G/160P-4 DBU-160-4 1 50/15000W 1
CHE100-160G/185P-4 1 3.50/20000W 1
CHE100-185G/200P-4 1 3.50/20000W 1
CHE100-200G/220P-4 | DBU-220-4 1 30Q/25000W 1
CHE100-220G/250P-4 1 30/25000W 1
CHE100-250G/280P-4 1 2.50/30000W 1
CHE100-280G/315P-4 | DBU-315-4 1 2.50/30000W 1
CHE100-315G/350P-4 1 20)/35000W 1

Observagao:

1. A selegdo acima estd baseada na seguinte condigédo: tensdo do barramento DC

700V, 100% de torque de frenagem e 10% de tempo de uso.

2. Conexao paralela da unidade de frenagem é dutil para otimizar a capacidade de

frenagem.

3. O fio entre o inversor e a unidade de frenagem deve ser menor do que 5m.

4. O fio entre a unidade de frenagem e o resistor de frenagem deve ser menor do que

10m.

5. A unidade de frenagem pode ser usada continuamente por 5 minutos. Quando a

unidade de frenagem estiver sendo usada, a temperatura do aparelho ficara bem alta,

e o0 usuario ndo deve toca-lo para ndo causar ferimentos.

4.5 Ligacao do circuito principal

4.5.1 Ligagao dos dispositivos na entrada do circuito principal

4.5.1.1 Circuito de protegao

E necessario conectar o disjuntor que seja compativel com a capacidade do inversor
entre a alimentacao trifdsica e terminais de entrada (R,S,T). A capacidade do freio
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1,5~2 vezes a corrente do inversor. Para maiores detalhes, veja <especificagbes do
inversor, cabo e contator>.
4.5.1.2 Contator
Para desenergizar a alimentacdo quando alguma coisa no sistema esta
errada, é necessario instalar um contator antes da entrada, para
chaveamento da alimentacéo do circuito principal.
4.5.1.3. Reator AC
Para prevenir um dano causado por uma alta corrente, deve-se instalar um
reator AC antes da entrada do inversor. O reator AC protege o inversor
contra danos causadas por variagdes da tensdo de entrada ou harmonicas
geradas pela fase de controle.
4.5.1.4. Filtro EMC de entrada
Os dispositivos ao redor do inversor podem sofrer distdrbios causados
pelos cabos quando o inversor estda em funcionamento. O filtro EMC pode
diminuir a interferéncia. Exatamente como na figura a seguir.

Reator

MCCB A R
R g 7
| Filtro S Inversor
Alimentagio S — | EMC
| T
a— " W— il
T
MCCB
° Qutro
I Dispositivo
o———————— de Controle

Figura 4.13 Ligacéo no circuito principal do inversor
(b) 4.5.2 Ligagao no circuito principal do inversor

4.5.2.1 Reator DC
Inversores de 18,5kW até 90kW sado construidos com reator DC no qual
pode diminuir o fator de poténcia.
4.5.2.2 Unidade de frenagem e resistor de frenagem
e Inversores de 15KW e abaixo s&o construido com unidade de
frenagem.Para dissipar a poténcia regenerativa gerada pela dinamica de
frenagem, o resistor de frenagem deve ser instalado nos terminais (+) e
PB. O cabo do resistor de frenagem deve ser menor que 5m.

26
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Power
supply

e Inversores de 18.5kW e acima necessitam conectar unidade de freio externo
no qual deve-se instalar nos terminais (+) e (-). O cabo entre o inversor e a
unidade de freio deve ser menor que 5m. O cabo entre a unidade de freio e o
resistor de frenagem deve ser menor que 10m.

o A temperatura do resistor de frenagem alimentara por que a energia
regenerativa sera transformada em calor. Protecdo de seguranca e uma
ventilagdo adequada sdo recomendadas.

OBSERVAGAO
Certifique-se que as polaridades dos terminais estido corretas Nao é
permitido fazer um jumper entre os terminais (+) e (-), caso contrario o
inversor pode danificar ou ocorrer incéndio.

(c) 4.5.3 Ligagao do motor no circuito principal

4.5.3.1 Reator de saida

Quando a distancia entre o inversor e o motor € maior que 50m, o inversor
pode detectar uma falha de sobre corrente inexistente causado por uma grande
fuga de corrente resultado por uma capacitancia parasitica em relagéo ao terra.
Ao mesmo tempo pode impedir que a isolagdo do motor seja danificada, neste
caso o reator de saida deve ser instalado.

4.5.3.2 Filtro EMC de saida
O filtro EMC deve ser instalado para minimizar a fuga de corrente causado pelos
cabos e minimiza o ruido causado pelo cabo, entre o inversor e o cabo. Observe
na figura a seguir:

AC
MCCB reactor
R ————To———vYYW

|
[ —; o S— " W R | (VT4 (1 E.MC
| filter

Figura 4.14 Ligagao do motor no circuito principal
4.5.4 Ligacao da unidade regenerativa

Unidade regenerativa € usada para transferir a energia gerada pelo freio do
motor para a rede. Comparado com a tradicional ponte inversa paralela trifasica
tipo unidade retificadora, unidade regenerativa usa IGBT com a finalidade de
reduzir a distorgdo harménica total (THD) abaixo 4%.
Unidade regenerativa é utilizada em larga escala em equipamentos centrifugos e
de icamento.
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Regenerative

Inverter

Figura 4.15 Ligacao da unidade regenerativa

4.5.5 Ligagao comum do barramento DC

O método do barramento DC comum é amplamente utilizado nas industrias
de papel e fibras quimicas, as quais precisam de varios motores para
coordenar. Nestas aplicagdes, alguns motores se encontram em estado de
funcionamento, ao passo que outros se encontram em estado de frenagem
regenerativa (gerando eletricidade). A energia regenerada é
automaticamente balanceada através do barramento DC comum,
significando que ela pode alimentar os motores em estado de
funcionamento. Portanto o consumo de poténcia de todo sistema sera
menor do que se comparado com o método tradicional (um inversor
controla um motor).

Quando dois motores estado funcionando ao mesmo tempo (ex: sistemas de
ventilagdo) um esta em funcionamento enquanto o outro estd em estado
regenerativo. Neste caso os barramentos DC destes dois inversores podem
estar em paralelo assim a energia regenerada pode alimentar os motores
em funcionamento quando necessario. A instalagdo detalhada é mostrada
na figura abaixo:
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Figura 4.16 Ligagdo comum do barramento DC
OBSERVAGAO:
Dois inversores devem ser do mesmo modelo quando conectados com o
método de barramento DC comum. Certifique-se de que eles sao ligados ao
mesmo tempo.
4.5.6 Ligagao do Terra (PE)

Para garantir segurancga e evitar choque elétrico ou incéndio, PE deve ser aterrado
com resisténcia terra. O fio terra devera ter uma bitola adequada e ndo deve ser
muito extenso, € melhor utilizar fio de cobre (> 3,5mm ao quadrado). Quando
multiplos inversores precisarem ser aterrados, ndo poderao ser aterrado em uma
mesma malha de aterramento.

4.6 Ligacgao do circuito de Controle
4.6.1 Precaugoes

e Para conectar os terminais de controle Utilize cabo blindado ou par-trancado.

o Conecte o terminal terra (PE) com cabo blindado

e O cabo conectado ao terminal de controle ndo deve estar proximo do circuito
principal e circuitos de altas correntes (incluindo cabo de alimentagéo, cabo do
motor, relé e cabo de conexao de contatores). Ele deve estar distante no minimo
20cm e deve ser evitada ligagao paralela.
Sugerimos que seja feita uma ligagdo perpendicular para prevenir o mau

funcionamento do inversor causado por interferéncias externas.
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4.6.2 Terminais do circuito de controle .

N° do Terminal Funcéao
ON-OFF sinal de entrada, 6ptico acoplador com PW e COM.
S1~S4 Range de tenséo de entrada: 9 ~ 30 V
Impedancia de entrada: 3,3 kQ
+24V Permite saida de alimentagéo de + 24V
Corrente maxima de saida: 150mA
Al1 Entrada analdgica: 0 ~ 10V
Impedancia de entrada: 10 kQ
Entrada analdgica: 0 ~ 10V/ 0 ~ 20 mA, configurado pelo J16
Al2 Impedéncia de entrada: 10 kQ (tensdo de entrada) /
2500hms (corrente de entrada)
GND Terminal de aterramento comum do sinal analégico e +10V.
GND deve ser isolado do COM.
+10V Fornece +10V para inversor
COM Terminal terra comum para sinal digital e +24V (ou fonte de
alimentagdo externa)
Fornece tensdo ou corrente de saida que pode ser
AO configurado pelo J15
Range de Saida: 0 ~ 10V/ 0 ~ 20mA
Y O terminal comum de aterramento da saida do coletor aberto
€ o terminal COM
Relé de saida: ROA - - comum; ROB - - NC; ROC - NO.
ROAOROBOROC Capacidade de contato: AC 250V/3 A, DC 30V /1 A.

4.6.3 Jumpers do circuito de controle

Jumper Function
Configuragéo Padr&o: J2 e J4 s&o desconectados. E proibido estar
J2, J4 conectados juntos, caso contrario causara um mau funcionamento
do inversor.
Configuragdo Padréo: 2 e 3 conectados. Nao mude a configuracao
J7 padrdo, caso contrario causara um mau funcionamento de
comunicagao.
Selecdo entre (0 ~ 10 V ) tensdo de entrada e (0 ~ 20 mA)
16 corrente de entrada.
V conecta ao GND (pino central do J16)
| conecta ao GND (pino central do J16)
Selecao entre (0 ~ 10V) tensao de saida e (0 ~ 20 mA) corrente de
15 saida.

V conecta ao OUT (pino central do J15)
| conecta ao OUT (pino central do J15)
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4.6.4 Configuragao da entrada analégica Al2 (1AC 0.4~0.75kW)

Al 2 Pode de ser configurado em 3 modos (0 ~ 24V/ 0 ~ 10V/ 0 ~ 20mA). De
acordo com a configuragao do J16.

+24¥ 424V 424V
CHE v CHE v CHE v
17 AIZ AIZ
I I I
oK = foE = foE =
0~24V input 0~20mA input 0~10V input

Figura 4.17 Configuragédo da entrada analégica Al2 (0.4~0.75kW 1AC)

Para o potencidmetro externo, a resisténcia deve ser maior que 3 kQ e a
poténcia deve ser maior que 1/4W. E recomendado que o potenciémetro seja de
5~10kQ.
OBSERVAGAO:
O terminal usara o circuito interno para ajustar o sinal de entrada. As duas
primeiras configuragdées possuem variagao de tensao interna relativa de 0 ~ 10V.
A terceira configuragao possui range de tenséo interna relativa de 0 ~ 5V.

4.7 Guia de instalagao do filtro EMC
4.7.1 Descrigao geral do EMC
EMC é a abreviagdo de “Elctromagnetic compatibility”, o que significa que os
dispositivos ou sistemas podem funcionar normalmente em ambiente eletromagnético
e nao ira gerar qualquer interferéncia eletromagnética a outros equipamentos.
Existem dois tipos de EMC: interferéncia eletromagnética e anti-jamming
eletromagnético.
De acordo com o modo de transmisséo, a interferéncia eletromagnética pode ser
dividida em 2 categorias: interferéncia conduzida e interferéncia radiada.
A interferéncia conduzida é a interferéncia transmitida pelo condutor. Sendo assim,
quaisquer condutores (tais como fiacéo, linha de transmissao, indutor, condutor, etc.)
sdo os canais de transmissao de interferéncia.
Interferéncia radiada é a interferéncia transmitida em onda eletromagnética, e a
energia é inversamente proporcional ao quadrado da distancia.
Trés condi¢cdes necessarias ou essenciais para interferéncia eletromagnética
sdo: fonte de interferéncia, canal de transmissdo e receptor sensivel. Para
usuarios, a solugdo do problema EMC ¢ principalmente o canal de transmissao.
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4.7.2 Especificagoes do filtro EMC do inversor
Como qualquer outro dispositivo eletrdnico ou elétrico o inversor ndo é apenas
uma fonte geradora de interferéncia eletromagnética, mas é também um
receptor eletromagnético. A principal operagao do inversor determina que ele
pode produzir certos ruidos ou interferéncias eletromagnéticas. E ao mesmo
tempo o inversor deve ser desenvolvido com habilidade anti-atolamento(anti-
jamming) para garantir seu funcionamento perfeito em ambientes
eletromagnéticos. Segue abaixo as caracteristicas do EMC:
4.7.2.1 Corrente de entrada sem sinal de onda. A entrada de corrente possui
uma grande quantidade de ondas com alta amplitude que podem causar
interferéncia eletromagnética, diminuir o fator de poténcia e aumentar as
perdas na linha de trabalho.
4.7.2.2 Tensdo de saida de alta freqiéncia em ondas (PWM), o que pode
aumentar a temperatura e diminuir a vida atil do motor. E a fuga de corrente
também sera aumentada, o que pode encadear o mau funcionamento do
dispositivo de protecdo de vazdo e gerar uma forte interferéncia
eletromagnética que influenciara na confiabilidade de outros dispositivos
elétricos.
4.7.2.3 Sendo ele um receptor eletromagnético, uma forte interferéncia
danificara o inversor e ira interferir no uso normal dos usuarios.
4.7.2.4 No sistema, EMS e EMI o inversor coexiste. A diminuigdo do EMI do
inversor pode aumentar a funcionabilidade do EMS.
4.7.3 Instalagdao do EMC
Para certificar-se que todos os dispositivos do mesmo sistema estao
funcionando corretamente, esta sesséo, baseada nas caracteristicas do EMC do
inversor, apresenta o processo de instalagdo em diversos aspectos de aplicagao
(controle de ruidos, fiagdo local, aterramento,fuga de corrente, filtro de
alimentacgéo). A eficiéncia do EMC vai depender dos cinco aspectos.
4.7.3.1 Controle de Ruido
Todas as conexdes nos terminais de controle devem ser feitas com cabo
blindado. A malha de aterramento do cabo deve estar proxima a fiagdo de
entrada do inversor. O modo de conexdo do aterramento é de 360 graus
angular a conexao formada pelo chicote de cabos.
E estritamente proibido conectar cabo de par trangado junto & camada do
terra do inversor , o que diminui drasticamente ou perde o efeito da
blindagem.
Conecte o inversor e motor ao cabo blindado ou em bandejas separadas. Um
lado da camada blindado do cabo blindado ou a tampa de metal do
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bandejamento deve ser conectado ao terra , e o outro lado deve ser

conectado a tampa do motor. A instalagdo do filtro EMC pode reduzir

consideravelmente o ruido eletromagnético.
4.7.3.2 Fiagao local
Fiacdo da alimentagao: a poténcia deve ser fornecida isolada do transformador
elétrico. Normalmente sédo de 5 vias , as quais trés vias sdo fases (R,S,T) , uma via
é o0 neutro , e a outra é o fio terra. E estritamente proibido usar a mesma linha para
ser ambos fio neutro e fio terra.
Classificando dispositivo: Existem dispositivos elétricos diferentes, contidos em
unico painel de controle, tais como o inversor, filtro, CLP e instrumentos etc, os
quais tem diferentes capacidades de emitir e reter ruidos eletromagnéticos.
Portanto é necessario classificar estes dispositivos em dispositivo que gera um
ruido muito forte e dispositivo sensiveis a ruido. Os mesmos tipos de dispositivos
devem estar localizados na mesma area, e a distancia entre dispositivos de
categorias diferentes deve ser maior do que 20cm.
Arranjo interno da fiagdo no interior do painel de controle: ha cabo de sinal
(baixa corrente) e cabo de poténcia (alta corrente) em um mesmo painel. Para o
inversor, os cabos de poténcia sdo classificados em cabo de entrada e cabo de
saida. Os cabos de sinal podem facilmente sofrer interferéncia do cabo de potencia
ocasionando mau funcionamento do equipamento.Portanto quando instalados, os
cabos de sinal e os cabos de poténcia eles devem ser acomodados em areas
distintas.E estritamente proibido arranja-los em paralelo ou entrelaga-los (distancia
minima 20cm) ou fixa-los juntos. Se os cabos de sinal tiverem que cruzar os cabos
de poténcia devem ser posicionados em angulos de 90graus.Tanto poténcia de
entrada e cabo de saida ndo devem ser entrelagados ou fixados juntos,
especialmente quando o filtro EMC for instalado. Caso contrario a capacitancia
distribuida dos cabos de poténcia de entrada e saida podem misturar-se um ao
outro impedindo o funcionamento do filtro EMC.
4.7.3.3 Aterramento:
O inversor deve estar aterrado com seguranga quando estiver em funcionamento.
Aterramento é uma das prioridades dentre todos os métodos EMC
(electricmagnetic compatibility) por que ndo somente garante a seguranca do
equipamento e das pessoas como também € a solugdo mais simples, eficiente e de
baixo custo para problemas com o EMC.
Existem trés categorias de aterramento: aterramento de pdlo especial, aterramento
de pélo comum, aterramento series-wound. Diferentes sistemas de controle devem
usar aterramento de pdélo especial, dispositivos diferentes no mesmo sistema de
controle deve usar aterramento de pélo comum, e dispositivos conectados pelo
mesmo cabo de poténcia deve usar aterramento series wound.
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4.7.3.4 Vazao de corrente

A vazao de corrente pode ser vazao line-to-line e vazao de corrente over-ground.
Seu valor depende na capacitancia distribuida e a freqUéncia portadora do
inversor. A vazao de corrente over-ground, que é a corrente que passa pelo cabo
de aterramento comum, pode ndo somente vazar pelo sistema do inversor como
também para os dispositivos. Também pode causar vazao na corrente do circuito
de frenagem, mau funcionamento do relé e outros dispositivos. O valor de vazéo
da corrente line-to-line, que é a corrente de vazao que passa pelos capacitores na
fiagdo de entrada e saida, depende da freqiiéncia portadora do inversor, da largura
e area da bitola dos cabos do motor. Quanto maior a freqiiéncia portadora do
inversor, maior o cabo do motor e/ou maior a area da bitola dos cabos, maior sera
a vazao de corrente.

Contagem de medida (countermeasure):

Diminuindo a freqiéncia portadora pode diminuir a vazdo da corrente
consideravelmente. No caso do cabo do motor ser relativamente longo (maior que
50m), é necessario instalar reator AC ou filtro de onda senoidal na saida, e quando
for ainda maior, é necessario instalar um reator a cada distancia especifica.

4.7.3.5 Filtro EMC

O filtro EMC tem grande efeito de desacoplamento eletromagnético, entao é

preferivel que o usuario instale.

Para inversor, o filtro de ruido tem as seguintes caracteristicas:

o Filtro de ruido instalado na entrada do inversor.

o Instalar isolagéo de ruido para outros equipamentos através do transformador de
isolamento ou filtro de poténcia.
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5. OPERAGAO

5.1 Descrigao da IHM

5.1.1 Diagrama esquematico da IHM

®)

RUNITUNE

©)

FWD/REV

©) ®)

LOCAL/REMOT TRIP

Led Indicador de
Funcao

Display
digital

Program
Escape

Tecla de —
Atalho

Tecla
Run

Led Indicador de
Unidade

Tecla
Data enter

Tecla de
Deslocamento

Tecla Stop

Tecla de Reset de
Falhas

\

Tecla
Digital de Ajuste

Figura 5.1 Diagrama esquematico da IHM.
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5.1.2 Descrigao de fungdes das teclas

resetado sem qualquer restrigao.

Tecla de Atalho
Multift

Cadigo da fungéo determinada pelo P7.03:

0: Operagéo Jog

1: Chaveamento entre sentido horario e anti-horario

2: Zera configuragdes de .

3: Modo 1 de debugging rapido (pelo menu)

4: Modo 2 de debugging rapido (pelo ultimo
comando)

5: Modo 3 de debugging (pelos parametros de
configuragéo de fabrica)

A K

Combm

Pressionando RUN| e [STOP/REST] a0 mesmo
tempo para parada instantanea.(coast to stop)

Simbolo s =
Tecla Nome Descrigao da Fungao
@ Tecla de~ Entrada ou saida do 1° nivel do menu
programacao
@ Tecla Enter Ent[ada progressiva do menu e confirmagéo de
parametros
@ . Tecla de Aumenta a informagéo ou codigos de funcédo
incremento
@ d Tecla de Diminui a informacgéo ou cédigos de fungao
ecre
@ E&: Exposi¢des ciclicas dos parametros pela tecla
leftshift. Em estado de funcionamento ou parado.
- Tecla de Ob d N d
com% serve que quando em operagdo, deve-se
primeiramente pressionar e segurar a tecla
ENT DATA/ENT]| e entao pressione a tecla QUICK/JOG|.
No parametro de modo de configuragdo, pressione
Tecla Shift esta tecla para selecionar o bit a ser modificado.
Em outros modos, o display exibe ciclicamente os
parametros de deslocamento direito.
O Tecla Run Partida do inversor em modo de controle pela IHM
Em funcionamento, restringido por P7. 04, podendo
Tecla ser usado com inversor em Stop.
STOP/RESET Quando houver alarme de falha, o inversor pode ser
0
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5.1.3 Descrigao de Leds indicadores

5.1.3.1 Descrigao de fungoes dos leds indicadores

Nome do

Led indicador Descrigcao de Leds indicadores

Apagado: Parado (Stop status)

RUN/TUNE Piscando: estado de auto-ajuste de parametros

Aceso: estado de operagao

Artigo Il. Apagado: Sentido horario de operacao
FWD/RE

Aceso: Sentido anti-horario de operagéo
Apagado: controle pela IHM

LOCAL/REMOT] Piscando: Terminal de controle

Aceso: controle de comunicagéo

Apagado: estado normal de operagéo
Piscando: sobrecarregado (estado de atencéo)

5.1.3.2 Descrigao do led indicador de unidade

Simbolo Descricao
Hz Unidade de Frequéncia
A Unidade de Corrente
\ Unidade de Tensao
RPM Unidade de Rotagao (Velocidade)
% Porcentagem
5.1.3.3 IHM Digital

Ha 5 combinagdes nos leds indicadores de unidade , os quais contem todos
os tipos de informagdes que podem ser monitoradas e cédigos de alarme tais
como referencia de freqliéncia e frequiiéncia de saida, etc.

Artigo Ill. 5.2 - Processo de Operacao

5.2.1 -Parametros de configuracao
Os trés niveis do menu sao:
e Grupo de codigo de fungdo (primeiro nivel)
e Codigo de funcéo (segundo nivel)
e Valor do cédigo de fungéo (terceiro nivel)
COMENTARIO:
Pressionando ambos [PRG/ESC| e o [DATA/ENT] o usuario pode retornar para

segundo nivel do menu e terceiro nivel do menu. A diferenga é: pressionando

PRG/ESC]| vocé salva os parametros programados no painel de controle, e entdo
retorna para o segundo nivel do menu mudando para o préximo cédigo de funcéo

automaticamente; enquanto se o usuario pressionar direto DATA/ENT]| retornara
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diretamente para o menu sem salvar os parametros, e ainda permanece no mesmo
caédigo de fungéo.

Figura 5.2 Fluxograma de configuragao de parametros
Abaixo do terceiro nivel se o parametro ndo tem bit piscando, isso quer dizer que o
caédigo de fungdo ndo pode ser modificado. As razdes possiveis podem ser:

e Esse codigo de fungdo ndo pode ser modificado enquanto o aparelho estiver
ligado.

e Esse cddigo de fungdo ndo pode ser modificado em estado de funcionamento,
mas modificado em estado de parada.

5.2.2 Reset de falhas:

Se o inversor falhar, ele ird instantaneamente enviar informagédo de falha. O

usuario pode usar a tecla ou os terminais que s&o determinados pelo

grupo P5 para cancelar a falha. Depois de cancelada, o inversor se encontrara em

estado de stand-by. Se o usuario ndo cancelar a falha do inversor quando ele
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estiver em estado de falha, ele se encontrara em estado de protegéo de operagao,
e nao funcionara.
5.2.3 Parametros de auto-ajuste do motor:

Se o0 modo de “controle vetorial sensorless (SVC)” for escolhido, a descricdo do motor e
suas caracteristicas devem ser introduzidas corretamente, pois o auto ajuste é baseado
em tais informagdes. A performance do sistema de controle vetorial depende fortemente
das caracteristicas do motor, entdo para obter uma excelente performance,
primeiramente devemos obter todas as caracteristicas e informagbes do motor com
exatidao.
O procedimento de parametrizagdo do auto ajuste do motor (autotuning) é conforme
descrito abaixo:
Primeiramente, escolher o canal de comando da IHM como o canal de operagéo; (PO.
01).
Entdo, deve-se parametrizar os seguintes parametros de acordo com as caracteristicas
do motor utilizado:

P2.00: poténcia do motor

P2.01: freqliéncia do motor

P2.02: velocidade do motor

P2.03: tensdo do motor

P2.04: corrente do motor
Nota: O motor deve estar desacoplado de sua carga; caso contrario, os parametros do
motor obtidos pelo auto ajuste (autotuning) podem néo estar corretos.
Ajuste PO. 12 para 1, e para detalhar o processo de parametrizagdo do auto ajuste do

motor (autotuning), por favor, consulte a descrigdo do codigo de fungdo PO. 12. Em
seguida pressione na IHM, e o inversor calculara automaticamente os seguintes
parametros do motor:

P2.05: resisténcia do estator do motor

P2.06: resisténcia do rotor do motor

P2.07: indutancia do estator e rotor do motor

P2.08: indutancia mutua do estator e rotor do motor

P2.09: corrente do motor sem carga;

Assim, o auto ajuste do motor estara finalizado.
5.2.4 Configuragao de password (Senha)

A série de inversor CHE oferece aos seus usuarios uma fungdo de senha de
protecdo. Quando P7.00 é ajustado diferentemente de zero, este sera o password
(senha) do usuario, e apds sair do modo de edigdo do cédigo de fungéo, ele entrara
em vigor em 1 minuto. Se pressionar novamente para tentar acessar o
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modo de edigdo do coédigo de fungdo, aparecera na IHM “0.0.0.0.0”, e o operador

devera entrar com a senha correta, caso contrario o acesso nao sera permitido.
Se necessario cancelar a fungédo de senha de protecao, ajuste P7.00 para 0.

5.3 Estado de funcionamento

5.3.1 Energizacao
Primeiramente o sistema deve ser inicializado durante a energizagéo do inversor, e
o display da IHM mostrar “CHE”. Depois que a inicializagdo estiver completa o
inversor estara em estado de stand by.

5.3.2 Standby

Em estado de funcionamento ou parado, os parametros de multi estados
aparecerdao no display. Sendo ou ndo mostrado o parametro ele podera ser
escolhido através do codigo de fungdo P7. 06 (selegdo do display da IHM em
estado de funcionamento) e P7.07 (sele¢do do display da IHM em estado parado
/stop) de acordo com os bits. Para obter a descricdo detalhada de cada bit, por
favor, consulte a descrigao do cédigo de fungao P7. 06 e P7. 07.

Em estado parado, existem nove parametros que podem ser escolhidos para
aparecer no display da IHM ou ndo. Sao eles: referéncia de frequéncia, tensdo do
barramento DC, estado de entrada ON-OFF, estado de saida de coletor aberto,
configuragéo PID, realimentagdo PID (feedback), tensdo de entrada analégica Al1,
tensdo de entrada analégica Al2, nimeros de estagios de fungdo multi-speed.
Sendo ou ndo mostrado, pode ser decidido pela configuracdo dos bits P7. 07
correspondentes. Pressione /SHIFT para navegar pelos parametros no sentido
da direita. Pressione DATA/ENT + QUICK/JOG para navegar pelos parametros no
sentido da esquerda.

5.3.3 Parametros de auto ajuste do motor (autotuning)
Para detalhes, por favor, consulte a descrigdo do PO. 12.

5.3.4 Operacgao
Em estado de funcionamento, existem 14 parametros de funcionamento:
FreqUiéncia de saida, referencia de freqiiéncia, tensdo do barramento DC, tensao
de Saida, Corrente de saida, Poténcia de saida, torque de Saida, configuragao
PID, realimentagao de PID (feedback), estado on-off, estado de saida do coletor
aberto, valor do comprimento, valor de contagem ,NUumeros de passos do CLP e
velocidade multi-speed,Tensdo de entrada analégica A1, tensdo de entrada
analdgica A2 e numero de estagios de velocidade multi-speed. Sendo ou nao
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mostrado pode ser decidido pela opgao do cédigo de fungao P7. 06 (convertido em
sistema binario). Pressione |[I//SHIFT| para navegar pelos parametros no sentido da
direita. Pressione [DATA/ENT] + [QUICK/JOG]| para navegar pelos parametros no

sentido da esquerda.
Artigo IV. 5.3.5 Falha

Artigo V. A série de inversores CHE oferece uma variedade de informagdes de falha.

Para detalhes, veja falhas do inversor em seu guia de falhas

5.4 Teste rapido

Seleciong a modalidade de controle

PO.O0O=07

Sjuste Crupa P2

Ajuste do Tempo de Ace/Dec
(Set PO.OS, P0O.09)

Parametro ce
Auto-sjuste do motar

v
Selecions para fubcionar & fonte do comando

(Set p0.0OL)y ’1—

Selecione Frequéncia apropriada
(Set P0.0O2, PO.O3)

l

‘ Selecione modo de partida ‘

{Set P1.00)

l

‘ Ajuste do Tempo de Acc/Dec ‘

(Set PO.OS,PO.O9)

l

Selecione modo de parada do motor
{Set P1.05)

l

Ao lnicar verifiqus se ndo hé anomalias
=& houver consukte o guia de falhas.

Figura 5.3 Teste rapido do diagrama
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6. DESCRIGAO DETALHADA DAS FUNGOES

Se¢do 5.01 6.1 PO Grupo de fungdes basicas

Glelee - Configuragéo Configuragéo
da Nome Descrigao o
= do Range de Fabrica
fungéo
= 0: controle vetorial
Selegdo Sensorless
P0.00 modo 1: controle V/F 0~2 0
de controle X
2: controle por torque

0: Controle vetorial sensorless: é amplamente usado para a aplicagdo que requer

alto torque em baixa rotacdo, precisdo em alta velocidade e resposta dinamica
mais rapida, tais como: maquinas de injegdo de moldes, maquinas centrifugas ,
extrusoras etc.

1: Controle V/F : é configuravel de acordo com propdsito geral da aplicacéo tais
como bombas, ventiladores etc.

2: Controle por torque : é configuravel para aplicagdbes com baixa precisdo no

controle de torque, tais como extrusoras. No modo de controle por torque, a
velocidade do motor € determinada pela carga, a escala de aceleragéo e
desaceleragéo nao tem relagdo com o valor do parametro P0. 08 e P0O. 09 (ou P8.
00 e P8. 01).
NOTA:
e O inversor s6 podera controlar um motor quando PO0. 00 estiver
configurado entre 0 ou 2.Quando P0.00 é configurado 1 o inversor podera
controlar multi-motores.
e O auto ajuste dos parametros do motor deve ter um bom desempenho
quando P0. 00 é configurado entre 0 ou 2.
e Para atingir melhores caracteristicas de controle, os parametros
reguladores de velocidade (P3. 00 até P3. 05) devera ser ajustado de
acordo com a situagao atual quando P0. 00 é configurado entre 0 ou 2 .

Cddigo ) = ) =
s Configuracdo | Configuragéo
da Nome Descricao o
~ do Range de Fabrica
Funcéo
Fonte do (1)1"';:\:1&:? (ng gziﬂsdcc;l)ndo)
P0.01 comando | .- al (led p 0~2 0
. 2:Comunicagao
de partida
(led aceso)
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A operacéo, funcionamento em sentido horario, e sentido anti-horario, jog no sentido

horario e jog no sentido anti-horario, pode ser controlada pelos terminais de entrada

multifuncionais.

2: Comunicagao (LED aceso)

A operacao do inversor pode ser controlada pelo host através de comunicagao.

Cedllya Configuragéo Configuragéo
da Nome Descrigao gurag g’ .9
= do Range de Fabrica
Funcgéo
0: Valido, salva o valor de
UP/DOWN quando desligado
1: Valido, n&o salva o valor de
P0.02 UP/DOWN UP/DOWN quando desligado 0~3 0

(Configuragao) | 2: Invalido

3: Valido durante
funcionamento, limpa quando
para.

0: Usuario pode ajustar a referéncia de freqiéncia pelo UP/DOWN. O valor de

UP/DOWN pode ser salvo quando o equipamento for desligado.

1: Usuario pode ajustar a referéncia de freqiiéncia pelo UP/DOWN, mas o valor de

UP/DOWN nao sera salvo quando o equipamento for desligado.

2: Usudrio nédo pode ajustar a referéncia de frequéncia pelo UP/DOWN. O valor de
UP/DOWN sera zerado se P3.05 estiver ajustado em 2.

3: O usudrio s6 ajustara a referéncia de freqiéncia pelo UP/DOWN durante o
funcionamento do inversor. O valor de UP/DOWN sera zerado quando o inversor
estiver em estado parado.

NOTA:

A funcao UP/DOWN pode ser acionada pelas teclas (@ e @) e terminais
multifuncional.

Referéncia de freqiiéncia pode ser ajustada pelas teclas UP/DOWN
UP/DOWN tem prioridade maxima o que significa que estd sempre ativa
nao importa qual comando de freqiiéncia esta sendo usada.

Quando a configuracao de fabrica is restaurada (P1. 03 esta ajustado
em 1), o valor de UP/DOWN sera cancelado.
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Codigo - Configuragdo | Configuragéo
da Nome Descrigao .
~ do Range de Fabrica
funcao
0: IHM
1: Al1
Comando 2: Al 2
da 3:AI1+AlI2
P0.03 frequiéncia | 4: Multi estagios de 0~6 0
A velocidade (multi-speed)
5: PID
6: Comunicagao
0: IHM. Por favor, consulte a descrigdo do P3. 00
1: Al 1 (entrada analégica 1)
2: Al 2 (entrada analdgica 2)
3: Al1+AlI2

A referéncia de freqliéncia deve ser ajustada pela entrada analdgica. Os
inversores da série CHE possuem 2 entradas analogicas. Al 1 é de 0 ~10 V de
tensdo no terminal de entrada, enquanto Al 2 é de 0 ~10 V de tens&o na entrada
ou 0 ~20 mA de corrente na entrada. A tenséo de entrada ou a corrente de entrada
de Al 2 pode ser selecionada pelo Jumper 16(J 16)

NOTA:

e Quando Al 2 é selecionado como 0 ~20 mA de corrente de entrada, o
range de tensido correspondente sera de 0 ~ 5 V, para detalhes sobre
relagao entre a tensdo de entrada analdgica e freqiiéncia, por favor
consulte a descrigao de P0.07 ~ P5.11.

e 100% da entrada esta relacionada a freqiiéncia maxima.

4: Multi-speed

A referéncia de frequéncia é determinada pelo grupo PA a selecédo dos estagios &

determinado pela combinag&o dos terminais multi-speed.

NOTA:

. O modo multi-speed tera prioridade quando estiver configurando a
referéncia de freqiiéncia se P0. 03 nao estiver ajustado em 4. Neste caso
somente os estagios de 1 ~15 estarao disponiveis.

® Se P0.03 estiver ajustado para 4, estigios de 0 ~15 estardo
disponibilizados. JOG tera mais alta prioridade.

5: PID:

A referéncia de frequéncia é o resultado de ajuste do PID. Para detalhes favor

consultar a descrigéo do grupo P 9.

6: Comunicagao

A referéncia de freqiiéncia deve ser ajustada através da RS 485. Para detalhes,

favor consultar a descrigdo do capitulo 10.
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Cadigo da . Configuragéo Configuragéo
Funcéo NETIE DSl do Range de Fabrica
P0.04 Frequéncia P0.05~600.00Hz | P0.05~600.00 50.00Hz

Maxima
NOTA:

* Areferéncia de freqiiéncia ndo deve exceder a freqiiéncia maxima.
e O tempo de aceleragdo atual e o tempo de desaceleragio serao
determinados pela freqiiéncia maxima. Por favor, consulte a descrigao de

P0.08 e P0.09.

Cadigo da - Configuragdo | Configuragao
Fungéo NETIE DEREEE:E do Range de Fabrica
P0.05 Frequéncia P0.06~ P0.04 P0.06~P0.04 50.00Hz

acima do limite

NOTA:
e Fregiiéncia acima do limite ndo deve ser maior que a freqiiéncia
maxima.(P0. 04).

o Freqiiéncia de saida nao deve exceder a freqiiéncia acima do limite.

Cddigo da - Configuragdo | Configuragao
Funcéo R R do Range de Fabrica
P0.06 Frequéncia 0.00 Hz ~ P0.05 0.00~P0.05 0.00Hz

abaixo do limite
NOTA:

* Freqiiéncia abaixo do limite ndo deve ser maior que a freqiiéncia limite (PO.
05).
o Se a referéncia de freqiiéncia é menor que P0.06, a acao do inversor é

determinada pelo P1.12. Por favor, consulte a descrigao de P1. 12.

Cddigo da - Configuragdo | Configuracdo
Funcéo e D do Range de Fabrica
Referencia de 0.00 Hz ~
P0.07 Freqiiéncia - IHM PO.04 0.00~P0.04 50.00Hz

Quando PO. 03 estiver ajustado em 0, o parametro é o valor inicial de referéncia de
frequéncia do inversor.
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Cadigo da - Configuragdo | Configuracdo
Funcéo NG DEEEIEEE do Range de Fabrica
P0.08 Tempo de 0.0~3600.0s 0.0~3600.0 | Dependedo
Aceleragéo 0 Modelo
P0.09 Tempo de 0.0~3600.0s 0.0~3600,0 | Dependedo
Desaceleragdo 0 Modelo

Tempo de aceleragdo é o tempo de aceleragdo de OHz até a freqiiéncia maxima
(PO. 04).

Tempo de desaceleragdo € o tempo de desaceleragdo da freqiiéncia maxima (PO.
04) até 0 Hz.Por favor, consulte a figura a seguir:

f A Output frequency
MAX

e —— v ———

foerle — £ 1\
I I

| | Actual
| I Dleceleraiior

Actual | | | | s

{psuimien | . | R
: 5 | |E K 3 r‘i‘ime T

P0. 08 ‘ P0. 09

Figura 6.1 Tempo de aceleracao e desaceleragao.

Quando a referéncia de freqiiéncia é igual a freqiiéncia maxima, o tempo de
aceleracado de desaceleracao atual sera igual a P0. 08 e P0O. 09 respectivamente

Quando a referéncia de freqiiéncia € menor que a freqiiéncia maxima, o tempo de
aceleragao de desaceleragao atual sera menor a P0. 08 e P0. 09 respectivamente.

O tempo atual de aceleragdo (desaceleragdo) = PO. 08 (P0. 09) * referéncia de
freqiiéncia /P0. 04.

A série CHE de inversores possui dois grupos de tempo de aceleracdo e
desaceleragao.

1° Grupo P0.07, P0.08

2° Grupo P8.00, P8.01

O tempo de aceleragéo e desaceleragdo pode ser selecionado pela combinagédo de
terminais mult-funcionais on-off determinados pelo grupo P5. A configuragdo de
fabrica do tempo de aceleragéo e desaceleragéo é conforme segue abaixo:
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. 5.5 kW e abaixo: 10.0s
. 7.5KW até 30KW: 20.0s
. 37KW e acima: 40.0s

Codigo L nfiguraca nfiguraga
Selegao de 0: sentido horario
P0.10 direcéo de 1: sentido anti-horario 0~2 0
Funcionamento | 2: reversdo proibida
Nota:

. A direcao de rotagao do motor é correspondente a fiagao do motor

e Quando a configuragdo de é restaurada (P0.13 é ajustado em 1), a
dire¢ao de rotagao do motor pode ser mudada. Por favor, tenha cuidado
ao usar. Se P0. 10 for ajustado em 2, o usuario ndo podera mudar a
direcdo de rotagdo do motor pelo ou via terminal.

Cadigo da - Configuragéo | Configuragéo
= Nom Descri .
Funcéo ome Sz do Range de Fabrica
P0.11 | Freqiiéncia Portadora | 0.5~15.0kHz 05~150 | Dependedo
modelo
; Electromagnetic Noise Radiatin
Carrier frequency noise leakage current 9
1KHZ Big Small Small
10KHZ
Small Bi Bi
15KHZ 4 3

Figura 6.2 Efeito da Freqiiéncia portadora
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A tabela seguinte é a relagao entre a escala de poténcia e frequiéncia portadora:

Freqgliiéncia A=t
Portadora f L. portadora Configuragéo de
portadora maxima f . L
Modelo (KHz) minima f Fabrica (kHz)
(kHz)

Modelo G: 0.4 kW ~11 kW

Modelo P: 0.75kW ~15kW 15 ! 8
Modelo G: 15kW ~55kW

Modelo P: 18.5kW ~75 kW 8 ! 4
Modelo G: 75 kW ~300kW

Modelo P: 90kW ~315kW 6 ! 2

A freqUéncia portadora afetara o ruido do motor e o EMI do inversor.
Se a frequiéncia portadora for aumentada, causara uma onda de corrente melhor, uma
corrente harmdnica menor e ruido mais baixo do motor.
NOTA:
o A configuragdo de fabrica é ideal na maioria dos casos. Nao é
recomendada a modificagao dos parametros

o Se a frequiéncia portadora exceder a configuragdo de fabrica, o inversor

sera danificado, por que quanto maior a freqiiéncia portadora sera maior a

perda do chaveamento, elevagcdao de temperatura do inversor e uma
interferéncia magnética maior.

Se a freqliéncia portadora for menor que a configuragéo de fabrica, é possivel causar

menos torque de saida do motor e maior corrente harmonica.

Caodigo da . Configuracdo | Configuracao
~ Nome Descricao o
Fungéo do Range de Fabrica
0: sem acao
Parametro de 1: auto ajuste de
P0.12 auto ajuste do | "otagao 0~2 0
motor 2: auto ajuste de
estatica

0: Sem agéo: Auto ajuste proibido
1: Auto ajuste de rotagao
o Nao conecte qualquer carga ao motor quando estiver fazendo o auto ajuste para
certificar-se que o motor se encontra em estado de estatica.
e Introduza as caracteristicas técnicas do motor (P2.01 ~P2.05) corretamente
antes de executar o auto ajuste. Caso contrario os parametros detectados pelo

auto ajuste serdo incorretos; e influenciara o desempenho do inversor.
o Ajuste o tempo de aceleragéo e de desaceleragao apropriados (P0.08 e P0.09)

de acordo com a inércia do motor antes de executar o auto ajuste.
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Caso contrario causara uma falha de sobre corrente e uma sobre tensédo durante o
auto ajuste.

. O processo é conforme descrito abaixo:

A

Ajuste P0. 12 em 1 e pressione a tecla DATA/ENT]|, aparecera na IHM “-TUN-"

e piscara. Enquanto “-TUN-" estiver piscando, pressione a tecla
para sair do auto ajuste.
B. Pressione a tecla para iniciar o auto juste. Aparecera na IHM “-TUN-0".
C. Depois de alguns segundos o motor comegara a funcionar. Aparecera na IHM
““TUN-1" e “RUN/TUNE” piscara.
D. Depois de alguns minutos, aparecera na IHM “-END-". O que significa que o
auto ajuste terminou e voltou para o estado de parado.
E. Durante o auto-ajuste, pressione a tecla para parar o auto-ajuste.

Nota:

Somente a IHM pode controlar o auto-ajsute. P0. 12 sera restaurado em 0
automaticamente quando o auto-ajuste for finalizado ou cancelado.
2: auto-ajuste estatico:
« Se for dificil desacoplar a carga, é recomendado o auto-ajuste estatico.
e O procedimento de operagdo € o mesmo procedimento do auto ajuste de
rotagdo. Exceto o passo C

Nota:

A indutancia mutua e corrente sem carga ndao serao detectados pelo

auto-ajuste estatico, se necessario o usuario pode introduzir valores
configuraveis de acordo com a experiéncia.

Cadigo da . Configuragédo | Configuragéo
~ Nome Descrigéo L.
Funcéo do Range de Fabrica
Parametros 0: sem acéo
1: restaura
P0.13 de Configuragéo de fabrica. 0~2 0
restaurag@o | 2: limpa histérico de falhas
0: sem agao

1: restaura todos os parametros configurados de fabrica exceto grupo P2

2: limpa histérico de falhas.

O codigo de funcédo sera restaurado para 0 automaticamente quando completar a
operagao de fungao.

Cédigo da . Configuragéo | Configuragéo
~ Nome Descricao L
Fungéo do Range de Fabrica
0: desabilitado
- 1: sempre desabilitado
PO.14 Fungéo AVR 2: desabilitado durante a 0~2 1
desaceleracao
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A Fungéo AVR (regulador automatico de tens&o) garante a estabilidade da corrente

de saida do inversor independente das mudangas de tensdo do barramento DC.

Durante a desaceleragéo, se a fungdo AVR é desabilitada, o tempo de desaceleragéo

sera curto, mas a corrente sera grande. Se a fungdo AVR é habilitada o tempo todo, o

tempo desaceleragao sera longo, mas a corrente sera pequena.

6.2 Grupo P1 - Controle de partida e parada

Cetlgl Configuragéo | Configuragéo
da Nome Descrigéo gurac o e
= do Range de Fabrica
Funcgéo
Modo 0: Partida direta
P1.00 de 1: Frenagem DC e partida 0~1 0
Partida

0: Partida direta: De partida no motor com a freqiiéncia de partida determinada pelo

P1.01.

1: Frenagem e partida: primeiro o inversor libera corrente DC e depois liga o motor

com a freqUéncia de partida. Por favor, consulte a descrigdo do P1. 03 e P1. 04. Seu

uso é indicado para motores que tenha uma carga baixa de inércia e também sentido
de rotagao reverso.

Cadigo da _ Configuragéo | Configuragcao
Funcéo NS DEEETEE do Range de Fabrica
P1.01 Frequéncia de 0.00~10.00Hz | 0.00~10.00 1.5Hz
partida
Tempo de espera
P1.02 para freqiiéncia de 0.0~50.0s 0.0~50.0 0.0s

partida

e Ajuste a frequéncia de partida apropriadamente e obtenha um aumento no
torque de partida.
e Se a referéncia de freqliiéncia for menor que a freqiiéncia de partida, o inversor
estara em estado de stand-by. O led indicador do esta aceso, e 0
inversor ndo tem saida.

o A freqiiéncia de partida poderia ser menor que a freqliéncia limite (P0.06)
e P1.01 e P1.02 ndo tem efeito durante o chaveamento FWD/VER
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f

Refrerence frequency

Starting frequence | |

1 ]
T1(P1.02) t

Figure 6.3 Diagrama de partida

A4

Caodigo da - Configuracdo | Configuragéao
Fungéo NI PRSI do Range de Fabrica
p1o3 | Comentedefrenagem |, 45, oo, 0.0~150.0 0.0%
DC antes de iniciar
P1.04 Tempo de frenagem 0.0~50.0s 0.0~50.0 0.0s
DC antes de iniciar

Quando o inversor inicia, ele opera primeiramente a frenagem DC de acordo com P1.03,

e posteriormente comega a acelerar de acordo com P1.04.

NOTA:

o A frenagem DC s6 tera efeito somente se o P1.00 é ajustado em 1.

o A frenagem DC é invalida quando P1.04 é ajustado em 0.

e O valor de P1.03 é a porcentagem da escala de corrente do inversor.
Quanto maior a corrente de frenagem DC, maior a frenagem de torque.

Codigo da s Configuracdo | Configuragédo
Fungéo NS DEEEIEE do Range de Fabrica
0:Desaceleragao para
P1.05 MC;?;’ d‘le parar 0~1 0
p 1: Parada por inércia

0:Desaceleragao para parar

Quando comando para parar € usado, o inversor minimiza a saida de freqiéncia de
acordo com o tempo de aceleragdo/desaceleragao selecionado até parar.

1: Parada por Inércia

Quando o comando para parar € usado, o inversor bloqueia a saida imediatamente. A
parada do motor € pela inércia mecanica.
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Cadigo

da Nome Descrigdo Configuragéo Conflg'ure?gao
= do Range de Fabrica
Fungéo
P1.06 Frequéncia de partida | ¢ 5 b6 04 | 0.00~50.00 0.00Hz
da frenagem DC
p1o7 | 'empodeesperaantes |, g4 ¢ 0.0~50.0 0.0s
da Frenagem DC
p1og | Corente ‘I’;CFre”agem 0.0~150.0% | 0.0~150.0 0.0%
P1.09 Tempo dggre”agem 0.0~50.0s 0.0~50.0 0.0s

Freqgiiéncia de partida da frenagem DC: A frenagem DC inicia quando a freqiiéncia

de saida atinge a frequiéncia de partida determinada pelo P1. 06.
Tempo de espera antes da Frenagem DC: O inversor bloqueia a saida antes de

iniciar a frenagem DC. Depois deste momento, inicia-se a frenagem DC. E comum
prevenir falha de sobre corrente causada pela frenagem DC de alta velocidade.
Corrente de Frenagem DC: O valor do P1.08 é a porcentagem da escala da corrente

do inversor. Quanto maior a corrente de frenagem DC, maior a frenagem de torque.
Tempo de Frenagem DC: E tempo usado para realizar a frenagem DC. Se o tempo

for 0, a frenagem sera invalida.

Output freque ncyT

Qutput voltage |

P1.04

Figura 6.4 — Diagrama de Frenagem DC
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Codlgo~ da Nome Descrigdo Configuracéo do Conflg'ure?gao
Funcéo Range de Fabrica
Tempo de Zona
P1.10 morta 0.0~3600.0s 0.0~3600.0 0.0s
FWD/REV

Ajuste de tempo de espera entre transi¢éo de sentido de rotacéo.
Isto € demonstrado na figura abaixo:

Output frequency f

Forward |

—Y

Il Reverse
I

Figura 6.5 — Diagrama de zona morta FWD/VER

Cadigo e Configuragdo | Configuragéo
da Nome Descrigao do Range de Fabrica
fungao
Habilita sentido de
reversao . -
P1.11 FWD/REV.quando ?:Ees_?flztado 0~1 0
ligado “habilitado
Nota:
o Esta funcdo s6 tem efeito se a fonte do comando é o controle do
terminal

e Se P1. 11 é ajustado em 0, quando ligado, o inversor ndo iniciara mesmo
que o terminal FWD/REV esteja ativo, até que o terminal FWD/REV, seja
desabilitado e habilitado novamente.

e Se P1. 11 é ajustado em 1, quando ligado e o terminal FWD/REV, estiver
ativo o inversor iniciara automaticamente.

o Esta funcao pode fazer o inversor reiniciar automaticamente, por favor,
tome cuidado.
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6.3 P2 Grupo de parametros do motor

Cadigo da . Configuragdo | Configuragdo
Fungéo eline Descrigéo do Range de Fabrica
= 0: modelo G -
P2.00 Opcéo G/P 1 modelo P 0~1 0

0: Aplicavel para carga de torque constante
1: Aplicavel para carga de torque variavel (por exemplo : ventiladores e bombas)

A série de inversores CHE possui a fungdo integrada G/P. A poténcia do motor
usada para carga de torque constante (modelo G) deve ser uma série menor do
que a usada para carga de torque variavel (modelo P)
Para mudar do modelo G para o modelo P, Siga as instrugdes abaixo.

Ajuste P2. 00 em 1;
Introduza os parametros do motor no grupo P2 novamente.

Cadigo da - Configuragdo | Configuragao
Funcéo henD) SR do Range de Fabrica
Escala de Depende do
P2.01 poténcia do 0.4~900.0kW 0.4~900.0 P
Modelo
Motor
Escala de
P2.02 FreqgUéncia do 0.01Hz~P0.04 0.01~P0.04 50.00Hz
motor
Escala de Depende do
P2.03 velocidade do 0~36000rpm 0~36000 P
Modelo
motor
Escala de Depende do
P2.04 tensado do 0~2000V 0~2000V P
Modelo
motor
Escala de Depende do
P2.05 corrente do 0.8~2000.0A 0.8~2000.0 P
modelo
motor
Nota:

o Para atingir um melhor desempenho, por favor, ajuste estes parametros de
acordo com as caracteristicas técnicas do motor, e entao utilize o auto-

ajuste.

¢ A escala de poténcia do inversor deve combinar com o motor utilizado. Se
a polarizacao for muito ampla, o desempenho de controle do inversor sera
deteriorado distintamente. Reset P2.01 e ele incializara P2.02 ~ P2.10
automaticamente.
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Codlgo~ da Nome Desericas Configuragéo do Conflg'ure?gao
Fungéo Range de Fabrica
P2.06 Resisténciado | 51165 5350 0.001~65535 | Dependedo
estator do modelo
poo7 | Resistenciado | 01 65 5350 0.001~65.535 | Dependedo
Rotor do motor modelo
Indutancia da Depende do
P2.08 vazao do 0.1~6553.5mH 0.1~6553.5 P
modelo
motor
Indutancia Depende do
P2.09 mutua do 0.1~6553.5mH 0.1~6553.5 P
modelo
motor
P2.10 Corrente sem 0.01~655.35A 0.01~655.35 | Dependedo
carga modelo

Depois do auto-ajsute o valor de P2. 06 ~ P2. 10 sera atualizado automaticamente.

Nota:

Nao mude estes parametros, caso contrario pode deteriorar o desempenho

do controle do inversor.

6.4 — Grupo P3 — Controle Vetorial

Codigo - Configuragdo | Configuragao
da Nome Descricao o
= do Range de Fabrica
Fungéo
Ganho
P3.00 proporcional Ky1 0~100 0~100 20
ASR
P3.01 Te”}l‘i’f Xg‘:{gra' 0.01~10.00s | 0.01~10.00 0.50s
Chaveamento no
P3.02 ponto 0.00Hz~P3.05 0.00~P3.05 5.00Hz
1 ASR
Ganho
P3.03 proporcional K2 0~100 0~100 25
ASR
ASR Tempo
P3.04 Integral K2 ASR 0.01~10.00s 0.01~10.00 1.00s
Chaveamento no
P3.05 ponto 2 ASR P3.02~P0.04 P3.02~P0.04 10.00Hz
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P3. 00 ~ P3. 05 Sao validos somente para controle vetorial e controle de torque
e invélidos para controle V/F. Através do P3. 00 ~P3. 05, o usuario pode
configurar o ganho KP proporcional e o tempo Ki integral do regulador de
velocidade (ASR), para mudar as caracteristicas de resposta de velocidade. A
estrutura do ASR é mostrada abaixo.

Frequency setting +Speed bias Torque Setting
Y Kp(141/Ki) jc -

Actual speed Torque Limit
(P3.07)

Figura 6.6 — Diagrama ASR.

P3.00 e P3.01 S6 tem efeito quando a freqUiéncia de saida é menor do que
P3.02. P3.03 e P3.04 s6 tem efeito quando a freqiéncia de saida é maior do
que P3.05. Quando a saida de freqliéncia esta entre P3. 02 e P.05, Kp e Ki sédo
proporcionais a polarizagdo entre P3. 02 e P3.05. Para detalhes, por favor,
consulte a figura seguinte.

A Pl parameter

(P3.00 ,P3.01)

(P3.03 ,P3.04)

|
Ll
P3. 02 P3. 05 Output frequency f

.

Figura 6.7 Diagrama do Parametro PI

A resposta dindmica do sistema pode ser mais rapida se o ganho proporcional de
KP é otimizado, entretanto, se Kp for muito grande o sistema se tornara instavel.

A resposta dindmica do sistema pode ser mais rapida se o tempo Ki integral for
diminuido, entretanto, se Ki for muito pequeno o sistema comega a apresentar
sobre sinal se tornara instavel.

P3.00 e P3.01 Séo correspondentes a Kp e Ki em alta freqiiéncia. Por favor, ajuste
estes parametros de acordo com a situagdo atual. O procedimento de ajuste é
descrito a seguir:
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o Aumente o ganho proporcional (Kp) o maximo possivel se gerar oscilagao.
¢ Reduza o tempo integral (Ki) o maximo possivel sem criar oscilagao.

Para maiores detalhes, por favor, consulte a descrigcdo do grupo P9.

Caédigo ) = ) ~
da Nome Descricao Ccénfllguragao anfll__glut:a‘lgao
Funcéo o Range e Fabrica
Escala de
P3. 06 compensagao de 50.0~200.0% 50.0~200.0 100%
escorregamento de VC

O parametro é usado para ajustar o escorregamento de freqiiéncia do controle
vetorial e aperfeicoar a precisdo do controle de velocidade. Ajustando

apropriadamente o pardmetro de polarizacdo (BIAS) restringira a polaridade de
velocidade estatica.

Cddigo da o Configuragdo | Configuragao
Funcéo N DESETEED do Range de Fabrica
P3.07 Limite de torque 0.0~200.0% 0.0~200.0 150.0%

Este parametro é usado para limitar a saida de corrente de torque pelo regulador de
velocidade. O valor de limite de torque 0.0 ~ 200% & o percentual da escala de
corrente do inversor.
6.5 Grupo P4 - Controle V/F
Cadigo da
Funcéo

.~ Configuragdo | Configuragéo
NEITE DEEEIEE do Range de Fabrica

O:curva linear
1:curva de torque 0~1 0
(curva de ordem 2)

0: E aplicavel para uma carga de torque constante.

1: Torque de ordem 2. E aplicavel para carga de torque variavel, como sopradores,
bombas entre outros.

Por favor, consulte a figura a seguir:

Selecao de
P4.00 curva V/F

1 Output voltage

Linear curve |

Torque stepdown V/F curve (2. 0 order

fo QOutput frequency

c) Figura 6.8 — Diagrama de curva V/F
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Cédigo da Nome Descrigao CEigEEee Conflg}J re?gao
= do Range de Fabrica

Fungéo
Otimizagao 0.0%: (auto) ~

P4.01 do torque 0.101~10.00J 0.0~10.0 0.00
Interrupgao o/ o

P4.02 | da otimizaggo | 0 07%~50.0% (motor | o g4 20.0%

rated frequency)

do torque

A otimizagao de torque devera ter efeito quando a freqiiéncia de saida € menor que a
interrup¢do da otimizagédo do torque (P4.02). A otimizagéo do torque pode melhorar o
desempenho do controle V/F em baixa velocidade.

O valor de otimizagao de torque devera ser determinado pela carga. Quanto maior for
a carga, maior sera o valor.

NOTA: P4.01 nao deve ser muito grande, caso contrario o motor sobre
aquecera, ou o inversor sofrera dano de sobre corrente ou sobre carga.

Se P4.01 for ajustado em 0, o inversor otimizara o torque de saida de acordo com a
carga automaticamente.

Por favor, consulte o diagrama a seguir:

Output voltage

Vboost

I
I
|
|
|
|

feut-ofr fo Output frequency

Figura 6.9 — DIAGRAMA de otimizagao de torque manual

Caodigo da . Configuragéo | Configuracéao
Fungéo MBI DEEEFE do Range de Fabrica
Limite de
P4 03 | compensagdode | a4 50009 | 0.00~200.00 0.0%
escorregamento
VIF

A funcédo de compensacédo de escorregamento calcula o torque do motor de acordo
com a corrente de saida e compensa para a freqiéncia de saida. Esta fungao é
usada para melhorar a eficiéncia de velocidade quando estiver operando em carga.
P4.03 ajusta o limite de compensagao de escorregamento como a porcentagem da
escala de escorregamento do motor, sendo esta porcentagem de 100%.
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Ceslge Configuragdo | Configuragao
da Nome Descricao gurag g’ .9
~ do Range de Fabrica
Fungéo
Selegéo do
modo -
P 0: Desabilitado
P4.04 economlgo de 1+ Habilitado 0~1 0
energia
automatico

Quando P4. 04 é ajustado em 1, enquanto a carga for leve reduzira a tensdo de saida

do inversor economizando energia.

6.6 Grupo P5 - Terminais de Entrada

Cadigo da . Configuragédo | Configuragéo
Funcéo N DEEEEE do Range de Fabrica
Funcio do Terminal
P5.00 ¢ multifuncional 0~25 1
Terminal S1 .
programavel
Funcio do Terminal
P5.01 ¢ multifuncional 0~25 4
Terminal S2 .
programavel
Funcio do Terminal
P5.02 ¢ multifuncional 0~25 7
Terminal S3 .
programavel
Funcio do Terminal
P5.03 ¢ multifuncional 0~25 0
Terminal S4 .
programavel
O significado de cada configuragdo € mostrado na tabela a seguir:
Valor Funcéo Descrigéo
) Por favor, configure os terminais que ndo sdo usados
0 Invalido o . .
como invalidos para evitar o mau funcionamento.
1 Forward .
Por favor, consulte a descrigao de P5. 05
2 Reverse
3 3-wire control Por favor, consulte a descrigdo de P5. 05
4 Jog forward
Por favor, consulte a descrigdo de P8.02~P8.04.
5 Jog reverse
6 Parada por O inversor bloqueia imediatamente a saida. O motor
Inércia para por inércia mecanica.
7 Reset de Falhas Reset as falhas que ocorreram. Ele tera a mesma
funcdo que a tecla [STOP/RST]|.
8 Falha da Para o inversor e dispara um alarme quando ocorre uma
Entrada Externa | falha em algum dispositivo periférico.
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A referencia de freqiiéncia do inversor pode ser ajustado
pelo comando UP e comando Down.

9 Comando Up
|, CHE
K1
S lnow
10 Comando T
7 ___lur/pOWN
DOWN K3 Clear
COM
1 Limpa
UP/DOWN Use este terminal para Iimpa[ configuracdo UP/Down.
Por favor, consulte a descrigdo do P0.02
Referéncia 1 do . .
12 . 8 estdgios do controle de velocidade podem ser
Multispeed executados via combinacao destes 4 terminais.
13 Referéncia 2 Para maiores detalhes, por favor, consulte: o estado do
do Multispeed | terminal de referéncia da velocidade de multispeed e a
14 Referéncia 3 tabela de valores dos estagios correspondentes.
do Multispeed
2 grupos de tempos de aceleracdo e desaceleragao
podem ser selecionados pela combinagao testes 2
terminais.
Selegdo de Terminal Tempo ACC/DEC IR
Tempo de P Correspondente
15
aceleragéo e Tempo de
desaceleragao OFF P N P0.0811P0.09
Aceleracéo 0
Tempo de
ON po ce P8.00( 1P8.01
Desaceleragéo 1
O ajuste sera pausado e o inversor mantera a saida e
16 Pausa no PID
freqliéncia estavel.
Pausa na O inversor mantém a saida de frequéncia estavel. Se
17 Operacgao este terminal for desabilitado, o inversor continuara a
Transversal operacdo transversal da frequéncia atual.
18 Reset Operagdo | Referéncia de frequiéncia do inversor sera forgada como
Transversal freqUéncia central de operagéo transversal
Aceleragao/ Pausar a aceleragao e a desaceleragdo mantendo a
19 Desaceleragdo | saida de freqiiéncia. Quando este terminal é habilitado,

ramp hold

a aceleracao e a desaceleragao é reiniciado.
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Desabilita
Controle do torque é desabilitado. O inversor trabalhara
20 Controle do
no modo de controle de velocidade.
Torque
Up/Down A configuragdo UP/Down ¢ invalida e ndo podera ser
21 temporariamente | limpo.Quando este terminal é desabilitado. Configurar
invalida Up/Down antes de ser vélidado novamente.
22~25 Reservado Reservado

Estado do terminal de referéncia multispeed e tabela de valores dos estagios

correspondentes.
. Referéncia 1 Referéncia 2 Referéncia 3
Terminal
de Multispeed de Multispeed de Multispeed
Estagio
0 OFF OFF OFF
1 ON OFF OFF
2 OFF ON OFF
3 ON ON OFF
4 OFF OFF ON
5 ON OFF ON
6 OFF ON ON
7 ON ON ON
Cadigo da e Configuragédo | Configuragéo
Fungéo Nome Descrigao do Range de Fabrica
P5.04 L|ga/des||ga tempo dos 1~10 1~10 5
filtros

Este parametro é usado para configurar a forga do filiro dos terminais (S1 ~ S4).
Quando ha interferéncia pesada, o usuario deve aumentar para prevenir 0 mau
funcionamento.
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Cadigo . i . -
da Nome Descrigio Configuragao Conflgura?gao
3 do Range de Fabrica
Funcgédo
FWD/REV 0: modo 1 de controle a 2 f!os
1: modo 2 de controle a 2 fios
P5.05 Modo de ) 0~3 0
Controle 2: modo 1 de controle a 3 fios
3: modo 2 de controle a 3 fios

Este parametro define 4 diferentes modos de controle que controla a operagdo do

inversor através dos terminais externos.

0: modo 1 de controle a 2 fios: integrado comando Start/Stop com diregdo de

funcionamento.
K1 K2 Run command
OFF OFF Stop
ON OFF FWD
OFF ON REV
ON ON Stop

K1 |FwWD

REV

COM

CHE

K2 Inverter

Figura 6.10 Modo 1 de controle a 2 fios.

1: modo 2 de controle a 2 fios : Start/stop comando determinado pelo terminal FWD.

Direcéo de fungéo é determinado pelo terminal Rev.

K1 K2 Comando Run
OFF OFF Stop
ON OFF FWD
OFF ON Stop
ON ON REV

ki Fw

REV

coM

Figura 6.11 Modo 2 de controle a 2 fios

2: modo 1 contorle a 3 fios

SB1: tecla Start

SB2: tecla Stop (NC)
K: tecla de diregéo de funcionamento (Run direction)
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O terminal SIn é um terminal de entrada multifuncional de S1 ~ S4. A func¢ado do terminal

de ser ajustada em 3 (controle a 3 fios).

K Comando Run
OFF Stop
ON FWD

Figura 6.12 Modo 1 de conrole a 3 fios

3: modo 2 controle a 3 fios

SB1:
SB2:
SB3: Reverse tecla RUN

tecla FWD
tecla Stop (NC)

CHE
Inverter

O terminal SIn é um terminal de entrada multifuncional de S1 ~ S4. A fungéo deve ser
ajustada em 3 (controle a 3 fios)

Nota:

581

FWD

sB2

In

SB3

REV

Figura 6.13 Modo 2 de controle a 3 fios

COM

CHE
Inverter

Quando o modo de controle a 2 fios esta ativo , o inversor nao

funcionara nas seguintes situacoes mesmo se o terminal FWD/REV.estiver
habilitado :

. Coast to stop (pressione Run e stop/RST ao mesmo tempo).
. Comando de parada (stop command) da comunicagéao serial

O terminal FWD/Rev. E habilitado antes de ligar o equipamento. Por favor,

consulte a descrigao de P1. 11.
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Cadigo da Lo Configuragdo | Configuragédo
Funcgéo Mt Dlzse sl do Range de Fabrica
Mudanga da
P5.06 escalade | (01.50.00Hz/s | 0.01~50.00 | 0.50Hz/s
configuragéo
UP/DOWN
O Terminal UP/Down regula taxa incremental de configuragéo de freqiiéncia.
Cadigo ) = ) =
da Nome Deserigio Configuragéo Conflg’ure.\gao
~ do Range de Fabrica
Fungéo
pso7 | A ﬁ:q?t:" do | 0.00v~10.00v 0.00~10.00 0.00V
Al1- Abaixo do
P5.08 correspondente -100.0%~100.0% -100.0~100.0 0.0%
a configuracédo
P5.09 Alt ﬁ‘gl’t"ea do 0.00V~10.00V 0.00~10.00 10.00V
Al1 acima do
limite
P5.10 -100.0%~100.0% | -100.0~100.0 100.0%
correspondente
a configuragéo
Tempo
P5.11 constante do 0.00s~10.00s 0.00~10.00 0.10s
filtro Al1

Estes parametros determinam o relacionamento entre tensdo de entrada analdgica e
valor de configuragéo correspondente. Quando a tensdo analégica de entrada excede
o range entre abaixo do limite e acima do limite, sera considerado como acima do
limite ou abaixo do limite.
A entrada analdgica Al 1 é somente uma entrada de tenséo , e seu range é de OV ~ 10V.
Para diferentes aplicagdes, o valor correspondente a 100% analdgico ajustado é
diferente. Para maiores informagdes, por favor, consulte a descricdo de cada

aplicativo.

Nota: Al 1 abaixo do limite deve ser menor ou igual que Al 1 acima do limite.

100. 0%

oV

“COrresponding setting value

Frequency given value by PID feedback

(OmA)

100. 0

64

DAKOL INSTRUMENTOS E SISTEMAS LTDA.
www.dakol.com.br info@dakol.com.br Tel: (11) 3231-4544

Figura 6.14 Relacéo entre Al e a configuragéo correspondente.




Descrigdo Detalhada das Fungdes

Al 1 tempo de filiro constante é efetivo quando existem mudangas repentinas ou

ruidos no sinal da entrada analdgica.As respostas diminuem enquanto aumentam as

configuragdes.
Cédigo da . Configuragdo | Configuracédo
Fungéo Mo DEEEiFE do Range de Fabrica
P5.12 Alz abalxo do 0.00V~10.00V 0.00~10.00 0.00V
Al2 configuragao
P5.13 correspondente -100.0%~100.0% -100.0~100.0 0.0%
abaixo do limite
P5.14 Alz acima do 0.00V~10.00V 0.00~10.00 10.00V
Al2 configuragao
P5.15 correspondente -100.0%~100.0% -100.0~100.0 100.0%
acima do limite
ps.1e | Al2Tempo 0.00s~10.00s 0.00~10.00 0.10s
constante do filtro

Por favor, consulte a descrigdo de Al1. Quando Al2 é ajustado como corrente de

entrada 0 ~ 20mA, a escala de tensao correspondente sera de 0 ~ 5V.

6.7 Grupo P6 — Terminais de Saida

Cédigo da - Configuragédo | Configuragéo
Fungéo Nome Descrigdo do Range de Fabrica
P6.00 Selecdo | o, ida do coletor aberto 0~10 1
saida 'Y
Selegao
P6.01 de relé Rele de saida 0~10 3
de saida
Rele de saida OC / estao indicados na tabela abaixo:
Configuragéo = .~
Valor Funcéo Descrigao
0 Sem Saida O terminal de saida ndo tem fungéo
Funcionamento
1 em sentido ON: Durante funcionamento em sentido horario
Horario
Funcionamento
2 em sentido anti- | ON: Durante funcionamento em sentido anti-horario
horario
3 Falha de saida ON: O inversor esta em estado de falha
4 FDT alcangado | Por favor, consulte a descri¢cdo de P8. 13 e P8. 14
Freqiiéncia ON: A frequéncia de funcionamento do inversor é
alcancada Zero.
Funmona_mento ON: A frequéncia de funcionamento do inversor é
6 em velocidade zero
Zero

DAKOL INSTRUMENTOS E SISTEMAS LTDA.
www.dakol.com.br info@dakol.com.br Tel: (11) 3231-4544




Descricao

Detalhada das Fungoes

Erequen_clq ON: A freqiéncia de funcionamento alcanga o valor
7 acima do limite
de P0.05.
alcancada
Flfequen(_:la_ ON: A frequiéncia de funcionamento alcanga o valor
8 abaixo do limite de P0.06
alcancada s
9~10 Reservado Reservado
Cédigo da o Configuragdo | Configuragao
N D
Fungéo ome eserigao do Range de Fabrica
- 16ai
P6.02 Selegao AO | Saida analogica 0~10 0
Multifuncional

Corrente (0~20mA) ou tenséo (0~10V) a saida pode ser selecionada pelo Jumper J15.
Funcgdes AO estdo indicadas na tabela a seguir:

Configuragéo ~
Valor Fungéo Range
0 Frequéncia de OFreqiiéncia maxima (P0.04)
Funcionamento
1 Referéncia de Frequéncia OFreqliiéncia maxima (P0.04)
2 Velocidade do Motor 0~2* velocidade sincronizada do motor
3 Corrente de saida 0~2 cIaSS|f|(?agao de corrente do
inversor
4 Tens3o de saida 0~1.5 cIassnflcagao de tensdo do
inversor
5 Poténcia de Saida 0~2* classificagdo da poténcia
6 Torque de saida 0~2*classificagéo da corrente
7 Al1 Tensao 0~10V
8 Al2 Tensé&o/corrente 0~10V/0~20mA
9~10 Reservado Reservado
Cddigo da . Configuragdo | Configuragao
N D
Fungéo ome eserigao de Range de Fabrica
P6.03 AO Abaixo do Limite 0.0%~100.0% 0.0~100.0 0.0%
AOQ abaixo do
P6.04 correspondente a 0.00Vv ~10.00V 0.00~10.00 0.00v
saida
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P6.05 AO Acima do limite 0.0%~100.0% 0.0~100.0 100.0%
AO acima do limite
P6.06 correspondente a 0.00V ~10.00V 0.00~10.00 10.00V
saida

Estes parametros determinam a relagdo entre tensado/corrente de saida analdgica e o

valor de saida cori

respondente. Quando o valor da saida analdgica excede o range

entre abaixo do limite e acima do limite, saira acima do limite ou abaixo do limite.
Quando AO é corrente de saida, 1mA é correspondente a 0,5V.
Para diferentes aplicagbes o valor correspondente a 100% da saida analdgica é

diferente.
Para detalhes, por

AD

favor, consulte a descrigdo para cada aplicagao.

A

10V (20mA)

Corresponding setting

0. 0% 100. 0%

Figura 6.15 Relacado entre AO e a configuragéo correspondente

Sec¢ao 5.02 6.8 Grupo P7-Parametros da IHM

Cadigo da .~ Configuragéo Configuragéo
Fungéo NEIE DEREEE do Range de Fabrica
P7.00 Senha 0~65535 0~65535 0

A funcéo de protecdo da senha sera valida quando for configurada com uma informacgéo

diferente de 0. Qua

ndo P7.00 é diferente de 00000, a senha do usuario configurada

anteriormente sera apagada e a fungéo de protegdo da senha sera desabilitada.

Depois que a senha for configurada e seja validada, o usuario ndo pode acessar o menu

se a senha do usuario estiver errada. Somente quando a senha do usuario é usada, o

usuario pode ver e m

odificar parametros. Por favor lembre-se da senha do usuario.

DAKOL INSTRUMENTOS E SISTEMAS LTDA.

www.dakol.com.br info@dakol.com.br Tel: (11) 3231-4544




Descrigdo Detalhada das Fungodes

Cddigo

L Configuragdo | Configuragédo
F da_ oz Dieeileze de Range de Fabrica
ungao
Selegao do Idioma - | 0: Chinese
0~1 0
P7.01 LCD 1 English
_ 0: linvalido
P7.02 Copia parametro 1: Upload 0~2 0
2: Download

P7.02 Tera efeito a IHM LCD é usada.
1: todos os valores dos parametros serédo up-load do inversor para a IHM LCD.

2: Os valores dos parametros serdo download seréo baixados do LCD para o inversor
Nota : quando a operagao up-load e/ou down load estiver completada P7.02 sera
configurado em 0 automaticamente .

Cadigo

_ Configuragédo | Configuragao

E da~ NERE DiESEEe do Range de Fabrica
ungéo

0: Jog

QUICKWOG | 1:FDW/REV
P7.03 Selecao de switching 0~2 0
fungéo 2: Clear UP/DOWN
setting

QUICK/JOG é uma tecla multifungéo, sua fungdo é definida no parametro P7.03.
0: Jog: Pressione |QUICK/JOG|, o inversor funcionara pelo modo Jog.

1: Alternar FWD/REYV : Pressione |QUICK/JOG|, o inversor mudara o sentido de rotagéo.
Somente valido se P0.03 esta configurado para 0.
2: Limpar a configuragdo UP/DOWN: Pressione QUICK/JOG, a configuragdo UP/DOWN

sera limpa.
Cédigo da . Configuracdo | Configuracao
Funggéo NISne Descrigdo do I?{angge de I?ébriga
0: Vélido quando o
parametro P0.01=0
1: Valido quando o
parametro P0.01=0 ou a
entrada de controle for igual
P7.04 lopgad) al. 0~3 0
3: Vélido quando o
parametro P0.01=0 ou o
controle de comunicacéo for
igual a 2.
4:Sempre valido
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OBSERVAGAO:

e O valor de P7.04 determina a parada para a fungao [STOP/RST,|.
o Oreset da fungado [STOP/RST| é sempre valida.

Cédigo da
Funcéo

Configuracdo | Configuragédo

Nome Descrigdo do Range de Fabrica

0: Preferencialmente a IHM
externa

1: Funciona as 2 IHM’s,
porém somente a IHM
externa é valida. 0~3 0
2:funciona as 2 IHM’s, porém
somente a IHM local é valida
3:funcionaas 2 IHM's e as 2
IHM’s sao validas.

Selegéo

P7.05 IHM

0: Quando existe IHM externa, a IHM local sera invalida.

1: IHM local e externa simultdnea, somente as teclas da IHM externa serdo validas.
2: IHM local e externa simultanea, somente as teclas da IHM local serdo validas.

3: IHM local e externa simultanea, as teclas das IHM’s local e externa serdo validas.

Observacao: Essa funcao deve ser usada com atengdo, caso contrario pode
ocorrer um mau funcionamento.

OBSERVAGAO:

¢ Quando P7.05 é configurado para 1, a IHM local é valida se a IHM externa nao
esta conectada.

¢ Quando a IHM externa esta conectada, P7.05 deve ser configurado para 0.

Caodigo da o Configuragéo Configuracéao
Funcéo N DEEETFE do Range de Fabrica
Selegao do estado do
P7.06 display com o inversor 0~0x7FFF 0~0x7FFF OxFF
em trabalho

P7.06 define o pardmetro que deve ser mostrado pelo LED em estado de
funcionamento. Se o Bit é 0, o parametro ndo sera mostrado; Se o Bit € 1, o parametro
sera mostrado. Pressione para passar esses parametros em ordem direita.
Pressione [DATA/ENT| + |QUICK/JOG| para passar esses parametros em ordem
esquerda.

O conteudo do display correspondente para cada bit do P7.06 é descrito na seguinte
tabela:
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BIT7] [BITH| [BITH BIT4 [BIT3] BIT2] BIT1 BITO
Torque | Poténcia | Velocidade | Corrente | Tenséo = Referencia .
Tenséo do Frequiéncia
de de de de de Barram.DC de de Saida
Saida Saida Rotagao Saida Saida ’ Frequéncia
BIT15 BIT14] BIT13 BIT12 BIT11] BIT10 BIT9 BIT8]
Estado Estado do
N° do passo do terminal Realim. | Presset
Reservado | 1 ti-speed Al2 AT terminal de PID PID
de Saida Entrada

Por exemplo, se o usuario necessite que no display apareca a tensédo de saida, tensdo

do barramento DC, referencia de freqliéncia, saida de frequéncia, estado do terminal de

saida, o valor de cada bit deve ser como na tabela abaixo:

BIT7] BIT6| BIT5] BIT4 BIT3] BIT2 BIT1 BITO
0 0 0 0 1 1 1 1
BiIT15 | BIT14 | BIT13 | BIT12 | [BIT11 | [BIT10 BITY BIT§
0 0 0 1 0 0 0 0
O valor P7.06 é 100Fh.
Observagao: Estado do terminal I/O é mostrado em decimal.
Para detalhes, por favor, consulte a descrigdo do P7.18 e P7.19.
Cadigo . = ) =
B Nome Descrigio Configuragéo Conflg’urggao
Funcs do Range de Fabrica
ungéo
Selegdo do parametro
P7.07 mostrado no display com o 0~0x1FF 0~Ox1FF OxFF
inversor em stop

P7.07 determina o pardmetro mostrado no display com o inversor em stop. O método de

configuragao é similar com P7.06.

O conteldo correspondente para cada bit do P7.07 é descrito na seguinte tabela:

BIT7| | BITH| BIT5 BIT4| BIT3] BIT2 BIT1 BITO
Estado Estado
Realimentacio | Presset do do Tensdo do | Referencia
Al2 Al1 ¢ terminal | terminal | barramento de
PID PID .
de de DC frequencia
saida entrada

70

DAKOL INSTRUMENTOS E SISTEMAS LTDA.
www.dakol.com.br info@dakol.com.br Tel: (11) 3231-4544




Descrigdo Detalhada das Fungdes

[BIT15] BIT14 BIT13] BIT12] BIT11] [BIT10) BITY BIT8
N° do
passo

Reservado | Reservado | Reservado | Reservado | Reservado | Reservado | Reservado multi-
speed
Cadigo da - Configuragéo | Configuragéo
Funcéo oz Diesasl do Range de Fabrica
Temperatura do
P7.08 i 0~100.00
modulo retificador
Temperatura do
P7.09 0~100.00)
modulo IGBT
P7.10 Versao do software
Tempo acumulado
P7.11 . 0~65535h
de funcionamento

Temperatura do médulo retificador: Indica a temperatura do modulo retificador. Ponto de
protecédo de sobre aquecimento.
Temperatura do moédulo IGBT: Indica a temperatura do modulo IGBT. Ponto de protegédo
de sobre aquecimento.
Versao do Software: Indica a versao do software corrente do DSP.
Tempo de funcionamento acumulado: Mostra o tempo de funcionamento acumulado do

inversor.

Observacgao: Os parametros acima sao somente de leitura.

Codlgo~ da Nome Descrigdo Configuragéao Conflg}.lre_lg:ao de
Funcéo do Range Fabrica
P7.12 3° ultima falha 0~24
P7.13 Pendultima falha 0~24
P7.14 Falha corrente 0~24

Esses parametros armazenam o tipo dos 3 ultimos alarmes. Para mais detalhes, por

favor, consulte a descrigao do capitulo 7.
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sl Lo Configuragdo | Configuragéo
da~ NI DEEEIEEE do Igangge de Fgébriga
Funcédo
Saida de
frequéncia
P7.15 com falha Saida de freqliéncia com falha de
de corrente.
corrente.
Saida de
corrente .
P7 16 com falha Saida de corrente com falha de
corrente.
de
corrente.
Barramento
DC com Barramento DC com falha de
P7.17
falha de corrente.
corrente.
Este valor é gravado como
estado do terminal de entrada. E
o significado de cada bit € como
a tabela abaixo:
Estado do | LBIT3 [ BIT2 [ BIT1 [ BITO |
P7.18 | Termina | S4 S8 S2 1
de Entrada 1 Indica que o terminal de
entrada é correspondente a ON,
enquanto 0 indica OFF.
Nota: Este valor é mostrado
como decimal.
Este valor é gravado como
estado do terminal de saida. E o
significado de cada bit € como a
tabela abaixo:
Estadodo || BIT3 [ BIT2 [ BIT1 | BITO |
P7.19 terminal de RO Y
saida

1 Indica que o terminal de
entrada é correspondente a ON,
enquanto 0 indica OFF.

Nota: Este valor é mostrado
como decimal.

72

DAKOL INSTRUMENTOS E SISTEMAS LTDA.
www.dakol.com.br info@dakol.com.br Tel: (11) 3231-4544




Descrigdo Detalhada das Fungdes

6.9 Grupo P8- Fungdes de Otimizagao

Cédigo . - . -
da Nome Descrigao Configuracéo Conflg'ure?gao
Funca do Range de Fabrica
ungao
Tempo de aceleracédo
P8.00 P 1 ¢ 1.0~3600.0s 1.0~3600.0 20.0s
Tempo de
P8.01 P = 1.0~3600.0s 1.0~3600.0 20.0s
desaceleragéo 1

Para detalhes, por favor, consulte a descrigao de P0.08 e P0.09.

Caédigo ) = ) ~
da Nome Descrigao Configuragao Conflgyrggao
Funcé do Range de Fabrica
ungio
P8.02 Referéncia de JOG 0.00~P0.04 | 0.00~P0.04 5.00Hz
pgo3 | lempodeaceleragio | 4 360005 | 0.1~36000 | Dependedo
JOG modelo
P8.04 Tempo de 0.1~3600.0s | 0.1~3600.0 | Dependedo
desaceleracdo JOG modelo

O significado e a configuragéo de fabrica P8.03 e P8.04 € o mesmo do parametro P0.08
e P0.09. Nao importa quais sédo os valores do P1.00 e P1.05, o jog iniciara em modo
direto e desaceleragado do modo de parada.

Cadigo da - Configuragdo | Configuragéo
Funcéo Mt Desasl do Range de Fabrica
P8.05 Freajenciade | 0.00~P0.04 | 0.00~P0.04 0.00Hz

Largura da banda
P8.06 de Freqléncia de 0.00~P0.04 0.00~P0.04 0.00Hz
Salto

Quando configurado o parametro salto de freqiiéncia, o inversor pode manter a
distancia de ressonancia mecanica com a carga. P8.05 é o valor central da freqiéncia a
ser saltado.

NOTA:
. Se P08.06 é 0 a funcdo de salto é invalida.
. Se P8.05 é 0, a funcao de salto é invalida ndo importa o que seja P8.06.
e A operacao é proibida dentro da largura da banda de freqiiéncia de salto,
mas aceleragao e desaceleragado suave sem o salto.
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A relagdo entre freqiiéncia de funcionamento e referencia de freqiiéncia é mostrada na

figura abaixo:

H
Qutput frequency

1/2 Skip frequency bandwidth

L.

Skip frequency Reference?requency
Figura 6.16 Diagrama de frequéncia de salto.
Cadigo . = ) =
. Configuragédo | Configuragéo
da Nome Descrigao o

Fungdo do Range de Fabrica
Amplitude _ _

P8.07 transversal 0.0~100.0% 0.0~100.0 0.0%
Freqléncia - -

P8.08 oscilante 0.0~50.0% 0.0~50.0 0.0%
Tempo de

P8.09 subida 0.1~3600.0s 0.1~3600.0 5.0s
transversal
Tempo de

P8.10 descida 0.1~3600.0s 0.1~3600.0 5.0s
transversal

Operagao transversal € amplamente usada em industria téxtil e de fibra

aplicagdo comum é mostrada na figura abaixo:

A Output frequency l

Jitter frequency

Center frequency = — — PR

Traverse
ampllitude (AW)

quimica. A

Decelerateby
deceleration
time

Accelerate by
acceleration

tirme

Falltime of
traverse

Rise time of
traverse

Figura 6.17 Diagrama de operagao transversal.
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A freqiiéncia central (CF) é a freqiiéncia de referéncia.
Amplitude transversal (AW) = frequiéncia central (CF ) *P8.08%
Frequéncia oscilante = amplitude transversal (AW) *P8.08%
Tempo de subida transversal: Indica o tempo de aumento da freqliéncia transversal
mais baixa para a freqiiéncia transversal mais alta.
Tempo de descida transversal = Indica o tempo de diminui¢do da freqiiéncia transversal
mais alta para a freqliéncia transversal mais baixa.
NOTA:
e O parametro P8.07 determina o range da freqiiéncia de saida que é baixo.
o (1-P8.07%)* referéncia de freqiiéncia é >= freqiiéncia de saida =< (1 +
P8.07%)* referéncia de freqiiéncia
o A freqiiéncia transversal de saida é limitada pelo limite maximo de
freqiiéncia (P0.05) e freqiiéncia de limite minimo (P0.06).

Cédigo da o Configuracdo | Configuracao
Funcéo HEiE sl do Range de Fabrica
P8.11 Tempo de Auto 0~3 0~3 0
Reset
P8.12 Intervalo entre reset 0.1~100.0s 0.1~100.0 1.0s

A funcéo de auto reset pode reajustar as falhas nos momentos e intervalos presentes.
Quando P8.11 é ajustado em 0, significa “auto ajuste” e o dispositivo de protegdo sera
ativado em caso de falhas.

NOTA: As falhas tais como: Saida 1, Saida 2, Saida 3, OH 1 e OH2 nao pode ser
reajustado automaticamente.

Codigo da . Configuragéo | Configuragao
Fungéo N DEEEFE do Range de Fabrica
P8.13 Nivel FDT 0.00~ P0.04 0.00~ P0.04 50.00Hz

P8.14 Atraso FDT 0.0~100.0% 0.0~100.0 5.0%

Quando a freqliéncia de saida atingir uma determinada freqiiéncia de pré-ajuste (nivel
FDT), saida de terminal emitird um sinal ON-OFF até que a freqliéncia de saida caia
abaixo de um nivel de freqiiéncia FDT (nivel FDT — defazagem de FDT ), como
mostrado na figura a seguir:
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Output frequency

3
FOT level fr=of == === == = ————.
. . _FDTlag
I I
I I
1 I
I I
I I
1 | Time t
A N
FDT reached I |
signal I I
I I
»

Time t

Figura 6.18 Diagrama de nivel de FDT e defasagem.

Codd;go Nome Descrigdo Configuragédo | Configuragéo
Fungdo do Range de Fabrica
Range de
ps{5 | Detecgdo | 0.0~100.0% IFrequéncia 0.0~100.0 0.0%
de maximal]
Freqiéncia

Quando a freqiiéncia de saida esta dentro da variagéo da referéncia de freqiiéncia, um

sinal ON-OFF sera emitido.

hOutput frequency
r

Detecting range
Reference frequency P&. 15

s s il

I
|

t » Time t
1
Frequency & I
arrive signal |
(FAR) |

» Time t

Figura 6.19 Diagrama de range de detecgéo de frequéncia
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Caédigo ) = ) ~
B NG Descrigéo Configuragéo Conﬁgyrggao
Funca do Range de Fabrica
uncéo
Tenséo de
. Depende do
P8.16 Disparo de 115.0~140.0% 115.0~140.0
Modelo
Frenagem

Quando a tensdo de barramento DC for maior que o valor do parametro P8.16, o
inversor iniciara a frenagem dinamica.

Observagao:

B A configuragao de fabrica é de 120% se a tensao do inversor for 220V.

B A configuragao de fabrica é de 130% se a tensao do inversor for 380V.

B O valor do parametro P8.16 corresponde a tensdao do barramento DC como
tensao de entrada.

Cdédigo da . Configuragéo Valor
~ Nome Descrigéo .
fungéo do range padrao
Coeficiente de
P8.17 velocidade de 0.1~999.9% 0.1~999.9% 100.0%
rotagao

Este pardmetro é usado para calibrar as bias entre velocidade mecanica atual e
velocidade de rotagdo. Segue abaixo a férmula:
Velocidade mecanica atual = 120 * freqiiéncia de saida *P8.17 / Numero de pdlos do

motor.

Sec¢ao 5.03 6.10 Grupo P9—Controle PID
O controle de PID ¢ um método normalmente usado em processo de controle, tais
como fluxo, pressao e controle de temperatura. O principal primeiramente detecta as
BIAS entre o valor pre-programado e o valor de realimentagédo, e entdo calcula a
frequéncia do inversor de acordo com o ganho proporcional, tempo integral e
diferencial. Por favor consulte a figura abaixo:

PID Preset

value

Output
frequency

PID
A control

Control
algorithm

\

Filter F

-

Feedback value

-

Figura 6.20 Diagrama do controle PID.
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Cadigo ) = ) =
- NGime Descrigéo Configuragéo Conﬁgyrggao
Func do Range de Fabrica
ungéo
0: IHM
1: Entrada
~ analoégica 1 (Al1)
P9.00 P Sele(;ado dF?ID 2: Entrada 0~4 0
resset do analégica 2 (Al2)
3: Comunicagao
4: Multi-speed
po.g1 | PressetdoPID 0.0%~100.0% 0.0~100.0 0.0%
pela IHM
Selegao de (1) 2:; 0
P9.02 | Realimentagéo | 0~3
2: Al1+AI2
do PID : -
3: Communicagao

Estes parametros sdo usados para selecionar o presset de PID e a fonte de
realimentagéao.
Observacgao:
B O valor do presset e o valor da realimentagdao do PID sido valores em
porcetagem.
B 100% do valor do presset ¢é correspondente a 100% so valor da
realimentagao
B A fonte do presset e da realimentagao nao pode ser a mesma, caso contrario
o PID oferecera um mau funcionamento.

Cédigo ) = ) ~
B Nome Descrigéo Configuragéo Conﬁgyrggao
Func do Range de Fabrica
ungao
Caracteristicas da | 0: Positivo
P9.03 saida do PID 1: Negativo 0~1 0

0: Positivo: Quando o valor a realimentacdo for maior do o valor do presset, a
freqliéncia de saida diminuira, tais como controle de tensdo em aplicacdes de
ventilagado.

1: Negativo: Quando o valor da realimentacao for maior do que o valor do presset, a
freqliéncia de saida aumentard, tais como o controle de tensdo em aplicagdes de anti-

ventilagao.
Cadigo da - Configuragéo Configuragéo
Funcgéo Mt Dlese st do Range de Fabrica
P9.04 Ganho 0.00~100.00 0.00~100.00 0.10
proporcional (Kp)
P9.05 Tempo Integral (Ti) 0.01~10.00s 0.01~10.00 0.10s
P9.06 Temp°($';‘§re”°'a' 0.00~10.00s 0.00~10.00 0.00s
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® Optimize a resposta ajustando os parametros enquando direciona uma carga
atual.

® Ajuste do controle PID:

® Siga o procedimento a seguir para ativar o controle de PID e entdo ajuste-o
enquanto monitora a resposta:

® 3. Habilita contro PID (P0.03=5)

® 4. Aumenta a propor¢do de ganho (Kp) o maximo possivel sem gerar
instabilidade.

® 5. Reduz o tempo integral (Ti) o maximo possével sem criar instabilidade.

® 6. Aumenta o tempo derivativo (Td) o maximo possivel sem criar instabilidade.

® Fazendo ajustes finos:

® Primeiro ajuste as constantes individuais do controle PID e faga um ajuste fino.

® Redugao de sobre-sinal

® Se ocorrer sobre-sinal, diminua o tempo derivativo aumento o tempo integral.

Response A Before adjustment

After adjustment

Tirr?e
Figure 6.21 Diagrama de redugéo sobre-sinal

® Estabilizando rapidamente o estado de controle
® Para estabilizar rapidamente as condigbes de controle mesmo quando ocorre
sobre-sinal, diminua o tempo integral e aumente o tempo derivativo.

Response A Before adjustment

After adjustment

Time

Figure 6.22 Diagrama de redugéo da oscilagéo sobre-sinal
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Redugéo da oscilagéo de longo ciclos

. Se ocorrer oscilagdo com ciclos maiores do que o tempo de configuragédo do
tempo integral, significa que essa operacao integral esta errada.

Before adjustment
Responsed

After adjustment

>
Time

Figure 6.23 Diagrama de redugéo de ciclo longo de oscilagao
e Se a ocilagdo ndo pode ser reduzida mesmo se configurar o tempo
derivativo a 0, entdo diminua o tempo proporcional ou aumente o tempo

constante do atrazado do PID primario.

Response

Before adjustment

After adjustment

T:mi.
Figura 6.24 Diagrama de Reducéo de ciclo curto de ocilagdo

Se a ocilagédo ndo pode ser reduzida mesmo se configurar o tempo derivativo a 0, entao
diminua o tempo proporcional ou aumente o tempo constante do atrazado do PID

primario.
o dd;go Nome Descrigdo Configuragéo | Configuragéo
Funcao do Range de Fabrica
P9.07 amz:tr:ap;eie () | 001-100.00s | 0.01~100.00 0.10s
P9.08 limite de Bias 0.0~100.0% 0.0~100.0 0.0%

O tempo de amostragem (T) refere-se ao ciclo de mostragem do valor da realimentagéo.
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O regulador PI calcula uma vez em cada ciclo de mostragem. Quanto maior o ciclo de
mostragem, mais baixa é a resposta.

O limite de Bias define o Bias maximo entre a realimentacéo e o preset.O PID para de
funcionar quando o bias estiver dentra dessa escala. Para garantir estabilidade e

precisdo do sistema de saida é necessario configurar estes parametros corretamente.

A Feedback value
Bias limit

o valus == g — —_—— ——

Cutput frequency

Figura 6.25 Relag&o entre limite de Bias e frequéncia de saida

Cédigo ) = ) ~
o Nome Descrigao Configuragéao Conflgyra}gao
Func do Range de Fabrica
uncao
Valor de detecgao
P9.09 de Perda da 0.0~100.0% 0.0~100.0 0.0%
Realimentagéo
Tempo de
Deteccgéo de
P9.10 ¢ 0.0~3600.0s 0.0~3600.0 1.0s
Perda da
Realimentagéo

Quando o valor de realimentagdo € menor do que P9.09 continuamente para o periodo
determinado pelo P9.10, o inversor indicara falha, caso perca-se a realimentagao (PID).

Observacgdo: 100% do P9.09 é o mesmo que 100% do P9.10
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Sec¢ao 5.04 6.11 Grupo PA - Controle Multi-Speed

2009982 | Nome Dosorgto | Copiguacio. | Confouacic
PA.00 Multi-speed 0 -100.0~100.0% -100.0~100.0 0.0%
PA.01 Multi-speed 1 -100.0~100.0% -100.0~100.0 0.0%
PA.02 Multi-speed 2 -100.0~100.0% -100.0~100.0 0.0%
PA.03 Multi-speed 3 -100.0~100.0% -100.0~100.0 0.0%
PA.04 Multi-speed 4 -100.0~100.0% -100.0~100.0 0.0%
PA.05 Multi-speed 5 -100.0~100.0% -100.0~100.0 0.0%
PA.06 Multi-speed 6 -100.0~100.0% -100.0~100.0 0.0%
PA.07 Multi-speed 7 -100.0~100.0% -100.0~100.0 0.0%
Observacao

B 100% do multi-speed x correspondente a frequencia maxima(P0.04).

B Se o valor do multi-speed x é negativo, a dire¢ao desse passo sera reverso ,
caso contrario sera sentido horario.

B Funcéao Multi-speed tera alta prioridade.
Selegédo do passo é determinado pela combinagédo dos terminais multi-speed. Por
favor consulte a seguinte tabela e figura

@

»~
Freqliéncia de saida

0

51

ON

Y

s2

s3

Figura 6.26 Diagrama de operagdo multi-speed.
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erminal Multi-speed Multi-speed Multi-speed
Passo referencial referencia2 referencia3
0 OFF OFF OFF
1 ON OFF OFF
2 OFF ON OFF
3 ON ON OFF
4 OFF OFF ON
5 ON OFF ON
6 OFF ON ON
7 ON ON ON
Sec¢do 5.05 6.12 Grupo PB- Fungdes de protegao
Cadigo ) = ) ~
da Nome Descrigao Cc()jr(;ﬂ'g:;ag:o ngfll__géubrgggo
Fungéo 9
eroesioce | (Lot
PB.00 Sobrecarga ) P . 0~2 2
2:Freqliiéncia variavel
do Motor
do motor

1: Para motor normal, a baixa velocidade, menos eficiente sera a
refrigeracdo.Baseado nesse conceito, se a saida de frequencia for menor que 30Hz, o
inversor reduzira o ponto de disparo para protecdo de sobrecarga do motor.

2:Como o efeito de refrigeragédo da frequencia variavel do motor ndo tem ligagcdo com

a velocidade de funcionamento, n&o é obrigatdrio ajustar o disparo da protegéo de
sobrecarga do motor.

Caédigo ) = ) ~
da Nome Descrigao Configuragéo Conflgyra}gao
Func do Range de Fabrica
ungao
Protecéo de
PB.01 Sobre corrente 20.0%~120.0% 20.0~120.0 100.0%
no Motor
Timey 204 100%
Motor overload
protection current
Tminute = ==

Current

Figura 6.27 Curva de protegéo de sobrecarga no motor.
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O valor pode determinado pela seguinte férmula:
Protecéo de sobre carga de corrente no motor=escala de corrente do motor/ escala

de corrente do motor)* 100%

Observacgao:

B Esse parametro é normalmente usado quando a escala de poténcia do
inversor é maior que a poténcia de saida do motor.

B Tempo de protecdo de sobrecarga no motor :60s com 200% da escala de

corrente. Para detalhes, consultar a figura acima.

ciilke Configuragéo Configuracéo
€ NEITE DESEEEE do Range de Fabrica
Funcéo
Disparo para
PB.02 funcionamento do 70.0~110.0% 70.0~110.0 80.0%
motor por inércia
Taxa de reducao
PB.03 para funcionamento | 0.00Hz~P0.04 | 0.00Hz~P0.04 0.00Hz
do motor por inércia

Se PB.03 ¢ ajustado para 0, o funcionamento do motor por inércia ¢ invalido.

Funcionamento do motor por inércia é habilitado para performace de compensagéo
de baixa tensdo quando o barramento de tensdo DC cai abaixo PB.02. O inversor
pode continuar ligado sem funcionamento por inércia para reduzir a saida de
freqUéncia e realimentcdo de energia via motor.

Observagcao: Se PB.03 é grande, a realimentagdao de energia do motor sera
grande também e pode causar falha de sobre voltagem.Se PB0.03 é pequeno, a
realimentagcao de energia do motor sera pequena para ativar o efeito da
compensacao de tensao. Por favor ajuste PB.03 de acordo com a inércia da
carga e a carga atual.

Cédigo da . Configuracdo | Configuragédo
Fungéo MBI DEEETFE do Range de Fabrica
Potecao contra -
0: Habilitado
PB.04 sobre carga de 1-Desabilitado 0~1 1
parada
Ponto de protecao
380V:130%
o~ 0, ~
PB.05 contra sobre carga 110~150% 110~150 220V-120%
de parada

Durante a desaceleragéo, a escala da desaceleragdo do motor pode ser menor que a
frequéncia de saida do inversor devido a carga de inércia. Nesse momento, o motor
retornara energia para o inversor, resultando um aumento da tensdo DC. Se néo for
feito a medigéo o inversor sofrera uma alteragao devido a sobre tenséo.
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Durante a desaceleragao, o inversor detecta o barramento de tenséo DC e o compara
com o ponto de protegéo contra sobrecarga de parada. Se a tens&do do barramento DC
exceder o PB.05, o inversor ira parar reduzindo a freqiiéncia de saida. Quando a tensao
do barramento DC é menor que PB.05, a desaceleragéo continua, como mostrada na
seguinte figura.

Cutput current

Over-voltage |
stall point

| | |

| | I

| [ 1 |

| T T - >=

ime
Qutput A I I ! ! I
frequency | | | | |
\‘_HH——
Time t
Figura 6.28 Fungéo de sobre tensdo de parada.
Cadigo ) = ) =
o Configuragéo Configuragao de
Fu(rj:;éo oz Dleseilezl do Range Fabrica
Disparo do limite —5nNo _ Modelo G: 160%
PB.06 alto de corrente 50~200% 50~200 Modelo P: 120%
Taxa de redugao
de frequencia
PB.07 | quando o limite de | 0.00~100.00Hz/s | 0.00~100.00 10.00Hz/s
corrente é
alcancado

Limite auto de corrente é usado para limitar a corrente do inversor menor que o valor
determinado pelo PB.06 em tempo real.Sendo assim o inversor ndo sofrera alteragédo
devido ao surgimento de sobre corrente. Essa funcdo € especialmente util para
aplicagbes com grande carga de inércia ou com estagio de mudanca de carga.

PB06 E um percentual da escala de corrente do inversor.

PBO07 Define a escala de redugéo da ferqliiéncia de saida quando a fungao é ativada.Se
PBO06 Pequeno, pode ocorrer falha de sobrecarga. Se é grande, a freqiiéncia mudara
precisamente e sendo assim, a realimentacdo de energia do motor sera grande e
causara falha de sobre tenséo. Essa fungédo é sempre habilitada durante a aceleragéo e
desaceleragéo.
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Observagao:

B Durante o processo de limite auto de corrente, a frequencia de saida do
inversor deve mudar; sendo assim é recomendado nao habilitar essa
funcao quando requer a saida de frequencia do inversor estabilizada.

B Durante o processo de limite auto de corrente, se PB06 é baixo, a
capacidade de sobre carga sera impactada.

Por favor consulte a seguinte figura.

Disparo do limite

altn da rarranta

Freqliéncia de saida

Saida de corrente

Tempo t

Determinado pelo PB.07

Tempo t
-

»

Figure 6.29 Funcéo de protegao de limite de corrente .

Secdo 5.06 6.13 Grupo PC-Comunicagao serial

Caodigo da s Configuragéo Configuragéo
Fungéo AETE Sl do Range de Fabrica
Endereco
PC.00 1~247 0~247 1
local

Esse parametro determina o enderego do escravo usado para comunicagdo com O

mestre. O valor "0"é o enderego de transmissao.

www.dakol.com.br info@dakol.com.br Tel: (11) 3231-4544
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Cadigo
s . Configuragéo Configuragéo
da Nome Descrigéo .
~ do Range de Fabrica
Funcéo
0: 1200BPS
. 1: 2400BPS
Selegao
2: 4800BPS
de Baud 0~5 3
PC.01 3: 9600BPS
rate
4: 19200BPS
5: 38400BPS
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Esse parametro pode ajustar a velocidade de transmissdo do dado durante a

comunicagao serial.

Observacgao: O baud Rate do mestre deve ser o mesmo do escravo.

Cadigo da . Configuragéo Configuragéo
Fungéo NEIE DESETRED do Range de Fabrica
pcoz | Formatodo 0~17 0~17 0

dado

Esse parametro define o formato do dado usado no protocolo de comunicagao.

0
1

0 N O o A W N

9:

1 RTU, 1 start bit, 8 data bits, no parity check, 1 stop bit.

: RTU, 1 start bit, 8 data bits, even parity check, 1 stop bit.
: RTU, 1 start bit, 8 data bits, odd parity check, 1 stop bit.

1 RTU, 1 start bit, 8 data bits, no parity check, 2 stop bits.

1 RTU, 1 start bit, 8 data bits, even parity check, 2 stop bits.
: RTU, 1 start bit, 8 data bits, odd parity check, 2 stop bits.
: ASCII, 1 start bit, 7 data bits, no parity check, 1 stop bit.

: ASCII, 1 start bit, 7 data bits, even parity check, 1 stop bit.
: ASCII, 1 start bit, 7 data bits, odd parity check, 1 stop bit.
ASCII, 1 start bit, 7 data bits, no parity check, 2 stop bits.

10: ASCII, 1 start bit, 7 data bits, even parity check, 2 stop bits.

1

1: ASCII, 1 start bit, 7 data bits, odd parity check, 2 stop bits.

12: ASCII, 1 start bit, 8 data bits, no parity check, 1 stop bit.
13: ASCII, 1 start bit, 8 data bits, even parity check, 1 stop bit.
14: ASCII, 1 start bit, 8 data bits, odd parity check, 1 stop bit.

1
1
1

5: ASCII, 1 start bit, 8 data bits, no parity check, 2 stop bits.
6: ASCII, 1 start bit, 8 data bits, even parity check, 2 stop bits.
7: ASCII, 1 start bit, 8 data bits, odd parity check, 2 stop bits.

Caodigo da L Configuragao Configuragao
Fung(;éo e Lesuitse do Igangge de Fgébriga
Tempo de
PC.03 Atraso na 0~200ms 0~200 5ms
Comunicagao

Esse parametro pode ser usado para ajustar o atraso na resposta na comunicagao para

adaptar para modbus master. Em modo RTU, o atraso na comunicagéo atual deve ser

menor que 3.5 caracteres em modo ASCII, 1ms.
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Cédigo da . a Configuragéo Configuragéo
Funggéo Mt Desasl do I?{ang?e de Fgébriga
Tempo de 0.0:
PC.04 Timeout da Desabilitado 0~100.0 0.0s
Comunicagao 0.1~100.0s

Quando o valor é zero , essa funcdo sera desabilitada. Quando a interrupcdo na
comunicagao é maior que o valor 0 do PC.04, o inversor apresentara alarme de erro de

comunicacao(CE).
Cadigo da
Funcéo

Configuragéao Configuragéo

Nome Descrigéo do Range de Fabrica

0:Alarme e stop
1:Sem alarme e
continua o

Acio em funcionamento

2:Sem alarme mas
Caso de Erro )
PC.05 para o inversor de 0~3 1
nz.a _ acordo com

Comunicagao | p4 o5(se P0.01=2)
3: sem alarme mas
para de acordo
com P1.05

0: Quando ocorre um erro de comunicagdo, o inversor apresentara alarme de

comunicagao e cessara o funcionamento.

1:Quando ocorrer um erro na comunicagdo , o inversor omitira o erro e continuara o
funcionamento.

2: Quando um erro de comunicagéo ocorrer , if P0.01=2, o inversor ndo vai alarmar mas
cessara o funcionamento de acordo com o modo de parada determinado pelo
P1.05.Caso contrario o erro sera omitido.

3: Quando ocorrer erro na comunicagédo , o inversor ndo vai alarmar mas cessara o
funcionamento de acordo com o modo determinado pelo P1.05.

Cadigo da Configuragéo Configuragéo

Fungéo e Dlegeilel do Range de Fabrica

Local da unidade do led

0:responde para escrever

1:ndo0 responde para
~ escrever nos 10 locais

Acao de

PC.06 dos led 0~1 0~1

Resposta o A

0: ndo salva a referéncia

quando desligado

1:salva a referéncia

quando é desligado
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OResposta de escrita
1:Sem resposta de escrita

0: Referéncia nio salva quando
desligado o inversor.

1Referfncia salva quando o inversor é
desligado.

Figure 6.30 Significado do PC.06.
A stands for: Unit’s place of LED.
B stands for: Ten’s place of LED
Sec¢ado 5.07 6.14 Grupo PD- Fungdes suplementares

Cédigo da Configuracdo | Configuracao de
Fungéo do Range Fabrica

Nome Descricao

Baixa
Frequéncia de
PD.00 Limite de 0~500 0~500 5

Restricao a
Ocilagéo

Alta
Frequéncia de
PD.01 Limite de 0~500 0~500 100
Restrigdo a

Ocilagao
Essa fungéo é valida somente quando o PD.04 é configurado em 0. Quanto menor o
valor de PD.00 e PD.01, mais eficaz sera o efeito de restricdo a ocilagao.
Observagao: A maioria dos motores podem ter oscilagdo de corrente em um
mesmo ponto de freqiiéncia. Por favor, seja cuidadoso ao ajustar estes
parametros para obter baixas oscilagées.

Cadigo da - Configuragéo Configuragéo
Funggéo N DEEEEE do Igangge de Fgébriga
Amplitude de
PD.02 Restricéo a 0~10000 0~10000 5000
Ocilagao

Este parametro é usado para limitar a amplitude de restrigdo a oscilagdo. Se o valor
PD.02 for muito alto, pode causar sobre corrente no inversor. Deve ser configurado um

pouco mais baixa para maior poténcia do motor, e vice-versa.
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Cédigo da . a Configuracéao Configuragéo
Funggéo R Desasl do Ig{angge de Fgébriga
Banda de
PD.03 restricdo a 0.0~P0.04 0.0HZ~P0.04 12.5HZ
Ocilagdo

Se a freqiliéncia de saida for maior que PD.03, utiliza-se o valor PD.00, caso contrario
utiliza-se o valorPD.01 .

Cédigo da . Configuragéo Configuragéo
Funcéo MBI DEEEiFE do Range de Fabrica
Restricao a 0: Habilitar
PD.04 Ocilagao 1: Desabilitar 0~1 0

O motor sempre tem corrente de oscilagdo quando a carga é leve. Isso causara
operagao anormal mesmo sobre corrente. Para detalhes, por favor rever a descrigao do

PD.00 ~ PD.03.
Cédigo da s Configuragéo Configuragéo
Fungéo NS DESEIFED do Range de Fabrica
0: PWM modo 1
PD.05 Modo PWM 1: PWM modo 2 0~2 0
2: PWM modo 3

Para obter as caracteristicas desses modos, por favor consulte a tabela abaixo:

Ruido em Ruido em
Modo Frequéncia Frequéncia Outros
Baixo Alta
PWM modo 1 Baixo Alto
Precisa ser derated, por causa
PWM modo 2 Baixo do aumento de alta
temperatura.
PWM modo 3 Alto Pode retrgir a'qciilag.:éo com
mais eficiéncia
el s Configuragao do Configuragéo
. da~ Nome Descrigao Ig{angge e Fgébriga
uncao
0:IHM
1:Al1
Fonte de 2:Al2
PD.06 | Configuragdo | 3: Al1+Al2 0~5 0
do Torque 4:Configuragdo Mult-
Speed
5: Comunicagéo
Configuragédo )
PD.07 de Torque -100.0%~100.0% 100.0%~100.0% 50.0%
pela IHM
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® Controle de torque tem efeito:

® se Tset > Tload, a freqiiéncia de saida aumentara continuamente até atingir limite
alto de freqiiéncia.

® se Tset<Tload, a frequéncia de saida vai diminuir continuamente até atingir limite
baixo de freqiiéncia.

® O inversor pode funcionar em qualquer freqiiéncia entre entre limite alto e baixo
de frequéncia somente quando Tset = Tload.

® Controle de torque pode ser alterado para controle de velocidade e vice-versa.

® Alterando pelo terminal multifuncional: Por exemplo, se o controle de torque é
habilitado (P0.00 ) a fonte de configuragéo de torque é Al1, o valor do terminal
multifuncional S5 é configurado para 20 (Controle de torque desabilitado). Quando
S5 é valido, o modo de controle sera alterado de controle de torque para controle
de velocidade e vice versa.

® Quando estd em funcionamento pelo modo de controle de torque, pressione
STOP/RST, mudara para controle de velocidade automaticamente.

® Se a configuragdo de torque é + , o inversor funcionara em sentido horario caso
contrario ele funcionara em sentido anti-horario.

Observacao:

Quando em funcionamento pelo modo de controle de torque, o tempo de

aceleragao nao ha ligagao com P8.08.

100% da configuragido de torque é correspondente a 100% do P3.07 (limite de

torque). Por exemplo, se a fonte de configuragao de torque é IHM (PD.06 = 0,

PD.07 = 80 % e P3.07 = 90%).

Configuragao atual de torque = 80% (PD.07)*90% (P3.07 = 72%).

im0 Nome Descriggo | 30 Rangs | o Fibria

0: IHM
1: A1

Selegao de Limite | 2: Al2

PD.08 Alto de 3:Configuragao 0~4 0
Freqgliéncia Multi-Speed

4:
Communicagao

100% desse parametro é correspondente a 100% de P0.04 (freqiéncia maxima).

Quando esta funcionando em modo de controle de torque, a freqiiéncia de saida pode

ser ajustada se mudar o limite alto de freqiéncia.
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Cédigo da L Configuragéao Configuragéo
~ Nome Descrigao
Fungéo de Range de Torque
0: Habilitado
~ . 1: Desabilitado
Selegao Automatica
PD.09 o quando a 0~1 0
de Limite de Corrente )
Velocidade
Constante

Fungéo automatica de limite de corrente € usada para previnir que o inversor mude de

sobre corrente para um aumento repentino de corrente. E usado especialmente em

aplicagbes de grandes cargas de inércia. Essa fungdo € sempre habilitada durante a

aceleragao ou periodo de desaceleragao.

Observacgao: Durante o processo de auto limite de corrente, a freqiiéncia de saida

do inversor pode mudar; sendo assim, é recomendado desabilitar a funcéao

quando a freqiiéncia de saida necessita ser estabilizada.

Sec¢ao 5.08 6.15 Grupo PE—Configuragao de Fabrica

Esses parametros pertencem ao grupo de parametros configurados de fabrica. O

usuario ndo pode abrir este grupo de parametros.caso contrario causara anormalidade

na operagao do inversor ou dano.

Artigo VI.
Artigo VII

Artigo VIIL.

Artigo IX.
Artigo X.
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Artigo XI.7. GUIA DE FALHAS

Secao 11.01

Sec¢ao 11.02 7.1 Falhas e Solugbes

Cadigo . =
de falha Tipo de falhas Causa Solugéao
1. Tempo Acc/Dec é muito
ouT1 Falha IGBT Ph-U | ¢yrto. 1. Aumente o tempo
Acc/Dec
OouT2 Falha IGBT Ph-V | 2. Falha no médulo IGBT. o
2. Solicite ajuda ao
suporte técnico.
3. Mau funcionamento
causado por interferéncia. .
OUT3 Falha IGBT Ph-W 3. Inspecione o
o equipamento externo e
4. Aterramento n&o & elimine interferéncia.
apropriado.
Sobre-corrente 1. Curto circuito ou falha no 1. Verfique se ha
ocC1 durante . . danos no motor,
~ terra ocorrido na saida do . ~
aceleragéo ) isolagcdo do condutor,
inversor. o
Sobre-corrente ou cabo danificado.
0C2 durante . )
desaceleracéo 2. A carga é muito pesada 2. Aumente o tempo
ou o tempo Acc/Dec é muito ’ .
Acc/Dec ou selecione
curto. . .
uma capacidade maior
Sobre corrente para o inversor.
durante 3. Acurva V/F ndo é
0C3 funcionamento apropriada. .
com velocidade 3. Che\()/l::e e ajuste a
curva .
constante 4.Mudanca rependina da
carga.
Sobre-tenséao 1. O tempo Dec é muito 1. Aumente o tempo
ov1 durante curto e a energia Dec ou conecte o
aceleracao regenerativa do motor é resistor de frenagem.
muito grande.
Sobre-tensao 2. Diminua a tens&o de
ov2 durante

desaceleragao

2. Tensédo de entrada é

entrada de acordo com
as especificagdes.
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Sobre tenséo

quando
Oov3 funcionamento
com velocidade
constante
1. Falta de fase na
alimentagéo.
2. Perda momentanea da
alimentagéo
= Inspecione a entrada
Sub tenséo no . ~
uv ) o de alimentagdo ou faga
barramento DC | 3. Ligagao dos terminais de | 4 ligagdio.
entrada da alimentagao
estdo soltos.
4.Flutuacdes de tensao de
alimetagéo sdo grandes.
1. Selecione a variavel
1. Carga pesada no motor de frequéncia no motor
em velocidade baixa por um
longo tempo. 2. Cheque e ajuste a
Sobre cargano | 2. Curva impropria curva V/F.
OoL1 . =
motor 3. Disparo da protecéo de
sobre carga (PB.01) 3. Cheque e ajuste
4. Mudanga repentina de PB.01
carga.
4. Cheque e carregue.
1. Aumente o tempo
Acc/Dec ou selecione
1. Carga é muito pesada ou um in\_/ersor de_
o tempo Acc/Dec € muito capacidade maior.
curto.
Sobre carga no 2. Cheque e ajuste a
OoL2 curva V/F.

inversor

2. Curva V/F impropria

3. A capacidade do inversor
é muito pequena.

3. Selecione inversor
de capacidade maior.
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Falha na fase de

1. Falta de fase na
alimentagao

2. Perda momentanea da
alimentagao

Cheque a fiagéo,

SPI rad 3. Ligacéo dos terminais de instalaggo e
entrada entrada da alimentac&o alimentagao.
estdo soltos.
4 Flutuagdes de tenséo de
alimetagéo sdo grandes.
5. Balanceamento entre as
fases néo é bom
1. Ha um fio quebrado no
cabo de saida
Falha na fase de 2. Ha um fio quebrado no Cheque a fiagdo e a
SPO . L . -
saida motor de ventilagao. instalagao.
3. Terminais de saida estao
soltos.
EF Falha externa Ex: Falha externa detectada Inspecione o
no terminal de entrada. equipamento externo.
1. Instale unidade de
1.Temperatura ambente & refrigeracéo.
Sobre muito alta.
OH1 aquecimento no 2. Remova fonte de
retificador 2. Fonte de calor préxima. calor.
3. Cooler do inversor parado | 3. Substitua o
ou danificado. ventilador
Sobre 4. Obstrugao do canal de 4. Limpe o canal de
OH2 aquecimento no ventilacao ventilagdo.
IGBT 5. Frequéncia portadora é
muito alta. 5. Diminua a

frequéncia portadora.
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1 C(.Jnflgl’Jra.gao de baud 1. Configure um baud
rate imprépria. .
rate apropriado.
Falha de 2 Receblmento de 2.Cheque a
CE s informagéo errada. L s
comunicagao comunicagao dos
dispositivos e sinais.
3. Comunicagao é
interrompida por muito
tempo.
1. Fios ou conectores da
placa de controle estéo 1. Cheque a ligacao.
Falha na deteccéo soltos.
ITE ¢ 2. O sensor Hall esta o
de corrente danificado. 2. Solicite suporte
3.Circuito amplificador esta técnico.
anormal.
1. Configure os valores
1. Configuragéo imprépria dos parametros de
dos parametros do motor. acordo com a placa de
TE Falha no auto identificagdo do motor.
ajuste )
2. Tempo de auto ajuste
excedido. 2. Cheque a fiagao do
motor.
1. Pressione
[STOP/RESET]
EEP Falha na 1. Falha no controle dos FS;(;ZI/,RESE para
EEPROM parametros R/W L
2. Solicite suporte
técnico
1. Inspecione a ligagao
1. Realimentacéo do PID da realimentagéo da
Falha na desconectada. PID.
PIDE realimentagéo da
PID 2. Fonte da realimentagao 2. Inspecione a fonte
do PID desaparece. de realimentagéo da
PID.
1. Falha no circuito de 1. !nspecmne a
unidade de franagem,
frenagem ou dano no tubo .
substitua o tubo de
de frenagem.
Falha na unidade frenagem.
BCE
de frenagem
2. Baixa resisténcia da
= . 2. Aumente a
conexao externa do resistor A
resisténcia de
de frenagem.
frenagem.
Reserva de fabrica
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Sec¢ao 11.03 7.2 Solugoes e Falhas Comuns

O inversor pode ter as seguintes falhas ou mau funcionamento durante a operagéo, por
favor consulte as seguintes solugdes:
7.2.1 Display nao liga quando inversor é alimentado:
® Inspecione se a tensdo de alimentagdo € a mesma da tens&o caracteristica do
inversor ou verifique se existe alimentagdo com multimetro.
® |nspecione se a ponte refiticadora trifasica esta em boas condigbes ou ndo. Se a
ponte ratificadora esta danificada consulte o suporte técnico.
® Cheque a luz de carga. Se a luz estiver desligada a falha é principalmente na
ponte retificadora ou no resistor de armazenamento. Se a luz estiver acesa, a falha
pode ser no chaveamento da alimentagéo. Por favor solicite suporte técnico.

7.2.2 Fonte de alimentacdao de ar é desligada imediatamente apés seu

ligamento:

® [nspecione se a alimentacédo de entrada esta aterrada ou em curto circuito.

® |Inspecione se a ponde retificadora esta queimada ou n&o. Se estiver danificada,
solicite suporte.

7.2.3 O motor ndo se move com o inversor em funcionamento:

® |Inspecione se existe saida trifasica balanceada entre U, V, W. Se existir, o motor
pode estar danificado, ou mecanicamente travado.

® Se a saida ndo esta balanceada ou esta perdida, a placa de poténcia do inversor
ou médulo de saida podem estar danificados, solicite suporte técnico.

7.2.4 O display do inversor trabalha normalmente quando ligado mas muda

entrada quando esta em funcionamento.

® |Inspecione se a saida do inversor esta em curto circuito. Se estiver, por favor
solicite suporte técnico.

® Inspecione se existem falhas de aterramento.

® Se existir um escorreagamento, e a distancia entre o motor e o inversor for muito
grande, é recomendado instalar um reator de saida AC.
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Artigo XIl. 8. MANUTENGAO

&\ ADVERTENCIA

® Manutengao deve ser executada de acordo com os métodos designados de

manutengao.

e Manutengao, inspecao e substituicdo de pecas deve ser feito somente por
pessoa autorisada.

e Depois desligue o circuito central de alimentagao, espere por 10 minutos
antes de executar manutengao ou inspecionar.

e NAO toque diretamente nos components ou dispositivos da placa PCB.
Caso contrario, o inversor pode ser danificado pela eletroestatica.

eDepois da manutengao todos os parafusos deveram ser apertados.

Sec¢ao 12.01

Para prevenir falhas no inversor e fazé-lo operar suavemente em alta-performance

8.1 Manutencao Diaria

por um longo tempo, o usudrio deve inspecionar o inversor periodicamente

(semestralmente) A tabela a seguir indica o contetido da inspenséo.

Itens para Inspecao principal Critério
serem Conteudo da A . .
checados inspegsio Frequéncia Meios/Métodos
1. Temperatura ambiente
deve ser menor que 40 graus,
caso contrario os valores
1. Ponto do ajustados deveram ser
1.Temperatura . L .
) ) termémetro - diminuidos. A umidade deve
Ambiente 2. Humidade o .
) higrometro estar de acordo com o que foi
de 3. Poeira ~ .
. 2. Observagao pedido.
operagao 4. Vapor i X
5 Gases 3. Checagem 2. Sem acumulo de pd, sem
' visual e por cheiro tracos de vazamento de
aguas e sem condensados.
3. Sem cor ou cheiro anormal.
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1.0peragdo  suave  sem

. . 1. Ponto do vibragao
1. Vibragao . . .
; termdémetro 2. Ventilador esta trabalhando
2. Resfriamento . L
Inverter ) 2. Observacao em boas condicdes.
e aquecimento . .
3. Ruido compreensiva | Velocidade e fluxo de ar
' 3. Verificagao auditiva normal. Sem aquecimento
anormal. Sem ruido anormal
1. Sem vibragéo anormal e
. B 5 sem ruido anormal.
1. Vibragao 1. Observacao .
L 2. Causar aquecimento
Motor 2. Calor 2. Ponto de termémico
i L » anomal. Sem causa de
3. Ruido 3. Verificagao auditiva .
aquecimento anormal.
3. Sem ruido anormal.
1. Tenséo de
alimentagao
Status 2. Tensdo de i . L
) 1. Voltimetro 1. Satisfazendo especificagédo
dos saida do . . ) o
. . 2. Voltimetro retificador | 2. Satisfazendo especificagéo
para - inversor i . L
3. Amperimetro 3. Satisfazendo especificagéo
metros 3. Corrente de i
. 4. Ponto de 4. Aumento de temperatura é
de saida do R
B . termémetro menor que 40 graus
operacao inversor

4. Temperatura
interna

Sec¢do 12.02 8.2 Manutengao Periddica

Usuario deve checar o driver a cada 3 ou 6 meses de acordo com o ambiente atual.

8.2.1

Cheque se os parafusos dos terminais de controle estdo frochos. Se

estiverem, apeete-os com um chave de fenda.

8.2.2 Cheque se os terminais do circuito principal estdo conectados corretamente,

e se 0s cabos estao super aquecidos.

8.2.3 Cheque se os cabos de alimentagédo e cabos de controle estdo danificados,

cheque especialmente a isolagéo do cabo e a tubilagao.

8.2.4 Cheque se as fitas de isolamento em volta dos plugs estédo danificadas.

8.2.5 Limpe a poeira dos PCBs e duto de ar com um aspirador de pé.

8.2.6 No caso de equipamentos que foram armazenados por muito tempo, eles

deve ser ativados a cada dois anos. Quando usar fonte de tensdo AC
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para alimentar o equipamento, use um regulador de tensdo para
aumentar a tensdo de entrada para escala de tens&o de entrada
gradualmente. O equipamento deve ser ligado por 5 horas sem carga.

8.2.7 Antes de teste de desempenho de isolagdo todos os terminais de
entrada e saida do circuito principal deve ser curto circuitado com os
condutores. Entdo prosiga o teste de isolagdo para o terra. O teste de
isolagdo de um unico terminal para o terra é proibido, caso contrario o
aparelho podera ser danificado. Por favor, use um megometro de 500 V.

8.2.8 Antes do teste de isolagdo do motor, desconecte o motor do
equipamento para impeder danos.

Sec¢ao 12.03 8.3 Substituicao de Pegas de Reposigao:
Cooler e capacitores eletroliticos sdo pegas de reposicdo, por favor faca a
substituicdo periddica para certificar-se de uma operagdo segura, livre de falhas e
por um longo prazo. Os periodos de substituigdo s&o os seguintes:
e Cooler: Deve ser substituido quando usado por mais de 20000 horas.

o Capacitores eletroliticos: Devem ser substituidos por mais de 30000 ~40000 horas.
Secdo 12.04
Secdo 12.05 8.4 Garantia

A garantia de fabrica desse produto é de 12 meses a partir da data da compra.
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Lista das Funcbes dos Parametros

Artigo Xlll. 9. LISTA DAS FUNCOES DOS

PARAMETROS

Nota:
B Grupo PE sao pré-definidos pelo fabricante, usuarios estdo proibidos de

acessar esses parametros

B . A coluna "Modificar" determina os parametros que podem ser modificados

ou nao.

“0” indica qual desses parametros podem ser modificados o tempo todo

“®”indica qual desses parametros ndao podem ser modificados durante o

funcionamento do inversor.

“®”indica qual desses parametros sao somente para leitura.

B "Parametros de fabrica" indica o valor de cada parametro quando os

parametros de fabrica sao restaurados, mas esses parametros detectados

ou valores gravados nao podem ser restaurados.

Configu- No.
Codigo da - OMIU \ogifi- | 0
Funcdo Nome Descrigéo ragéo de car De
g Fabrica Série
Grupo P0: Fungoes Basicas
Selecio do modo de 0: controle vetorial sensorless
P0.00 ¢ 1:controle V/F 0 0
controle
2:controle de torque
0:IHM(LED desligado)
P0.01 Fzgefudnii(z;::eic:z 1: Terminal (LED piscando) 0 1
P 2:Comunicagao(LED acesso)
0:Valido, salva o valor UP/DOWN quando o
inversor é desligado.
Configuracio teclas 1: Valido, nao salva o valor UP/DOWN
P0.02 gurag quando o inversor é desligado. 0 (@) 2

UP/DOWN

2:Invélido
3: Vélido durante o funcionamento, perde os
valores quando o inversor para
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Configu- No.
Cadigo da - OO ppodifi- | O
Funcio Nome Descrigao racdo de car De
5 Fabrica Série
0: IHM
1: A1
2. Al2
P0.03 f:”ﬁr:l(.’ad: 3: Al1+AI2 0 0 3
requenci 4. Multi-speed
5: PID
6: Comunicagéo
P0.04 Freqiiéncia maxima | 10.00~600.00Hz 50.00Hz 4
P0.05 Limite alto de | 5, 56 po 04 50.00Hz| © 5
frequéncia
pogs | Hmitebaxode 1,454, po.os 0.00Hz | O 6
frequiéncia
P0.07 Referéncia de | 4 0 Hz ~ P0.04 50.00Hz| O | 7
freqliéncia da IHM
T p Depende
P0.08 empo de 0.0~3600.0s do o 8
aceleragao 0
modelo
T p Depende
Po.0g | SmPoce 0.0~3600.0s do 0 9
desaceleragéo 0
modelo
= L 0: Horario
P0.10 ifﬁig:ﬁ:ﬁfc’ 1: Anti-horério 0 10
unet © | 2: Proibido reverter
Freqléncia Depende
P0.11 d 1.0~15.0kHz do 0 11
portadora
modelo
Parametros de 0: Sem agao.
P0.12 ) 1:Auto-ajuste com motor em funcionamento. 0 12
auto-ajuste do motor X
2:Auto-ajuste com motor parado.
0: Sem agao.
P0.13 Restaurar 1: Restaurar com as configuragdes de 0 13
Parametros fabrica.

2: Deletar as falhas armazenas na memoria.
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figu- No.
Codigo da » Configu- | \1ogific | N°
Funcdo Nome Descrigéo racéo de car De
E Fabrica Série
0:Desabilitado.
P0.14 Fungéo AVR 1:Habilitado o tempo todo. 2 o 14
2:Desabilita durante a desaceleragéo.
Grupo P1: Controle de Partida e Parada
P1.00 | Modode Partida | O arida direta _ 0 15
1: Frenagem DC e partida
Freq Géncia de
P1.01 . 0.00~10.00Hz 1.5Hz 0 16
Partida
Tempo de
proz | Permanéncada |, g, o 00s | o | 17
Freq Géncia de
Partida
Corrente de
P1.03 | Frenagem DC antes | 0.0~150.0% 0.0% 0 18
da Partida
Tempo de Frenagem
P1.04 .0~50. 0.0s (0] 19
DC antes da Partida 0.0~50.0
P1.05 Modo de Parada 0: Tempo de dles,acleleragao 0 o 20
1: Parada por inércia
Freq Géncia para
P1.06 ~ 0.00Hz o 21
Partida do Freio DC 0.00~P0.04
Tempo de Espera
P1.07 ~ 0.0s O 22
antes da Parada DC 0.0~50.0s
P1.08 Correntede 14 o156 0% 00% | o | 23
Frenagem DC
p1.0g | TempodeFrenagem |, o g4 o 00s | o | 24
DC
Tempo de Zona
P1.10 Morta entre a 0.0~3600.0s 0.0s (6] 25
Reverséo do Motor
Habilitar a Reverséo
P1.11 quando o Inversor | 0:Desabilitado 0~1 o 26

esta em
Funcionamento

1:Habilitado
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Configu- No.
Cadigo da - OO ppodifi- | O
Funcio Nome Descrigao racdo de car De
5 Fabrica Série
P1.12 Reservado 0 27
Grupo P2: Parametros do Motor
) Depende
P2.00 Opgao G/P 0: G Mode do 28
1: P Model modelo
Depende
P2.01 Poténcia do Motor | 0.4~900.0kW do 29
modelo
P2.02 Freq uénciado | 411,-po.04 50.00Hz 30
Motor
Depende
P2.03 RPM do Motor 0~36000rpm do 31
modelo
Depende
P2.04 Tens&o do Motor | 0~2000V do 32
modelo
Depende
P2.05 Corrente do Motor [ 0.8~2000.0A do 33
modelo
A Depende
P2.06 Resisténciado 1, 11-g5.5350 do 0 34
Estator do Motor modelo
- Depende
P2.07 Resisténcia do Rotor 0.001~65.5350 do o 35
do Motor modelo
N Depende
P2.08 Indutancia de Fulga 0.1~6553.5mH do o 36
do Motor modelo
A Depende
P2.09 Indutancia Mutua do 0.1~6553.5mH do o 37
Motor modelo
Depende
p2.10 | CorentedoMotor 1,0, sor 35a do o 38
sem Carga modelo
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Grupo P3: Controle Vetorial

Ganho Proporcional

P3.00 ~ 39
KP1 ASR 0~100 20 o
P31 | TempolntegralKIT 61 10.00s 050s | © 40
ASR
paoz | Chaveamentono |, a,. p3os 500Hz | O | 41
Ponto1 ASR ’ ’ ’
Ganho Proporcional
P3.03 ~ 42
KP2 ASR 0~100 15 O
P304 | TempolntegralKi2 61 10.00s 100s | O | 43
ASR
P35 | Chaveamentono o, 4, b o4 10.00Hz| © 44
Ponto2 ASR ’ ’ ’
p3oe | Compensagdode |5, 4 n40 09 100% | O | 45
Escorregamento
P3.07 Limite de Torque | 0.0~200.0% 150.0% (0] 46
GrupoP4: Controle V/IF
P4.00 Selegéo da Curva | 0:Curva linear 0 47
VIF 1:Curva de torque (curva de ordem 2)
P4.01 Otimizagao do 0.0%: (auto) 0.0% o) 48
Torque 0.171~10.01]
Interrupgdo da
P4.02 Otimizagao do 0.0%~50.0% (Freqiiéncia do motor) 20.0% 49
Torque
Limite de
P4.03 Compensagéo de | 0.00~200.0% 0.0% 0 50
Escorregamento V/F
Selegéo do modo . -
P4.04 Econdémico de O.Desablllta 0 51
. " 1:Habilitado
Energia Automatico
P4.05 Reservado . 52
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P5 Grupo: Terminais de Entrada

0: Invalido
P5.00 Fungéo do Terminal | 1: Sent!do Hor.alo ‘ 1 53
S1 2: Sentido Anti-Horario
3: Controle a 3 fios
4: JOG Horario
5: JOG Anti-Horaio
Funca Terminal | 6: Arci
P5 01 ungéo do Terminal | 6: Parada por Inércia 4 54
S2 7: Reset de Falhas
8: Entrada de Faha Externa
9: Comando UP (MOP)
10: Comando DOWN (MOP)
11: Limpa UP/DOWN:
12: Mult-speed Referéncia1
13: Mult-speed Referéncia 2
Funcao do Terminal 14: Mult-speed Referéncia3
p5.02 | Uneee 303 erminal | 45. Selegao Tempo ACC/DEC 7 55
16:Pausa PID
17:Pausa da Operagdo Transversal
18: Reset da Operagao Transversal
19: Rampa de ACC/DEC
20: Desabilita o Controle do Torque
21: UP/DOWN invalido Temporariamente
P5.03 Fungéo do Terminal | 22-25: Reservado 0 56
S4
P5.04 Liga/desliga Tempo 1~10 5 o 57
dos Filtros
0: Modo1 de controle a 2 fios
P5.05 Modo. de Controle~do 1: Modo2 de controle a 2 fios 0 58
Sentido de Rotagdo | 2: Modo1 de controle3
3: Modo3 de controle3
Mudanca da Taxa de
) 0.50
P5.06 Configuragao 0.01~50.00Hz/s Hafs (0] 59
UP/DOWN
P5.07 | Limite Baixo da Al1 | 0.00V~10.00V 0.00V o 60
Limite Baixo da Al1
P5.08 | Correspondente a -100.0%~100.0% 0.0% (@) 61
Configuragéo
P5.09 [ Limite Alto da A1 0.00V~10.00V 10.00V o 62
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Limite aAto da Al1

P5.10 [ Correspondente a -100.0%~100.0% 100.0% 63
Configuragédo
Tempo do Filtro
P5.11 ~ 0.10s 64
Constante da Al1 0.00s~10.00s
P5.12 | Limite Baixo da Al2 | 0.00V~10.00V 0.00V 65
Limite Baixo da Al2
P5.13 [ Correspondente a -100.0%~100.0% 0.0% 66
Configuragédo
P5.14 [ Limite Alto da A2 0.00V~10.00V 10.00V 67
Limite Alto da Al2
P5.15 [ Correspondente a -100.0%~100.0% 100.0% 68
Configuracédo
Tempo do Filtro
P5.16 ~ 0.10s 69
Constante da Al2 0.00s~10.00s
P6 Grupo: Terminais de Saida
0: Sem Saida
. i 1: Motor Girando no Sentido Horario
P6.00 Selegdo da Saida Y 2: Motor Girando Sentido Anti-Horario 1 70
3: Saida de Falha
4: FDT Alcangado
5: Freqliéncia Alcangada
Selecio do Relé de 6: Funcionamento em Velocidade Anula
P6.01 ¢ Saida 7: Limite Alto de Frequéncia Alcangado 3 71
8: Limite Baixo de Freqiiéncia Alcangado
9~10: Reservado
0:Frequéncia atual
1: Frequéncia de Referéncia
2: Velocidade do Motor
3: Saida de Corrente
= 4: Tenséo de Saida
P6.02 Selegédo da AO 5 Poténcia de Saida 0 72
6: Saida de Torque
7:Al1 Tensao
8: Al2 Tensao/ Corrente
9~10: Reservado
P6.03 Limite Baixo da AO | 0.0%~100.0% 0.0% 73
Limite Baixo AO
P6.04 Correspondente a | 0.00V ~10.00% 0.00V 74

Saida
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P6.05 Limite Alto da AO | 0.0%~100.0% 100.0% 0 75
Limite Alto AO
P6.06 Correspondente a | 0.00V ~10.00V 10.00vV (e} 76
Saida
Grupo P7: IHM

P7.00 Password 0~65535 0 O 77

P7.01 Selegdo da Lingua OEChm?S 0 0] 78
1: Inglés

Coniar os 0:Invélido
P7.02 P P ‘ 1: Upload do Inversor 0 79
arametros 2: Download para o Inversor
Selecéo da Fungao 0JOG

P7.03 QUICK/JOG 1: Sentido de Rotagéo 0 80
2: Limpa a Configuragdo UP/Down
0: Valido quando o Parametro P0.01=0
1: Valido quando o Parametro P0.01=0 ou a

P7.04 Funcéo da Opcéo| | entrada de controle for igual a 1. 0 o 81

’ ISTOP/RS 2: Vélido quando o parametro P0.01=0 ou o

controle de comunicacéo for igual a 2.
4=Sempre valido
0: Preferencialmente a IHM Externa
1: Funciona as 2 IHM’s, Porém Somente a
IHM Externa é Valida.

P7.05 a 0 (0] 82

Seleggo IHM 2:Funciona as 2 IHM’s, Porém Somente a
IHM Local é Valida
3:Funciona as e as 2 IHM’s s&o Validas.
0~0X7FFF
BITO: Frequéncia de Saida
BIT1: Referéncia de Frequéncia
BIT2: Tens&o do Barramento DC
BIT3: Tensé&o de Saida
BIT4: Corrente de Saida
. BIT5: Velocidade de Rotagao
ie'eg_a" |d° Estado | gire; poténcia de Saida
P7.06 0 Display om0 | g17: Torque de Saida OXFF fo) 83

Inversor em
Trabalho

BIT8: Preset PID

BIT9: Realimentagdo PID

BIT10: Estado do Terminal de Entrada
BIT11: Estado do Terminal de Saida
BIT12: Al1

BIT13: AI2

BIT14: N° do Passo da Funcédo Mult-Speed
BIT15: Reservado
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P7.07

Selegao do
Paréametro Mostrado
no Display com o
Inversor em Stop

0~0X1FF

BITO: Referéncia de Frequéncia
BIT1: Tensado do Barramento DC
BIT2: Estado do Terminal de Entrada
BIT3: Estado do Terminal de Saida
BIT4: Presset PID

BIT5: Realimentagéo PID

BIT6: Al1

BIT7: Al2

BIT8: N° do Passo da Fungao Mult-Speed

BIT9~15: Reserved

OxFF

84

P7.08

Temperatura do
Modulo Retificador

0~100.001

85

P7.09

Temperatura do
Modulo IGBT

0~100.011

86

P7.10

Verséo do Software

87

P7.11

Tempo Acumulado
de Funcionamento

0~65535h

88

P7.12

3° Ultima Falha

P7.13

Penultima Falha

0: Em Falhas

1: Falha IGBT Fase-U (OUT1)

2: Falha IGBT Fase-V(OUT2)

3: Falha IGBT Fase-W(OUT3)

4: Sobre Corrente Durante a
Aceleragao(OC1)

5: Sobre Corrente Durante a
Desaceleragdo(OC2)

6: Sobre Corrente Durante Regime
Constante de Velocidade (OC3)

7: Sobre Tenséo Durante a
Aceleragao(OV1)

8: Sobre Tenséo Durante a
Desaceleragao(OV2)

9: Sobre Tensédo Durante Regime
Constante de Velocidade (OV3)

10: Sub-Tens&o no Barramento DC(UV)

11: Sobrecarga no Motor (OL1)

12: Sobrecarga no Inversor (OL2)

13: Falta de Fase na Entrada (SPI)

14: Falta de Fase na Saida(SPO)

15: Sobre Aquecimento no Retificador
(OH1)

16: Sobre Aquecimento no IGBT (OH2)

17: Falha Externa (EF)

18: Falha na Comunicagéo (CE)

19: Detecgéo de Falha de Corrente(ITE)

89
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20: Falha de Auto-Ajuste (TE)
21: Falha na EEPROM (EEP)

P7.14 Falha Corrente 22: Falha na Realimentagédo do PID (PIDE) 91
23: Falha na Unidade de Frenagem (BCE)
24: Reservado
Freqliéncia de Saida
P7.15 no Momento da Frequencia de Saida no Momento da Falha. 92
Falha
Corrente de Saida
P7.16 no Momento da Corrente de Saida no Momento da Falha. 93
Falha
Voltagem do
P717 Barramento DG o :j/:l't:aaglr?: do Barramento DC no Momento 04
Momento da falha '
Estado dos
i Terminais de | BIT3 | BIT2 [ BIT1 [ BITO | o
' Entrada no Momento | S4 S3 S2 S$1
da Falha
Estado dos
b7 19 | Terminais de Saida |[ BIT3 [ BIT2 | BIT1 | BITO | o6
no Momento da RO Y
Falha
Grupo P8: Fungdes de Aperfeicoamento
Depende
T d
P8.00 empo ge 0.1~3600.0s do 97
Aceleracéo1 modelo
Depende
T
P8.01 empo de 0.1~3600.0s do 98
Desaceleragéo1 modelo
P8.02 Referéncia de JOG | 0.00~P0.04 5.00Hz 99
Depende
P8.03 Tempo de 0.1~3600.0s do 100
Aceleragéo JOG modelo
Depende
P8.04 Tempo de 0.1~3600.0s do 101
Desaceleragéo JOG modelo
P8.05 [ Frequéncia de Salto | 0.00~P0.04 0.00Hz 102
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Largura da Banda de

P8.06 ~ 103
Frequéncia de Salto 0.00~P0.04 0.00Hz
P8.07 Amplitude 0.0~100.0% 0.0% 104
Transversal
P8.08 Ocilaggo da 1, o g4 o, 0.0% 105
Frequéncia
P8.09 Aumento do tempo 0.1~3600.0s 5.0s 106
de passagem
P8.10 Queda do tempo de 0.1~3600.0s 5.0s 107
passagem
P8.11 Tempo para Auto 03 0 108
Reset
P8.12 | Intervalo entre Reset | 0.1~100.0s 1.0s 109
P8.13 Nivel FDT 0.00~ P0.04 50.00Hz 110
P8.14 Atraso FDT 0.0~100.0% 5.0% 111
Range de deteccéao
P8.15 de freqliéncia 0.0~100.0%'Maxima Frequenciarl 0.0% 112
Tenséao de Disparo Depende
P8.16 de Frenagem 115.0~140.0% do 113
modelo
Coeficiente de
P8.17 Velocidade de | 4 g9 gos 100.0% 114
Rotagao
Grupo P9: Controle PID
0: Keypad
= 1: Al
P9.00 Selegao do Presset 2 A2 0 115
do PID N
3: Comunicagéo
4: Multi-Speed
P9 01 Presset do PID pela 0.0%~100.0% 0.0% 116

IHM
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Selegao de (1) 2:;
P9.02 i 5 ’ 0 o 117
ReallmT;TtDagao do 2 AI4AI2
3: Comunicagéo
P9.03 Caracteristicas da | 0: Posm\{e 0 o 118
Saida do PID 1: Negative
Poos | Ganno T}r(‘;f;orc'o”a' 0.00~100.00 100 | o | 119
P9.05 Tempo Integral (Ti) [0.01~10.00s 0.10s (e} 120
P9.06 Temp"(gg‘;re”“a' 0.00~10.00s 0.00s o 121
P9.07 Tempo de 0.01~100.00s 010s | O | 122
Amostragem (T)
P9.08 Limite de bias 0.0~100.0% 0.0% o 123
Valor de Deteccéao
P9.09 de Perda da 0.0~100.0% 0.0% o 124
Realimentacéo
Tempo de Detecgéo
P9.10 de Perda da 0.0~3600.0s 1.0s (e} 125
Realimentacéo
Grupo PA: Controle Multi-Speed
PA.00 Multi-Speed 0 -100.0~100.0% 0.0% o 126
PA.01 Multi-Speed 1 -100.0~100.0% 0.0% o 127
PA.02 Multi-Speed 2 -100.0~100.0% 0.0% o 128
PA.03 Multi-Speed 3 -100.0~100.0% 0.0% o 129
PA.04 Multi-Speed 4 -100.0~100.0% 0.0% o 130
PA.05 Multi-Speed 5 -100.0~100.0% 0.0% o 131
PA.06 Multi-Speed 6 -100.0~100.0% 0.0% o 132
PA.07 Multi-Speed 7 -100.0~100.0% 0.0% o 133
Grupo PB: Fungées de Protecdao
Protecio de 0: Desabilitado
PB.00 ¢ 1: Normal motor 2 134
Sobrecarga do Motor | . .
2: Variar a frequencia do motor.
Protecao de
PB.01 Sobrecarga de 20.0%~120.0% 100.0% (0] 135

Corrente no Motor
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Disparo para

PB.02 Funcionamento do | 70.0~110.0% 80.0% 136
Motor por Inércia
Taxa de Redugéo
PB.03 | para Funcionamento | 0.00Hz~P0.04 0.00Hz 137
do Motor por Inércia
Protecdo Contra .
0: Desabilitado
PB.04 sobre Cargade | 4 -\ itado 0 138
Parada
Ponto de protecéo Depende
PB.05 | contra sobre carga |110~150% do 139
na Parada modelo
Disparo do Limite —50N0 G:160%
PBO8 | Attode Corrente | 907200% P:120% 140
Taxa de Redugéo de
Freqiiéncia Quando - 10.00
PB.07 o Limite de Corrente 0.00~100.00Hz/s Hz/s 4
é Alcangado
Grupo PC: Comunicagao Serial
PC.00 Enderego Local 0~247 1 142
0: 1200BPS
1: 2400BPS
. 2: 4800BPS
PC.01 Selecéo Baud Rate 3- 9600BPS 3 143
4: 19200BPS
5: 38400BPS
0: RTU, 1 start bit, 8 data bits, no parity
check, 1 stop bit.
1: RTU, 1 start bit, 8 data bits, even parity
check, 1 stop bit.
2: RTU, 1 start bit, 8 data bits, odd parity
check, 1 stop bit.
3: RTU, 1 start bit, 8 data bits, no parity
check, 2 stop bits.
4: RTU, 1 start bit, 8 data bits, even parity
check, 2 stop bits.
PC.02 Formato do Dado 5: RTU, 1 start bit, 8 data bits, odd parity 0 144

check, 2 stop bits.

6: ASCII, 1 start bit, 7 data bits, no parity
check, 1 stop bit.

7: ASCII, 1 start bit, 7 data bits, even parity
check, 1 stop bit.

8: ASCII, 1 start bit, 7 data bits, odd parity
check, 1 stop bit.

9: ASCII, 1 start bit, 7 data bits, no parity
check, 2 stop bits.

10: ASCII, 1 start bit, 7 data bits, even parity
check, 2 stop bits.
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11: ASCII, 1 start bit, 7 data bits, odd parity

check, 2 stop bits.

12: ASCII, 1 start bit, 8 data bits, no parity

check, 1 stop bit.

13: ASCII, 1 start bit, 8 data bits, even parity

check, 1 stop bit.

14: ASCII, 1 start bit, 8 data bits, odd parity

check, 1 stop bit.

15: ASCII, 1 start bit, 8 data bits, no parity

check, 2 stop bits.

16: ASCII, 1 start bit, 8 data bits, even parity

check, 2 stop bits.

17: ASCII, 1 start bit, 8 data bits, odd parity
check, 2 stop bits.

Tempo de Atraso na

PC.03 L 0~200ms 5 145
Comunicagdo
PC.04 Tempo de Timef)ut 0.0: Desabilitado 0.0s 146
da Comunicagéo | 0.1~100.0s
0:Alarme e Stop
= 1:Sem Alarme e Continua o Funcionamento
Acéo em Caso de
2:Sem Alarme mas para o Inversor de
PC.05 Erro na 1 147
Comunicacio Acordo com P1.05(se P0.01=2)
¢ 3: Sem alarme, mas para de Acordo com
P1.05
Local da Unidade do Led
0:Responde para Escrever
1:Nao Responde para Escrever nos 10
PC.06 Acéo de Resposta | Locais dos Led 0 148
0: Nao Salva a Referencia Quando
Desligado
1:Salva a Referencia Quando é Desligado
Grupo PD: Fungdes Suplementares
Baixa Freqiiéncia de
PD.00 | Limite de Restrigdo a | 0~500 5 149
Oscilagao
Alta Freqiiéncia de
PD.01 | Limite de Restrigdo a | 0~500 100 150
Oscilagao
Amplitude de
PD.02 Restricao a 0~10000 5000 151
Oscilagao
pp.o3 | Bandade Restrigdo 0.0~P0.04 12.5Hz 152

a Ocilagéo
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PD.04 Rest.riqé? a O:Habilitgfdo 0 o 153
Oscilagao 1:Desabilitado
0:PWM Modo 1
PD.05 Modo PWM 1:PWM Modo 2 0 154
3: PWM Modo 3
0:IHM
Fonte de ;ﬁ:;
PD.06 i 5 ) 0 (0] 155
Confl?:rrafso do 3. Al+AI2
q 4: Configuragédo Mult-Speed
5: Comunicagéo
PD.07 Configuragao de -100.0%~100.0% 0 0 156
Torque pela IHM
0:IHM(P0.05)
1:Al1
PD.08 Selegdo de Limite | 2:Al2 0 o 157
Alto de Frequéncia | 3: Al1+AI2
4:Configuracédo Mult-Speed
5: Comunicagdo
Selegéo Automatica | ..
PD.09 deLimite de | OHapiltado 0 o | 158
1:Desabilitado
Corrente
Grupo PE: Configuragdo de Fabrica
PE.00 Password de fabrica | 0~65535 e . 159
Segao 13.01 9.1 Parametros Especias para Série de Inversores de Alta
Velocidade CHE150
Cédigo da » Configurag | o ific
Funcio Nome Descrigao ao de ar
¢ Fabrica
Grupo P0: Fungoes Basicas
P0.04 Frequéncia Maxima 10.00~1500.0Hz 1000.0Hz
P0.05 Limite Alto de P0.06~ P0.04 10000Hz | ©
Frequéncia
P0.07 Referéncia de 0.00 Hz ~ P0.04 10000Hz | ©
Freqiiéncia pela IHM
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Grupo P4:controle VIF

0:Curva Linear
1:Cuva Definida pelo Usuario
P4.00 Selegdo da Curva V/F | 2:Curva de Torque StepDown(ordem 1.3) 0
3:Curva de Torque StepDown (ordem 1.7)
3:Curva de Torque StepDown (2.0)
P4.03 Freqliéncia 1 V/IF 0.0Hz ~ P4.05 100.0Hz (0]
P4.04 Tensdo 1 V/IF 0 ~ 100% (Tensao Caracteristica do Motor) 10.0%
P4.05 Freqléncia 2 V/F P4.03 ~ P4.07 600.0Hz (0]
P4.06 Tenséo 2 V/F 0~100% (Tensé&o Caracteristica do Motor) 60.0%
P4.07 Freqiéncia 3 V/IF 0~100% (Freqiiéncia Caracteristica do Motor) 1000.0Hz (0]
P4.08 Tenséo 3 V/F 0~100% (Tensé&o Caracteristica do Motor) 100.0%
Limite de
P4.09 Compensagéo de 0.00~200.0% 0.0% o)
Escorregamento
P4.10 Se[egéo de Modo . O:Des(ja‘bilitado 0
Econdmico de Energia | 1:Habilitado
Segao 13.02
Secdo 13.03 9.2 Parametros Mostrados na IHM (LCD)
Cadigo da fungéo Nome LCD Display
P0.00 Selegéo do Modo de Controle CONTROL MODE
P0.01 Fonte de Comandos para Funcionamento RUN COMMAND
P0.02 Configuracédo Teclas UP/DOWN UP/DOWN SETTING
P0.03 Referéncia de Velocidade A FREQ SOURCE A
P0.04 Freqiiéncia Maxima MAX FREQ
P0.05 Limite Alto de Fréquéncia UP FREQ LIMIT
P0.06 Limite Baixo de Freqiiéncia LOW FREQ LIMIT
P0.07 Referéncia de Frequéncia da IHM KEYPAD REF FREQ
P0.08 Tempo de Aceleragéo 0 ACC TIME 0
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Cadigo da fungéo Nome LCD Display
P0.09 Tempo de Desaceleragao 0 DEC TIME 0
P0.10 Selecdo da Diregao de Funcionamento RUN DIRECTION
P0.11 Frequiéncia Portadora CARRIER FREQ
P0.12 Parametros de Auto-Ajuste do Motor AUTOTUNING
P0.13 Restaurar Parametros RESTORE
P0.14 Fungdo AVR AVR
P1.00 Modo de Partida START MODE
P1.01 Freqliéncia de Partida START FREQ
P1.02 Tempo de Permanéncia da Frequéncia de Partida HOLD TIME
P1.03 Corrente de Frenagem DC antes da Partida START BRAK CURR
P1.04 Tempo de Frenagem DC antes da Partida START BRAK TIME
P1.05 Modo de Parada STOP MODE
P1.06 Freqiiéncia para Partida do Freio DC STOP BRAK FREQ
P1.07 Tempo de Espera Antes da Parada DC STOP BRAK DELAY
P1.08 Corrente de Frenagem DC STOP BRAK CURR
P1.09 Tempo de Frenagem DC STOP BRAK TIME
P1.10 Tempo de Zona Morta entre a Reverséo do Motor FWD/REV DEADTIME
P1.11 Habilitar a Reverséao Quando o Inversor esta em FWD/REV ENABLE

Funcionamento

P1.12 Reservado RESERVED
P2.00 Opgéo G/P G/P OPTION
P2.01 Poténcia do Motor MOTOR RATE POWER
P2.02 Freqliéncia do Motor MOTOR RATE FREQ
P2.03 RPM do Motor MOTOR RATE SPEED
P2.04 Tensédo do Motor MOTOR RATE VOLT
P2.05 Corrente do Motor MOTOR RATE CURR
P2.06 Resisténcia do Estator do Motor STATOR RESISTOR
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Cadigo da funcéo Nome LCD Display
P2.07 Resisténcia do Rotor do Motor ROTOR RESISTOR
P2.08 Indutancia de Fulga do Motor LEAK INDUCTOR
P2.09 Indutancia Mutua do Motor MUTUAL INDUCTOR
P2.10 Corrente do Motor sem Carga NO LOAD CURR
P3.00 Ganho Proporcional KP1 ASR ASR Kp1
P3.01 Tempo Integral KI1 ASR ASR Ki1
P3.02 Chaveamento no Ponto1 ASR ASR SWITCHPOINT1
P3.03 Ganho Proporcional KP2 ASR ASR Kp2
P3.04 Tempo Integral KI2 ASR ASR Ki2
P3.05 Chaveamento no Ponto2 ASR ASR SWITCHPOINT2
P3.06 Compensagao de Escorregamento VC SLIP COMP
P3.07 Limite de Torque TORQUE LIMIT
P4.00 Selec¢éo da Curva V/F V/F CURVE
P4.01 Otimizagao do Torque TORQUE BOOST
P4.02 Interrupgao da Otimizagdo do Torque BOOST CUT-OFF
P4.03 Limite de Compensagao de Escorregamento V/F SLIP COMP LIMIT
P4.04 Selecéo do Modo Eco’nl(“)mico de Energia ENERGY SAVING

Automéatico
P4.05 Reservado RESERVED
P5.00 Fung&o do Terminal S1 S1 FUNCTION
P5.01 Fungédo do Terminal S2 S2 FUNCTION
P5.02 Funcéo do Terminal S3 S3 FUNCTION
P5.03 Fungéo do Terminal S4 S4 FUNCTION
P5.04 Liga/Desliga Tempo dos Filtros Sx FILTER TIMES
P5.05 Modo de Controle do Sentido de Rotagéao FWD/REV CONTROL
P5.06 Mudanca da Taxa de Configuragdo UP/DOWN UP/DOWN RATE
P5.07 Limite Baixo da Al1 Al1 LOW LIMIT
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Cadigo da funcéo Nome LCD Display
P5.08 Limite Baixo da AH Cor~respondente a Al LOW SETTING
Configuragao
P5.09 Limite Alto da A1 Al1 UP LIMIT
P5.10 Limite alto da Al1 Correspondente a Configuragéo Al1 UP SETTING
P5.11 Tempo do Filtro Constante da Al1 Al1 FILTER TIME
P5.12 Limite Baixo da Al2 Al2 LOW LIMIT
P5.13 Limite Baixoggn,:g2u§;(;gispondente a AI2 LOW SETTING
P5.14 Limite Alto da A2 Al2 UP LIMIT
P5.15 Limite Alto cgzo,::élf)rzggspondente a A2 UP SETTING
P5.16 Tempo do Filtro Constante da Al2 Al2 FILTER TIME
P6.00 Selecgéo da Saida Y Y SELECTION
P6.01 Selegao do Relé de Saida RO SELECTION
P6.02 Selegdo da AO AO SELECTION
P6.03 Limite Baixo da AO AO LOW LIMIT
P6.04 Limite Baixo AO Correspondente a Saida AO LOW OUTPUT
P6.05 Limite Alto da AO AO UP LIMIT
P6.06 Limite alto AO Correspondente a Saida AO UP OUTPUT
P7.00 Password USER PASSWORD
P7.01 Selegao da Lingua LANGUAGE SELECT
P7.02 Copiar os Parametros PARA COPY
P7.03 lselegdo da fungdo QUICK/JOG)| QUICK/JOG FUNC
P7.04 ffuncao da opgao STOP/RST] STOP/RST FUNC
P7.05 Selegédo IHM KEYPAD DISPLAY
P7.06 Selegao do Estado d-|? Display com o Inversor em RUNNING DISPLAY
rabalho
P7.07 Selecdo do Estado do Display com o Inversor STOP DISPLAY

Parado
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Cadigo da funcéo Nome LCD Display
P7.08 Temperatura do Modulo Retificador RECTIFIER TEMP
P7.09 Temperatura do Modulo IGBT IGBT TEMP
P7.10 Versdo do Software SOFTWARE VERSION
P7.11 Tempo Acumulado de Funcionamento TOTAL RUN TIME
P7.12 3° Ultima Falha 3rd LATEST FAULT
P7.13 Pendltima Falha 2nd LATEST FAULT
P7.14 Falha Corrente CURRENT FAULT
P7.15 Freqiiéncia de Saida no Momento da Falha FAULT FREQ
P7.16 Corrente de Saida no Momento da Falha FAULT CURR
P7.17 Voltagem do Barramento DC no Momento da FAULT DC VOLT

Falha
P718 Estado dos Terminais de Entrada no Momento da FAULT Sx STATUS
Falha
P7 19 Estado dos Terminais de Saida no Momento da FAULT DO STATUS
Falha
P8.00 Tempo de Aceleragéo1 ACC TIME 1
P8.01 Tempo de Desaceleracédo1 DEC TIME 1
P8.02 Referéncia de JOG JOG REF
P8.03 Tempo de Aceleragéo JOG JOG ACC TIME
P8.04 Tempo de Desaceleragdo JOG JOG DEC TIME
P8.05 Freqliéncia de Salto SKIP FREQ
P8.06 Largura da Banda de Freqiiéncia de Salto SKIP FREQ RANGE
P8.07 Amplitude Transversal TRAV AMPLITUDE
P8.08 Freqliéncia Oscilante JITTER FREQ
P8.09 Tempo de Subida Transversal TRAV RISE TIME
P8.10 Tempo de Descida Transversal TRAV FALL TIME
P8.11 Tempo para Auto Reset AUTO RESET TIMES
P8.12 Intervalo entre Reset RESET INTERVAL

120

DAKOL INSTRUMENTOS E SISTEMAS LTDA.

www.dakol.com.br info@dakol.com.br Tel: (11) 3231-4544




Lista das Funcbes dos Parametros

Cadigo da fungéo Nome LCD Display
P8.13 Nivel FDT FDT LEVEL
P8.14 Atraso FDT FDT LAG
P8.15 Range de Detecgéo de Frequéncia FAR RANGE
P8.16 Tensao de Disparo de Frenagem BRAK VOLT
Pg.17 Coeficiente de Velocidade de Rotagdo SPEED RATIO
P9.00 Selecdo do Presset do PID PID PRESET
P9.01 Presset do PID pela IHM KEYPAD PID SET
P9.02 Selecéo de Realimentagéo do PID PID FEEDBACK
P9.03 Caracteristicas da Saida do PID PID OUTPUT
P9.04 Ganho Proporcional (Kp) PROPORTION GAIN
P9.05 Tempo Integral (Ti) INTEGRAL TIME
P9.06 Tempo Diferencial (Td) DIFFERENTIA TIME
P9.07 Tempo de Amostragem (T) SAMPLING CYCLE
P9.08 Limite de Bias BIAS LIMIT
P9.09 Valor de Detecgado de Perda da Realimentacéo FEEDBACK LOST
P9.10 Tempo de Detecgdo de Perda da Realimentacéo FEEDBACK LOST(t)
PA.00 Multi-Speed 0 MULTI-SPEED 0
PA.01 Multi-Speed 1 MULTI-SPEED 1
PA.02 Multi-Speed 2 MULTI-SPEED 2
PA.03 Multi-Speed 3 MULTI-SPEED 3
PA.04 Multi-Speed 4 MULTI-SPEED 4
PA.05 Multi-Speed 5 MULTI-SPEED 5
PA.06 Multi-Speed 6 MULTI-SPEED 6
PA.07 Multi-Speed 7 MULTI-SPEED 7
PB.00 Protecao de Sobrecarga do Motor MOTOR OVERLOAD
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Cadigo da funcéo Nome LCD Display
PB.01 Protegao de Sobrecarga de Corrente no Motor OVERLOAD CURR
PB.02 Disparo para Funcionamento do Motor por Inércia TRIPFREE POINT
PB.03 Taxa de Redugéo para Fl’Jnc.:ionamento do Motor TRIPFREE DECRATE

por Inércia
PB.04 Protegao Contra sobre Carga de Parada OVER VOLT STALL
PB.05 Ponto de Protecéo contra sobre Carga de Parada OV PROTECT POINT
PB.06 Disparo do Limite Alto de Corrente CURR LIMIT POINT
PB.07 Taxa de Redugéo de Fregﬂéncia quando o Limite FREQ DEC RATE

de Corrente é Alcancado

PC.00 Enderego Local LOCAL ADDRESS
PC.01 Selegao Baud Rate BAUD RATE
PC.02 Formato do Dado DATA FORMAT
PC.03 Tempo de Atraso na Comunicagao COM DELAY TIME
PC.04 Tempo de Timeout da Comunicagao COM TIMEOUT
PC.05 Agdo em Caso de erro na Comunicagéo COM ERR ACTION
PC.06 Acédo de Resposta RESPONSE ACTION
PD.00 Alta Freqiiéncia de 'I_imite de Restricdo a RES OSC L POINT

Oscilagao
PD.01 Amplitude de Restricdo a Oscilagdo RES OSC H POINT
PD.02 Banda de Restrigdo a Ocilagao RES OSC AMP
PD.03 Restrigdo a Oscilagdo RES OSC BOUND
PD.04 Modo PWM RES OSC ENABLE
PD.05 Fonte de Configuragéo do Torque PWM MODE
PD.06 Configuragdo de Torque pela IHM TORQ SOURCE
PD.07 Selegéo de Limite alto de Freqiiéncia KEYPAD TORQ SET
PD.08 Selecédo Automatica de Limite de Corrente UP FREQ SOURCE
PD.09 Selecdo Automatica de Limite de Corrente CURR LIMIT SEL
PE.O0 Password de Fabrica FACTORY PASSWORD
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Artigo XIV. 10.Protocolo de Comunicagao

10.1 Interfaces

RS-485: assincrono, Half-Duplex.

Padr&o: 8-E-1, 19200bps.Veja Grupo PC parametros de configuragéo.
10.2 Modos de Comunicacido

10.2.1 O protocolo é Modbus. Além disso as operagdes comuns de escrita/leitura
de registros, possuem comandos do gerenciador de parametros.

10.2.2 O drive € um escravo na linha de trabalho. A comunicagao € ponto a ponto
modo mestre/escravo. O inversor ndo respondera o comando enviado pelo
mestre via enderego de transmisao.

10.2.3 No caso de comunicagdo multi-drive ou transmicdo a longa distancia,
conectar um resistor 100~120ohms em paralelo com linha de sinal do
mestre, isso contribuird na imunidade a interferéncia.

10.3 Formato do Protocolo

Protocolo modbus suporta junto modo RTU e ASCII.O formato € ilustrado a seguir:

RTU mode

+—Modbus data frame——»

Start, at least 3.5 bits Slave Function End, atleast 3.5
of vacancy address code Data Check bits of vacancy
ASCll mode

+——Modbus data frame —————»

e Slave Function .
Start: "0 % 34 address code Data Check || End:"0 %D, 0 xA
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O modbus adota representagdo "Big Endian" para a moldura de quadros. Isso
significa que quando uma quantidade numérica maior que um byte é transmitido, o
byte mais significativo é transmitido primeiro.

Modo RTU

Em modo RTU, o minimo tempo ocioso Modbus entre os quadros ndo deve ser
menor que 3.5 bytes. O checksum adotado é o metodo CRC-1. Todos os dados
exceto o préprio checksum enviados serdo envolvidos no calculo. Por favor consulte
a secdo: Cheque o CRC para mais informagdes. Observe que o minimo de 3.5bytes
do tempo ocioso do modbus deve ser mantido, o tempo ocioso inicial e final ndo
precisam ser somado.

A tabela abaixo apresenta o quadro de dados de leitura do parametro 002 do
enderecgo do né1 escravo.

Endereco Comando Endereco do N2lido. CRC
do né. dado.
0x01 0x03 0x00 0x02 0x00 0x01 0x25 0xCA

A tabela abaixo apresenta o quadro de resposta do enderego do né 1 escravo.

Enderego Comando N° dos Dado CRC
do no. bytes.
0x01 0x03 0x02 0x00 0x00 0xB8 0x44
Modo ASCII

Em modo ASCII, o cabegalho é "0X3A", e rodapé padrédo & "0X0D" ou "OX0A" . O
rodapé pode ser configurado pelo usuario. Exceto o cabegalho e o rodapé, serdo
enviados em dois caracteres ASCII, primero ele envia o dado alto depois o baixo. O
dado tem 7/8 bits. "A"~"F" corresponde para o cédigo ASCIl as letras miuscula.
Checagem LRC ¢é usado . LRC é calculado pela adigéo de todos os bytes sucessivos
da mensagem exceto o cabegcalho e o rodapé, descartando algum carregado e o
resultado de complemento de dois.

Exemplo do quadro de dados modbus em modo ASCII:

O quadro de comando da escrita 0X0003 dentro do enderego 0X1000 do enderego1
do no escravo é mostrado na tabela abaixo:

LRC checksum = O complemento de (01+06+10+00+0x00+0x03) = OXxE5
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Cabegalho Endereco Comando Endereco do Dado.
do Noé.
Code 0 1 0 6 1 0 0 0
ASCII 3A 3 31 30 36 31 30 30 30
0
Dado para Escrita LRC Rodapé

0 0 0 3 E 5 CR LF
30 30 30 33 45 35 0D 0A

10.4 Funcgao do Protocolo
Diferentes atrasos na resposta podem ser configurados através dos parametros do
drive para se adptar para diferentes necessidades. Para modo RTU, o atraso na
resposta ndo deve ter um intervalo menor que 3.5bytes e para modo ASCII ndo deve
ser menor que 1ms.
O funcéo principal do modbus é leitura e escrita de parametros.O protoclo modbus
suporta os seguintes comandos:

0x03 Lé o parametro da fungdo do inversor e o estado do parametro
0X06 Escreva uma Unica fungdo no pardmetro ou parametro de comando no
inversor

Todas fungdes dos parametros do drive, controle e parametros de estado sao
mapeados para enderego do dado R/W modbus.

Para obter o dado do enderegcamento de cada fungdo dos parametros por favor
consulte a sexta coluna do capitulo 9.

Para obter o dado do enderegamento de controle e parametros de estado por favor

consulte a seguinte tabela.

D ica R/W
escrngao do Endereco Significado do Valor d
Parametro Feature

0001H: Horario

0002H: Anti-Horario
0003H: JOG Horério
Comando de 0004H: JOG Anti-Horario
Controle 1000H 0005H: Parada WR
0006H: Coast to Stop
0007H: Reset de Falhas

0008H: JOG Parada

0001H: Funcionamento Horario

Estado do 1001H 0002H: Funcionamento Anti-Horario R
Inversor 0003H: Standby
0004H: Falha
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Configuragéo do range de
comunicagao(-10000~10000)
Observagao: A configuragdo da
comunicagao é a porcetagem do valor
. _ relativo(-100.00%~100.00%). Se é
Configuragéo de ) o
Comunicacdo 2000H conflgur'ado como fonte de frequﬂeﬂncuﬁa, WIR
o valor é a porcentagem da freqiiéncia
maxima(P0.04). Se esta configurado
como PID (valor do presset ou valor da
realimentagdo), o valor ¢é a
porcentagem do PID.
3000H Freqgliéncia de Saida R
3001H Referéncia de Freqliiéncia R
3002H Tenséao do Barramento DC R
3003H Tensé&o de Saida R
3004H Corrente de Saida R
3005H Velocidade de Rotagéo R
3006H Poténcia de Saida R
3007H Torque de Saida R
3008H Valor de Presset do PID R
3009H Valor de Realimentagao do PID R
Parimetros de 300AH Estado do Termfnal de Entrada R
Estado 300BH Estado do Terminal de Saida R
300CH Valor da Al1 R
300DH Valor da Al2 R
300EH Reservado R
300FH Reservado R
3010H Frequéncia HDI R
3011H Reservado R
3012H N° do PLC ou Multi-Speed R
3013H Comprimento do Valor R
3014H Entrada Externa do Contador R
3015H Reservado R
3016H Cadigo do Dispositivo R

126

DAKOL INSTRUMENTOS E SISTEMAS LTDA.
www.dakol.com.br info@dakol.com.br Tel: (11) 3231-4544




Protocolo de Comunicagao

Enderego de

Informagéo de 5000H

Falhas

Esse endereco restaura o tipo de falha

valor € o mesmo como P7.15

do inversor. O significado de cada R

Endereco de
Informacgao de

Falhas na 5001H

Comunicagao
Modbus

0000H:
0001H:
0002H:
0003H:
0004H:
0005H:
0006H:

0007H:
0008H:
EEPROM)

Sem Falhas

Password Errado

Erro do Cédigo de Comando

Erro CRC

Endereco Invalido

Dado Invalido R

Mudanga de Parametro
Invalido

Sistema de Travamento

Ocupado (restaurando

A tabela acima apresenta o formato dos quadros. Agora ndés vamos apresentar os

comandos modbus e estrutura de dados em datalhes, no qual é chamado unidade de

protocolo de dado simplificado. Também MSB (most significant byte-byte mais

significante) e LSB (least siginicant byte -byte menos significante ) pelo mesmo motivo.

A descrigao abaixo é o formato do dado em modo RTU. O comprimento da unidade do

dado em modo ASCII deve ser dobrada.

Unidade do protocolo de dados de leitura dos parametros:

Formato requerido:

Unidade de Protocolo
de Dados

Comprimento dos Dados(bytes) | Range

Comando 1 0x03
Enderego do Dado 2 0~0xFFFF
Numero da Leitura 2 0x0001~0x0010

Formato da resposta(sucedida):

Unidade de Protocolo de

Dados Comprimento dos Range
Dados(bytes)

Comando 1 0x03

Numero do Byte Retornado 2 2* Numero de leitura

Conteudo

2* Read Number
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Se o comando esta lendo o tipo do inversor (enderego do dado0X3016), o conteddo

do valor na mensagem de resposta é o codigo do dispositivo:

O bit 8 alto do codigo do dispositivo € o tipo do inversor e o bit8 baixo do cédigo do

dispositivo é o sub- tipodo inversor.

Para detalhes, por favor consulte a seguinte table:

Byte Alto Modelo Byte Baixo Caracteristica
01 Tipo Universal
02 Para Fonecimento
de Agua
00 CHV 03 Freqiiéncia Média
1500HZ
04 Frequiéncia Média
3000HZ
01 Tipo Universal
01 CHE 02 Freqliéncia Média
1500HZ
02 CHF 01 Tipo Universal

Se falhar a operagdo, o inversor respondera um formato de mensagem para um

comando de falha e um codigo de erro. O comando de falha(comando+0X80). O cédigo

de erro indica a razao do erro, veja a tabela abaixo:

Valor Nome Significado
O comando do mestre ndo pode ser executado. A razéo
provavel:
01H CTE:QfO 1. Esse comando é somente para nova versao e nessa
versao nao pode ser realizada.
2.0 escravo esta em estado de falha e ndo pode executa-lo.
02H Enderego do | Alguns enderegos de operagdes sao invalidos ou néo
Dado llegal. reconhecidos para acesso.
Quando existem dados invélidos no quadro da mensagem
03H Valor llegal .rec.ebida pelo escravo.Observagéo:esse c.:édigo de erro ndo
indica o valor do dado para escrita exedida ao range, mas
indica que o quadro da mensagem é um quadro ilegal.
06H Escravo O inversor esta ocupado (restaurando EEPROM)
Ocupado
Erro de O password escrito para o enderegco de checagem do
10H password ndo € o mesmo do password configurado pelo
Password
P7.00
11H Checagem de | O CRC(modo RTU) ou LRC(modo ASCII) checagem de

Erro

aprovacgao.
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Escrita ndo

12H Permitida.

Somente acontece em comando de escrita, a razdo pode
ser:

1. O dado para escrita exede o range de acordo com o
parametro

2. O parametro ndo deve ser modificado agora

3. O terminal ja esta sendo usado

Sistema de

13H
Travamento

Quando a protegéo do password é ativada e o usuario nao
destrava a fungé@o do parametro a fungao de escrita /leitura
retornara esse erro.

Formato da unidade de dado do protocolo do parametro somente de escrita:

Formato requerido:

Unidade de dado do Comprimento do dado(bytes) Range
protocolo

Comando 1 0x06
Enderego do Dado 2 0~0xFFFF
Conteudo da Escrita 2 0~0xFFFF
Formato da Resposta:(sucedida):

Unidade de dado do Comprimento do dado(bytes) Range
protocolo

Comando 1 0x06
Enderego do Dado 2 0~0xFFFF
Conteudo da Escrita 2 0~0xFFFF

Se ha falhas na opera
comando de falha e erro
de erro indica a razéo do

10.5 Nota:

¢do, o inversor respondera o formato da mensagem pelo
do cédigo. O comando de falha é (Comando+0X80). O cédigo
erro; veja tabelat.

10.5.1 Entre os quadros, o periodo ndo deve ser menor que 3.5 bytes, de outra forma
a mensagem seria descartada.
10.5.2 Seja cuidadoso ao modificar os parametros do grupo PC através da

comunicagao, de outra forma pode causar interrupgdo na comunicagao.

10.5.3 No mesmo quadro, se o periodo entre os dois bytes préximos for maior que

1.5 byte, os bytes anteriores serdo assumidos como partida da préxima
mensagem , sendo assim a comunicagéo falhara.
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10.6 Checagem CRC
Para alta velocidade , use a tabela CRC. O seguinte cddigo fonte em linguagem C é
usado para CRC-16.
unsigned int crc_cal_value(unsigned char *data_value,unsigned char data_length)
{
inti;
unsigned int crc_value=0xffff;
while(data_length--)
{
crc_value=*data_value++;
for(i=0;i<8;i++)
{
if(crc_value&0x0001)crc_value=(crc_value>>1)"0xa001;
else crc_value=crc_value>>1;
}
}
return(crc_value);

}
10.7 Exemplo

10.7.1 Modo RTU, leitura de dois lados do 0004H

O comando Requerido é:

Partida T1-T2-T3-T4 (tempo de transmisséo de 3.5 bytes)
Enderego do N6 01H
Comando 03H
Byte Alto do Enderecgo de
Partida O0H
Byte Baixo do Endereco de
Partida 04H
Byte Alto Endereco do 00H
Numero do Dado
Byte Baixo do Enderego do 02H
Numero do Dado
Byte Baixo do CRC 85H
Byte Alto do CRC CAH
END T1-T2-T3-T4(tempo de trasmicédo de 3.5bytes)
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A resposta é :

Partida T1-T2-T3-T4 (transmission time of 3.5 bytes)

Enderego do N6 01H
Comando 03H
Byte Alto do Enderecgo de Partida 04H
Byte Alto de 0004H 00H
Byte Baixo de 0004H 00H
Byte Alto de 0005H 00H
Byte Baixo de 0005H 00H
Byte Baixo do CRC 43H
Byte Alto do CRC 07H

END T1-T2-T3-T4 (tempo de trasmigéo de 3.5bytes)

10.7.2 Modo ASCII, leitura de dados do 0004H

O comando Requerido é:

Partida -

] 0

Enderego do N6 1
Comando .0,

3

‘ 0

Byte Alto do Enderego de Partida o
. . 0

Byte Baixo da Palavra de Partida T
] 0

Byte Alto do Numero do Dado o

. . o

Byte Baixo do Numero do Dado >
LRC CHK Hi ‘F’

LRC CHK Lo ‘6’
END Lo CR

END Hi LF
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A resposta é

Partida b
' o
Enderego do N6 T
Comando ‘0,
3
” ‘O,
Numero do Byte Retornado o
o
Byte Alto do 0004H 0
. o
Byte Baixo do 0004H 0
o
Byte Alto do 0005H 0
. ‘O,
Byte Baixo do 0005H o
LRC CHK Lo F
LRC CHK Hi ‘8
END Lo CR
END Hi LF

10.7.3 Modo RTU, escrita (1388H) endereco 0008H, enderego 02 n6 escravo.

O comando Requerido é:

Partida T1-T2-T3-T4 (tempo de transmissdo de 3.5 bytes)
Endereco do N6 02H
Comando 06H
Byte Alto do end. de Partida O00H
Byte Baixo do end. de Partida 08H
Byte Alto end. do Numero do
13H
Dado
Byte Baixo do end. do
Numero do Dado 88H
Byte Baixo do CRC 05H
Byte Alto do CRC 6DH
END T1-T2-T3-T4(tempo de trasmigéo de 3.5bytes)
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Modo ASCII, escrito(5000)

Partida T1-T2-T3-T4 (tempo de transmissédo 3.5 bytes)
Endereco do N6 02H
Comando 06H
Byte Alto do end. de Partida 00H
Byte Baixo do end. de Partida 08H
Byte Alto end. do numero do 13H

Dado

Byte Balxoi;)sggado nuamero 88H
Byte Baixo do CRC 05H
Byte Alto do CRC 6DH

END T1-T2-T3-T4(tempo de trasmigédo de 3.5bytes)

10.7.4 Modo ASCII, escrito 5000(1388H) endereco 0008H, enderegco 2 noé

escravo.
O comando é Requerido:

Partida B

. ‘0’

Enderego do N6 p
Comando 0

©

Byte Alto do Endereco do Dado g
Byte Baixo do Endereco do Dado Z
Byte Alto do Conteudo de Escrita ;
Byte Baixo do Conteudo de Escrita 2
LRC CHK Hi ‘5

LRC CHK Lo ‘5’
END Lo CR
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| END Hi LF

O comando de Resposta é:

Partida ‘;’
] o
Enderego do N6 »
Comando 0
‘©
Byte Alto do Enderego do Dado g
Byte Baixo do Enderego do Dado 2
Byte Alto do Conteudo de Escrita ;
Byte Baixo do Conteudo de Escrita Z
LRC CHK Hi ‘5’
LRC CHK Lo ‘5’
END Lo CR
END Hi LF
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Introdugao

1.

INTRODUGAO

a) 1.1 Especificagoes Técnicas

o Entradas e Saidas

a
a
Q
Q

Range de tensao de entrada: 380/220V +15%
Range de entrada de frequiéncia: 47~63Hz

Range de tenséo de saida 0 ~ tensao de entrada
Range de Frequéncia de saida: 0~ 600 Hz

o Especificagoes

Q

Q

Q

a
a

Entrada digital programavel:

Possui 4 terminais dos quais podem ser aceitas entradas on/off

Entrada analégica programavel:

Al1 0~ 10V ; Al2 pode ser configurada de 0 ~ 10 V ou de 0 ~ 20 mA

Saida de coletor aberto programavel:

Possui terminal de saida (saida de coletor aberto ou saida pulsante de alta
velocidade)

Relé de saida: Possui um terminal de saida

Saida analdgica: Possui um terminal de saida analdgica cuja saida pode ser
0/4 ~20 mA ou 0 ~ 10 V, conforme escolhido.

¢ Principais fungoes de controle

a
a

ooooo

oy oy Ay Wy )

Modo de controle: Controle vetorial “Sensorless” (SVC), controle V/F.
Capacidade de sobrecarga:

60s com 150% da corrente nominal, 10s com 180% da corrente nominal;
Torque de partida: 150% do torque nominal 0.5Hz (SVC).

Range de ajuste de velocidade: 1:100 (SVC)

Preciséo de velocidade +/- 0,5% da velocidade maxima (SVC)

Frequéncia Portadora

Fonte de referéncia de frequéncia: IHM, entrada analégica de comunicagao
serial, multspeed, PID, etc. A combinagdo de multimodos e chaveamento
entre diferentes modos pode ser realizados.

Fungéo de controle de torque: Permite multiplos niveis de torques

Funcéo de controle de PID

Fungéo de controle Multispeed: 8 velocidades podem ser configuradas
Funcéo de controle Transversal

Sem parada instantanea

Fungédo de tragagem de velocidade: Partida suave do motor

Tecla QUICK/JOG: Tecla de atalho configuravel

Fungéo automatica de regulagem de tensédo (AVR):

Funcéo de estabilizagdo de tensao

Existe até 24 protecdes contra-falha:

Protecdo contra sobre-corrente, sobre-tensdo, sub-tensdo, super
aquecimento, falta de fase, sobre-carga, etc.
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1.2 Descrigdo da placa de identificagao

Sensorless vector

Control Series

The first generation
No. Special Inverter|
0 Universal type
5 High freque'hcy'

R5G/01 lP—Tfl

No. | Voltage Class

S2 | 1AC 220V

2 3AC 220V

4 3AC 380V

G:Constant Torque
P:Variable Torque

Power Symbol
7R5;  7.5kW
011:  1MkW

Figura 1.1 Descrigao da placa de identificagao.

1.3 Guia de Selegao

Poténcia Co:jr:nte Corrente | Poténcia
Modelo No. de Saida Entrada de saida | do Motor | Tamanho
(kW) ) () (KW)
1AC 220V -15%~15%
CHE100-0R4G-S2 0.4 5.4 2.3 0.4 A
CHE100-0R7G-S2 0.75 8.2 4.5 0.75 A
CHE100-1R5G-S2 1.5 14.2 7.0 1.5 B
CHE100-2R2G-S2 2.2 23.0 10 2.2 B
3AC 220V -15%~15%
CHE100-0R7G-2 0.75 5.0 4.5 0.75 A
CHE100-1R5G-2 1.5 7.7 7 1.5 B
CHE100-2R2G-2 2.2 11.0 10 2.2 B
CHE100-004G-2 4.0 17.0 16 3.7 C
CHE100-5R5G-2 5.5 21.0 20 5.5 o]
CHE100-7R5G-2 7.5 31.0 30 7.5 D
CHE100-011G-2 11.0 43.0 42 11.0 E
CHE100-015G-2 15.0 56.0 55 15.0 E
CHE100-018G-2 18.5 71.0 70 18.5 E
CHE100-022G-2 22.0 81.0 80 22.0 F
2
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CHE100-030G-2 30.0 112.0 110 30.0 F

CHE100-037G-2 37.0 132.0 130 37.0 F

CHE100-045G-2 45.0 163.0 160 45.0 G
3AC 380V —15%~15%

CHE100-0R7G-4 0.75 3.4 25 0.75 B

CHE100-1R5G-4 15 5.0 3.7 15 B

CHE100-2R2G-4 2.2 5.8 5 2.2 B
CHE100-004G/5R5P-4 | 4.0/5.5 10/15 9/13 4.0/55 c
CHE100-5R5G/7R5P-4 | 5.5/7.5 15/20 13117 5.5/7.5 c
CHE100-7R5G/011P-4 |  7.5/11 20/26 17/25 7.5/11 D
CHE100-011G/015P-4 1115 26/35 25/32 1115 D
CHE100-015G/018P-4 | 15/18.5 35/38 32/37 15/18.5 D
CHE100-018G/022P-4 | 18.5/22 38/46 37/45 18.5/ 22 E
CHE100-022G/030P-4 | 22/30 46/62 45/60 22/30 E
CHE100-030G/037P-4 | 30/37 62/76 60/75 30/37 E
CHE100-037G/045P-4 | 37/45 76/90 75/90 37/45 F
CHE100-045G/055P-4 |  45/55 90/105 | 90/110 45/55 F
CHE100-055G/075P-4 | 55/75 | 105/140 | 110/150 | 55/75 F
CHE100-075G/090P-4 | 75/90 | 140/160 | 150/176 | 75/90 G
CHE100-090G/110P-4 | 90/110 | 160/210 | 176/210 | 90/110 G
CHE100-110G/132P-4 | 110/132 | 210/240 | 210/250 | 110/132 G
CHE100-132G/160P-4 | 132/160 | 240/290 | 250/300 | 132/160 H
CHE100-160G/185P-4 | 160/185 | 290/330 | 300/ 340 | 160/185 H
CHE100-185G/200P-4 | 185/200 | 330/370 | 340/380 | 185/200 H
CHE100-200G/220P-4 | 200/220 | 370/410 | 380/415 | 200/220 |
CHE100-220G/250P-4 | 220/250 | 410/460 | 415/470 | 220/250 |
CHE100-250G/280P-4 | 250/280 | 460/500 | 470/520 | 250/280 |
CHE100-280G/315P-4 | 280/315 | 500/580 | 520/ 600 | 280/315 |
CHE100-315G/350P-4 | 315/350 | 580/620 | 600/ 640 | 315/350 |
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1.4 Descrigao de Pegas

IHM

Terminal de Controle

Terminal do Circuito
Principal
Passagem do Cabo

Passagem do Cabo do Circuito Principal

de Controle

Furo de Instalgéo

Tampa

Trava da Tampa

Aletas

Figura 1.2 Pecas do Inversor (abaixo de15kw).
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Suporte IHM

Protegéo da Placa

Placa de Controle
Terminal do Circuito

Principal Terminal de

Controle
Passagem do
Cabo de Controle

Tampa

Furo de Instalagéo da Tampa

Aletas

Figura 1.3 Pecas do Inversor (18.5kw e acima).
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1.5 Dimenso6es Externas

Figura 1.4 Dimenséo (0.4~0.75kW 1AC 220V).

Figura 1.5 Dimenséo (0.75~15kW). Figura 1.6 Dimens&o (18.5~110kW).

6
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~ 1 o o o .
1

Figura 1.7 Dimenséo (132~315kW).

i i
i [
1821.50
E g
an00__||__
1505.00 400.00
12.00
\212.00
1540.00

Figura 1.8 Dimensao (350~630kW).
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A B H w D Furo
P?}g;\}(;'a Tamanho (mm.) (~mm) (mm) (mm) (mm) Instalagéo
UL Dimenséo Externa (mm)
Instalagcéo
0.4~0.75
A 76.8 131.6 140 85 115 4
(1AC 220V)
0.75~2.2 B 110.4 170.2 180 120 140
4~5.5 C 147.5 237.5 250 160 175
7.5~15 D 206 305.5 320 220 180 6.0
18.5~30 E 176 454.5 467 290 215 6.5
37~55 F 230 564.5 577 375 270 7.0
75~110 G 320 738.5 755 460 330 9.0
H 270 | 1233 | 1275 | 490 | 391 13.0
132~185 (sem base)
H — — | 1490 | 490 | 301 —
(com base)
200~315 I(sem base) 500 1324 1358 750 402 12.5
I(com base) — — 1670 750 402 —
8
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Inspecgao

2. INSPEGAO

&) ~oVERTENCIA

. Nao instale ou use o inversor se estiver danificado ou faltando alguma
pega, caso contrario vocé pode se ferir.

Ao desembalar o inversor confira os itens abaixo:

1 — Inspecione a parte exterior do inversor para certificar-se de que n&o ha riscos ou

outros danos causados durante o transporte.
2 — Certifique-se que o manual de operagdes e o cartdo de garantia estdo na caixa.
3 — Verifique se a placa de identificagdo corresponde ao seu pedido.

4 — Certifique-se que as pegas opcionais, em caso de solicitacdo, estdo na caixa.

Por favor, entre em contato com um representante local se houver qualquer dano no

inversor ou em acessorios opcionais.
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3. INSTALAGAO

A Adverténcia

e Se uma pessoa sem treinamento manipular o dispositivo ou violar qualquer regra de
atengdo, podera sofrer lesdo séria ou perda total do equipamento. S6 é permitido a
operagdo do equipamento por pessoas devidamente treinadas, qualificadas e
certificadas.

¢ O cabo de alimentagéo de entrada deve ser bem conectado e o equipamento deve
ser aterrado com seguranca.

e Mesmo se o inversor ndo estiver em funcionamento os seguintes terminais poderao
estar energizados:

Terminal de alimentagéo: R, S, T
Terminais de conexéo do motor: U, V, W

e Quando desligado, o inversor ndo deve ser instalado antes de 5 minutos, o que
garante que o dispositivo estara descarregado completamente.

e A bitola do condutor de aterramento n&o deve ser menor do que a do cabo de
alimentagéo

& Cuidaado

e Quando movimentar o inversor, por favor, levante-o pela base e ndo pelo painel.

e Caso contrario ele pode cair e causar dano fisico.

o Instale o inversor sobre material a prova de fogo (tal como metal) para prevenir
incéndio

e Quando precisar instalar um ou mais inversores em um Unico gabinete, deve-se

instalar um ventilador para manter a temperatura abaixo de 45°C. Caso contrario
podera causar incéndio ou danificar o dispositivo.

10
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3.1 Requisitos de Ambiente de Trabalho

3.1.1 Temperatura
A variagdo de temperatura ambiente: -10°C ~ +40°C. O inversor sofrera danos se a
temperatura exceder 40°C.

3.1.2 Umidade
O inversor deve ser instalado em local com umidade abaixo de 95% RH

3.1.3 Altitude
A eficiéncia do inversor sera de 100% quando instalado em altitude inferior a
1000m. E perdera a eficiéncia se instalado em altitude superior a 1000m. Para
mais detalhes, por favor, analisar o grafico abaixo:

A

\

Figura 3.1 Relagao entre corrente de saida e altitude.

3.1.4 Impacto e vibragao I 0u1
Nao é permitido que o inversor caia, sofra grande impacto, ou seja, instalado em
locais onde haja freqiientes vibragdes.

0,
3.1.5 Radiagao Eletromagnética 100 /0
Manter distante de fonte de radiagédo eletromagnética.
3.1.6 Agua

Nao instalar o inversor em lugares impréprios ou expcgg% sereno.
3.1.7 Poluigao do Ar
Manter longe de polui¢éo tais como poeira, gas corrosélﬁ.o
3.1.8 Armazenamento 0
Nao guarde o inversor em ambiente exposto diretamente a luz do sol, vapor,
neblina de 6leo e vibragao.
40%
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3.2 Espaco de Instalagiao

? f 100mm ou acima Cooler

o0 i
(ele] |:|,
OO

0

S
S0mm ou acima

100mm ou acima

Figura 3.2 Espago de Seguranga

Alr deflector
" /

:\__

lalaal|

Figura 3.3 Instalagdo de multiplos inversores .
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3.3 Dimensio do IHM

Figura 3.4 Dimens&o interna /corte do painel

81.0
—80 — /0~ —

120 1140
E |

Figura 3.5 Dimensao externa.

1200

193
0.4
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3.4 Desmontagem

Figura 3.6 Desmontagem da tampa plastica.

Figura 3.7 Desmontagem da tampa de metal.

14
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-
8 oo

Figura 3.8 Gabinete do inversor aberto
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4. LIGACAO

A Adverténcia

. A instalagéo deve ser feita por um profissional da area elétrica.

. Proibido testar a isolagdo do cabo que conecta o inversor usando dispositivo
de teste de isolacdo que gere alta tenséo.

. Instalar o inversor 5 minutos ap6s a alimentacao estar desligada, e o mesmo
completamente descarregado.

. Certifique-se que o terminal terra esteja ligado em local aterramento
adequado.

. (classe 200V: A resisténcia do terra deve ser 100 Q ou menor, classe 400V: A
resisténcia do terra deve ser de 10 Q ou menor, classe 660 V: A resisténcia
do terra deve ser de 5 Q ou menor). Caso contrario, pode causar choque
elétrico ou incéndio.

. Conecte os terminais de entrada (R,S, T) e os terminais de saida (U,V, W)
corretamente.

. Caso contrario causara danos nas pegas internas do inversor.

. N&o ligue ou opere o inversor com as maos molhadas.

. Caso contrario, o usuario estara exposto ao risco sofrer choque elétrico.

/N cuibapo

. Certifique-se que a tensdo de alimentagéo AC satisfaz a tensao especificada
do inversor.

. Danos ou incéndios podem ocorrer se a tensao nao for correta.

. Conecte os cabos de alimentagao e os cabos do motor devidamente
apertados.

16
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4.1 Conexao de dispositivos periféricos.

Fonte de Alimentagéo &)

Digjuntor de Protegéo

Contator #’
1
Heator AC

e

Entrada do Fittro EMC ﬂ Resistor de Frenagem

@Reatnr oc

if

-

Figura 4.1 Conexao de dispositivos periféricos.
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Sec¢do 1.02 4.2 Configuragao dos terminais.
4.2.1 Terminais do circuito principal

()pe[L[N[u[v]w[S]

Figura 4.2 Terminais do circuito principal (0.4~0.75kW 1AC 220V).

)

PB

R|s | T

ulvi|w

POWER

MOTOR

S,

Figura 4.3 Terminais do circuito principal (1.5~2.2kW).

+)

PB | (-)

R[S |T

ulvi i w

POWER

MOTOR

S

Figura 4.4 Terminais do circuito principal (4.0~5.5kW).

PB

R|Ss | T

ulviw

*+)

()

POWER

MOTOR

Figura 4.5 Terminais do circuito principal (7.5~15kW).

R|s|T

POWER

P1

+)

()

ulvi]w

MOTOR

Figura 4.6 Terminais do circuito principal (18.5~110kW).

R

S

T

U

Vv w

POWER

MOTOR

P1

S

*+)

S

()

Figura 4.7 Terminais do circuito principal (132~315kW).

@ R s T u vV | W
POWER MOTOR
SIS

Figura 4.8 Terminais do circuito principal (350~630kW).
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Func¢des dos terminais do circuito principal estdo resumidos de acordo com os

simbolos dos terminais na tabela seguinte: Ligue os terminais corretamente para o

propésito desejado.

Simbolo do Terminal Descrigao da Fungao
ROSOT Terminais de entrada trifasico AC
(+)(-) Terminais da unidade de frenagem externa
(+)0PB Terminais do resistor de frenagem externa
P10(+) Terminais do reator DC externo
(-) Terminal negativo do barramento DC
uovow Terminais de saida trifasica
@ Terminal terra

(a) 4.2.2 Terminais do circuito de controle.

485+ | 485- | S1 | S2 | S3 | S4 | COM | Al2 | AO | Y | +24V ROA | ROB | ROC
Figura 4.9 Terminais do circuito de controle (0.4~0.75kW 1AC 220V).
485+ 485- +10V_ | AO | COM Y +24V [ ROA | ROB | ROC |
Al | GND | A2 | s1 | s2 [ S¥]| s4

Figura 4.10 Terminal do circuito de controle (1.5~2.2kW).

485+ 485- AO Al

GND

A2 10 S1 S2 83 S4 com Y

24v

ROA

ROB

ROC

Figura 4.11 Terminais de controle (4.0kW e acima).
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4.3 Diagrama de instalagao

DCLDC Reator Unidade Externa de Frenagem

Resistor de Franagem |

P1 PBL (¢
& (*)

_.\_\J%\ R
3 Fases 380V ,a\
£15%50060H — S -
—\_@ﬁ T Série CHE I
e _.;;_Tg“_:@: Inversores ofE ’
e 11 ] 59 JTHEC -
Entrada Digital | 7.7
Multifuncional

114 :[ Interface para IHM Externa

© 485+

Fonto de Alimentacio =
+10V n;‘:;m:umm - 5

Frequina | PID] |
Auste :

TV Ereda; | J15 @_?
{}-fl-2ﬂr|\ﬁEm-m_ ! E v
L.
Y | Saida
o Multifuncional de

j?,‘J\ Coletor Aberto

ROA ROB ROC
Relé de Saida

Figura 4.12 Diagrama de instalagéo .
i OBSERVAGAO

1. Inversores entre 18.5kW e 90kW sao construidos com reator DC para reduzir o fator
de poténcia. Para os inversores acima de 110 KW, é recomendado instalar reator DC
entre P1 e (+).

2. Inversores abaixo 15KW s&o construidos com unidades de freio. Se necessario freio,
somente se necessario instalar resistor de frenagem entre PB e (+).

3. Para inversores acima de 18.5KW, se necessario freio, deve-se instalar unidade de

freio externo entre (+) e(-).
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Ligagcéo

4.4 Especificagao da protegao, cabo, contator e reator.

4.4.1 Especificagdes do disjuntor, cabo e contator.

Modelo|No. Disjuntor de Entrada/Sal'fa Contator AC
Protecéo (A) Cabo (mm”©) (A)
1AC 220V -15%~15%
CHE100-0R4G-S2 16 25 10
CHE100-0R7G-S2 16 25 10
CHE100-1R5G-S2 20 4 16
CHE100-2R2G-S2 32 6 20
3AC 220V -15%~15%
CHE100-0R4G-2 16 25 10
CHE100-0R7G-2 16 25 10
CHE100-1R5G-2 20 4 16
CHE100-2R2G-2 32 6 20
CHE100-004G-2 40 6 25
CHE100-5R5G-2 63 6 32
CHE100-7R5G-2 100 10 63
CHE100-011G-2 125 25 95
CHE100-015G-2 160 25 120
CHE100-018G-2 160 25 120
CHE100-022G-2 200 35 170
CHE100-030G-2 200 35 170
CHE100-037G-2 200 35 170
CHE100-045G-2 250 70 230
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3AC 380V -15%~15%

CHE100-0R7G-4 10 2.5 10

CHE100-1R5G-4 16 2.5 10

CHE100-2R2G-4 16 2.5 10
CHE100-004G/5R5P-4 25 4 16
CHE100-5R5G/7R5P-4 25 4 16
CHE100-7R5G/011P-4 40 6 25
CHE100-011G/015P-4 63 6 32
CHE100-015G/018P-4 63 6 50
CHE100-018G/022P-4 100 10 63
CHE100-022G/030P-4 100 16 80
CHE100-030G/037P-4 125 25 95
CHE100-037G/045P-4 160 25 120
CHE100-045G/055P-4 200 35 135
CHE100-055G/075P-4 200 35 170
CHE100-075G/090P-4 250 70 230
CHE100-090G/110P-4 315 70 280
CHE100-110G/132P-4 400 95 315
CHE100-132G/160P-4 400 150 380
CHE100-160G/185P-4 630 185 450
CHE100-185G/200P-4 630 185 500
CHE100-220G/250P-4 800 150x2 630
CHE100-250G/280P-4 800 150x2 700
CHE100-280G/315P-4 1000 185x2 780
CHE100-315G/350P-4 1200 240x2 900
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4.4.2 Especificagoes do reator de entrada AC, reator de saida AC e reator DC.

Reator de entrada AC Reator de saida AC Reator DC
M:«flo Corrente Induténcia  |Corrente Indutancia Corrente| Indutancia
OAD OmHO OAD OmHL OAD OmH0
3AC 380V -15%~15%
CHE100-0R7G-4 2 7 2 2 a 0
CHE100-1R5G-4 5 3.8 5 1.5 O O
CHE100-2R2G-4 7 2.5 7 1 O 0
CHE100-004G/5R5P-4 10 1.5 10 0.6 O ]
CHE100-5R5G/7R5P-4 15 1.4 15 0.25 O ]
CHE100-7R5G/011P-4 20 1 20 0.13 23 35
CHE100-011G/015P-4 30 0.6 30 0.087 33 24
CHE100-015G/018P-4 40 0.6 40 0.066 33 1.8
CHE100-018G/022P-4 50 0.35 50 0.052 80 0.4
CHE100-022G/030P-4 60 0.28 60 0.045 80 0.4
CHE100-030G/037P-4 80 0.19 80 0.032 80 0.4
CHE100-037G/045P-4 90 0.19 90 0.03 110 0.25
CHE100-045G/055P-4 120 0.13 120 0.023 110 0.25
CHE100-055G/075P-4 150 0.11 150 0.019 110 0.25
CHE100-075G/090P-4 200 0.08 200 0.014 180 0.18
CHE100-090G/110P-4 200 0.08 200 0.014 180 0.18
CHE100-110G/132P-4 250 0.065 | 250 0.011 250 0.2
CHE100-132G/160P-4 290 0.065 | 290 0.011 326 0.215
CHE100-160G/185P-4 330 0.05 330 0.01 494 0.142
CHE100-185G/200P-4 400 0.044 | 400 0.008 494 0.142
CHE100-200G/220P-4 400 0.044 | 400 0.008 494 0.142
CHE100-220G/250P-4 490 0.035 | 490 0.005 494 0.126
CHE100-250G/280P-4 530 0.04 530 0.005 700 0.1
CHE100-280G/315P-4 600 0.04 600 0.005 700 0.1
CHE100-315G/350P-4 660 0.025 | 660 0.004 800 0.08
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4.4.3 Especificagoes do resistor de frenagem

Modelo No.

Unidade de Frenagem

Resistor de Frenagem

(100% Torque de Frenagem)

Ordem No. | Quantidade

Especificagdo | Quantidade

3AC 220V -15%~15%

CHE100-0R4G-2 275Q/75W 1
CHE100-0R7G-2 275Q/75W 1
CHE100-1R5G-2 138Q/150W 1
CHE100-2R2G-2 Embutido 1 91Q/220W 1
CHE100-004G-2 52Q/400W 1
CHE100-5R5G-2 37.5Q/550W 1
CHE100-7R5G-2 27.5Q/750W 1
CHE100-011G-2 1 19Q/1100W 1
CHE100-015G-2 1 13.6Q/1500W 1
CHE100-018G-2 DBU-055-2 1 12Q/1800W 1
CHE100-022G-2 1 90)/2200W 1
CHE100-030G-2 1 6.8Q/3000W 1
CHE100-037G-2 DBU-055-2 2 11Q/2000W 2
CHE100-045G-2 90/2400W
3AC 380V -15%~15%
CHE100-0R7G-4 900Q/75W 1
CHE100-1R5G-4 460Q/150W 1
CHE100-2R2G-4 3150/220W 1
CHE100-004G/5R5P-4 Embutido 1 175Q/400W 1
CHE100-5R5G/7R5P-4 120Q/550W 1
CHE100-7R5G/011P-4 100Q/750W 1
CHE100-011G/015P-4 700Q/1100W 1
CHE100-015G/018P-4 47Q/1500W 1
CHE100-018G/022P-4 | DBU-055-4 1 38Q/2000W 1
CHE100-022G/030P-4 320/2200W 1
CHE100-030G/037P-4 230/3000W 1
CHE100-037G/045P-4 19Q/3700W 1
CHE100-045G/055P-4 16Q/4500W 1
24
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CHE100-055G/075P-4 130Q/5500W 1
CHE100-075G/090P-4 19Q/3700W 2
CHE100-090G/110P-4 | DBU-055-4 2 16Q/4500W 2
CHE100-110G/132P-4 130Q/5500W 2
CHE100-132G/160P-4 DBU-160-4 1 50/15000W 1
CHE100-160G/185P-4 1 3.50/20000W 1
CHE100-185G/200P-4 1 3.50/20000W 1
CHE100-200G/220P-4 | DBU-220-4 1 30Q/25000W 1
CHE100-220G/250P-4 1 30/25000W 1
CHE100-250G/280P-4 1 2.50/30000W 1
CHE100-280G/315P-4 | DBU-315-4 1 2.50/30000W 1
CHE100-315G/350P-4 1 20)/35000W 1

Observagao:

1. A selegdo acima estd baseada na seguinte condigédo: tensdo do barramento DC

700V, 100% de torque de frenagem e 10% de tempo de uso.

2. Conexao paralela da unidade de frenagem é dutil para otimizar a capacidade de

frenagem.

3. O fio entre o inversor e a unidade de frenagem deve ser menor do que 5m.

4. O fio entre a unidade de frenagem e o resistor de frenagem deve ser menor do que

10m.

5. A unidade de frenagem pode ser usada continuamente por 5 minutos. Quando a

unidade de frenagem estiver sendo usada, a temperatura do aparelho ficara bem alta,

e o0 usuario ndo deve toca-lo para ndo causar ferimentos.

4.5 Ligacao do circuito principal

4.5.1 Ligagao dos dispositivos na entrada do circuito principal

4.5.1.1 Circuito de protegao

E necessario conectar o disjuntor que seja compativel com a capacidade do inversor
entre a alimentacao trifdsica e terminais de entrada (R,S,T). A capacidade do freio
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1,5~2 vezes a corrente do inversor. Para maiores detalhes, veja <especificagbes do
inversor, cabo e contator>.
4.5.1.2 Contator
Para desenergizar a alimentacdo quando alguma coisa no sistema esta
errada, é necessario instalar um contator antes da entrada, para
chaveamento da alimentacéo do circuito principal.
4.5.1.3. Reator AC
Para prevenir um dano causado por uma alta corrente, deve-se instalar um
reator AC antes da entrada do inversor. O reator AC protege o inversor
contra danos causadas por variagdes da tensdo de entrada ou harmonicas
geradas pela fase de controle.
4.5.1.4. Filtro EMC de entrada
Os dispositivos ao redor do inversor podem sofrer distdrbios causados
pelos cabos quando o inversor estda em funcionamento. O filtro EMC pode
diminuir a interferéncia. Exatamente como na figura a seguir.

Reator

MCCB A R
R g 7
| Filtro S Inversor
Alimentagio S — | EMC
| T
a— " W— il
T
MCCB
° Qutro
I Dispositivo
o———————— de Controle

Figura 4.13 Ligacéo no circuito principal do inversor
(b) 4.5.2 Ligagao no circuito principal do inversor

4.5.2.1 Reator DC
Inversores de 18,5kW até 90kW sado construidos com reator DC no qual
pode diminuir o fator de poténcia.
4.5.2.2 Unidade de frenagem e resistor de frenagem
e Inversores de 15KW e abaixo s&o construido com unidade de
frenagem.Para dissipar a poténcia regenerativa gerada pela dinamica de
frenagem, o resistor de frenagem deve ser instalado nos terminais (+) e
PB. O cabo do resistor de frenagem deve ser menor que 5m.
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Power
supply

e Inversores de 18.5kW e acima necessitam conectar unidade de freio externo
no qual deve-se instalar nos terminais (+) e (-). O cabo entre o inversor e a
unidade de freio deve ser menor que 5m. O cabo entre a unidade de freio e o
resistor de frenagem deve ser menor que 10m.

o A temperatura do resistor de frenagem alimentara por que a energia
regenerativa sera transformada em calor. Protecdo de seguranca e uma
ventilagdo adequada sdo recomendadas.

OBSERVAGAO
Certifique-se que as polaridades dos terminais estido corretas Nao é
permitido fazer um jumper entre os terminais (+) e (-), caso contrario o
inversor pode danificar ou ocorrer incéndio.

(c) 4.5.3 Ligagao do motor no circuito principal

4.5.3.1 Reator de saida

Quando a distancia entre o inversor e o motor € maior que 50m, o inversor
pode detectar uma falha de sobre corrente inexistente causado por uma grande
fuga de corrente resultado por uma capacitancia parasitica em relagéo ao terra.
Ao mesmo tempo pode impedir que a isolagdo do motor seja danificada, neste
caso o reator de saida deve ser instalado.

4.5.3.2 Filtro EMC de saida
O filtro EMC deve ser instalado para minimizar a fuga de corrente causado pelos
cabos e minimiza o ruido causado pelo cabo, entre o inversor e o cabo. Observe
na figura a seguir:

AC
MCCB reactor
R ————To———vYYW

|
[ —; o S— " W R | (VT4 (1 E.MC
| filter

Figura 4.14 Ligagao do motor no circuito principal
4.5.4 Ligacao da unidade regenerativa

Unidade regenerativa € usada para transferir a energia gerada pelo freio do
motor para a rede. Comparado com a tradicional ponte inversa paralela trifasica
tipo unidade retificadora, unidade regenerativa usa IGBT com a finalidade de
reduzir a distorgdo harménica total (THD) abaixo 4%.
Unidade regenerativa é utilizada em larga escala em equipamentos centrifugos e
de icamento.
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Regenerative

Inverter

Figura 4.15 Ligacao da unidade regenerativa

4.5.5 Ligagao comum do barramento DC

O método do barramento DC comum é amplamente utilizado nas industrias
de papel e fibras quimicas, as quais precisam de varios motores para
coordenar. Nestas aplicagdes, alguns motores se encontram em estado de
funcionamento, ao passo que outros se encontram em estado de frenagem
regenerativa (gerando eletricidade). A energia regenerada é
automaticamente balanceada através do barramento DC comum,
significando que ela pode alimentar os motores em estado de
funcionamento. Portanto o consumo de poténcia de todo sistema sera
menor do que se comparado com o método tradicional (um inversor
controla um motor).

Quando dois motores estado funcionando ao mesmo tempo (ex: sistemas de
ventilagdo) um esta em funcionamento enquanto o outro estd em estado
regenerativo. Neste caso os barramentos DC destes dois inversores podem
estar em paralelo assim a energia regenerada pode alimentar os motores
em funcionamento quando necessario. A instalagdo detalhada é mostrada
na figura abaixo:
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Inverter Inverter
e e T
FPower supply - o
=8| -8
oo oo
g ¥
DC DC
fuse fuse
=)
DC bus(+)
=
[

EMC filter rHE—-———-—- e

Figura 4.16 Ligagdo comum do barramento DC
OBSERVAGAO:
Dois inversores devem ser do mesmo modelo quando conectados com o
método de barramento DC comum. Certifique-se de que eles sao ligados ao
mesmo tempo.
4.5.6 Ligagao do Terra (PE)

Para garantir segurancga e evitar choque elétrico ou incéndio, PE deve ser aterrado
com resisténcia terra. O fio terra devera ter uma bitola adequada e ndo deve ser
muito extenso, € melhor utilizar fio de cobre (> 3,5mm ao quadrado). Quando
multiplos inversores precisarem ser aterrados, ndo poderao ser aterrado em uma
mesma malha de aterramento.

4.6 Ligacgao do circuito de Controle
4.6.1 Precaugoes

e Para conectar os terminais de controle Utilize cabo blindado ou par-trancado.

o Conecte o terminal terra (PE) com cabo blindado

e O cabo conectado ao terminal de controle ndo deve estar proximo do circuito
principal e circuitos de altas correntes (incluindo cabo de alimentagéo, cabo do
motor, relé e cabo de conexao de contatores). Ele deve estar distante no minimo
20cm e deve ser evitada ligagao paralela.
Sugerimos que seja feita uma ligagdo perpendicular para prevenir o mau

funcionamento do inversor causado por interferéncias externas.
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4.6.2 Terminais do circuito de controle .

N° do Terminal Funcéao
ON-OFF sinal de entrada, 6ptico acoplador com PW e COM.
S1~S4 Range de tenséo de entrada: 9 ~ 30 V
Impedancia de entrada: 3,3 kQ
+24V Permite saida de alimentagéo de + 24V
Corrente maxima de saida: 150mA
Al1 Entrada analdgica: 0 ~ 10V
Impedancia de entrada: 10 kQ
Entrada analdgica: 0 ~ 10V/ 0 ~ 20 mA, configurado pelo J16
Al2 Impedéncia de entrada: 10 kQ (tensdo de entrada) /
2500hms (corrente de entrada)
GND Terminal de aterramento comum do sinal analégico e +10V.
GND deve ser isolado do COM.
+10V Fornece +10V para inversor
COM Terminal terra comum para sinal digital e +24V (ou fonte de
alimentagdo externa)
Fornece tensdo ou corrente de saida que pode ser
AO configurado pelo J15
Range de Saida: 0 ~ 10V/ 0 ~ 20mA
Y O terminal comum de aterramento da saida do coletor aberto
€ o terminal COM
Relé de saida: ROA - - comum; ROB - - NC; ROC - NO.
ROAOROBOROC Capacidade de contato: AC 250V/3 A, DC 30V /1 A.

4.6.3 Jumpers do circuito de controle

Jumper Function
Configuragéo Padr&o: J2 e J4 s&o desconectados. E proibido estar
J2, J4 conectados juntos, caso contrario causara um mau funcionamento
do inversor.
Configuragdo Padréo: 2 e 3 conectados. Nao mude a configuracao
J7 padrdo, caso contrario causara um mau funcionamento de
comunicagao.
Selecdo entre (0 ~ 10 V ) tensdo de entrada e (0 ~ 20 mA)
16 corrente de entrada.
V conecta ao GND (pino central do J16)
| conecta ao GND (pino central do J16)
Selecao entre (0 ~ 10V) tensao de saida e (0 ~ 20 mA) corrente de
15 saida.

V conecta ao OUT (pino central do J15)
| conecta ao OUT (pino central do J15)
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4.6.4 Configuragao da entrada analégica Al2 (1AC 0.4~0.75kW)

Al 2 Pode de ser configurado em 3 modos (0 ~ 24V/ 0 ~ 10V/ 0 ~ 20mA). De
acordo com a configuragao do J16.

+24¥ 424V 424V
CHE v CHE v CHE v
17 AIZ AIZ
I I I
oK = foE = foE =
0~24V input 0~20mA input 0~10V input

Figura 4.17 Configuragédo da entrada analégica Al2 (0.4~0.75kW 1AC)

Para o potencidmetro externo, a resisténcia deve ser maior que 3 kQ e a
poténcia deve ser maior que 1/4W. E recomendado que o potenciémetro seja de
5~10kQ.
OBSERVAGAO:
O terminal usara o circuito interno para ajustar o sinal de entrada. As duas
primeiras configuragdées possuem variagao de tensao interna relativa de 0 ~ 10V.
A terceira configuragao possui range de tenséo interna relativa de 0 ~ 5V.

4.7 Guia de instalagao do filtro EMC
4.7.1 Descrigao geral do EMC
EMC é a abreviagdo de “Elctromagnetic compatibility”, o que significa que os
dispositivos ou sistemas podem funcionar normalmente em ambiente eletromagnético
e nao ira gerar qualquer interferéncia eletromagnética a outros equipamentos.
Existem dois tipos de EMC: interferéncia eletromagnética e anti-jamming
eletromagnético.
De acordo com o modo de transmisséo, a interferéncia eletromagnética pode ser
dividida em 2 categorias: interferéncia conduzida e interferéncia radiada.
A interferéncia conduzida é a interferéncia transmitida pelo condutor. Sendo assim,
quaisquer condutores (tais como fiacéo, linha de transmissao, indutor, condutor, etc.)
sdo os canais de transmissao de interferéncia.
Interferéncia radiada é a interferéncia transmitida em onda eletromagnética, e a
energia é inversamente proporcional ao quadrado da distancia.
Trés condi¢cdes necessarias ou essenciais para interferéncia eletromagnética
sdo: fonte de interferéncia, canal de transmissdo e receptor sensivel. Para
usuarios, a solugdo do problema EMC ¢ principalmente o canal de transmissao.
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4.7.2 Especificagoes do filtro EMC do inversor
Como qualquer outro dispositivo eletrdnico ou elétrico o inversor ndo é apenas
uma fonte geradora de interferéncia eletromagnética, mas é também um
receptor eletromagnético. A principal operagao do inversor determina que ele
pode produzir certos ruidos ou interferéncias eletromagnéticas. E ao mesmo
tempo o inversor deve ser desenvolvido com habilidade anti-atolamento(anti-
jamming) para garantir seu funcionamento perfeito em ambientes
eletromagnéticos. Segue abaixo as caracteristicas do EMC:
4.7.2.1 Corrente de entrada sem sinal de onda. A entrada de corrente possui
uma grande quantidade de ondas com alta amplitude que podem causar
interferéncia eletromagnética, diminuir o fator de poténcia e aumentar as
perdas na linha de trabalho.
4.7.2.2 Tensdo de saida de alta freqiéncia em ondas (PWM), o que pode
aumentar a temperatura e diminuir a vida atil do motor. E a fuga de corrente
também sera aumentada, o que pode encadear o mau funcionamento do
dispositivo de protecdo de vazdo e gerar uma forte interferéncia
eletromagnética que influenciara na confiabilidade de outros dispositivos
elétricos.
4.7.2.3 Sendo ele um receptor eletromagnético, uma forte interferéncia
danificara o inversor e ira interferir no uso normal dos usuarios.
4.7.2.4 No sistema, EMS e EMI o inversor coexiste. A diminuigdo do EMI do
inversor pode aumentar a funcionabilidade do EMS.
4.7.3 Instalagdao do EMC
Para certificar-se que todos os dispositivos do mesmo sistema estao
funcionando corretamente, esta sesséo, baseada nas caracteristicas do EMC do
inversor, apresenta o processo de instalagdo em diversos aspectos de aplicagao
(controle de ruidos, fiagdo local, aterramento,fuga de corrente, filtro de
alimentacgéo). A eficiéncia do EMC vai depender dos cinco aspectos.
4.7.3.1 Controle de Ruido
Todas as conexdes nos terminais de controle devem ser feitas com cabo
blindado. A malha de aterramento do cabo deve estar proxima a fiagdo de
entrada do inversor. O modo de conexdo do aterramento é de 360 graus
angular a conexao formada pelo chicote de cabos.
E estritamente proibido conectar cabo de par trangado junto & camada do
terra do inversor , o que diminui drasticamente ou perde o efeito da
blindagem.
Conecte o inversor e motor ao cabo blindado ou em bandejas separadas. Um
lado da camada blindado do cabo blindado ou a tampa de metal do
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bandejamento deve ser conectado ao terra , e o outro lado deve ser

conectado a tampa do motor. A instalagdo do filtro EMC pode reduzir

consideravelmente o ruido eletromagnético.
4.7.3.2 Fiagao local
Fiacdo da alimentagao: a poténcia deve ser fornecida isolada do transformador
elétrico. Normalmente sédo de 5 vias , as quais trés vias sdo fases (R,S,T) , uma via
é o0 neutro , e a outra é o fio terra. E estritamente proibido usar a mesma linha para
ser ambos fio neutro e fio terra.
Classificando dispositivo: Existem dispositivos elétricos diferentes, contidos em
unico painel de controle, tais como o inversor, filtro, CLP e instrumentos etc, os
quais tem diferentes capacidades de emitir e reter ruidos eletromagnéticos.
Portanto é necessario classificar estes dispositivos em dispositivo que gera um
ruido muito forte e dispositivo sensiveis a ruido. Os mesmos tipos de dispositivos
devem estar localizados na mesma area, e a distancia entre dispositivos de
categorias diferentes deve ser maior do que 20cm.
Arranjo interno da fiagdo no interior do painel de controle: ha cabo de sinal
(baixa corrente) e cabo de poténcia (alta corrente) em um mesmo painel. Para o
inversor, os cabos de poténcia sdo classificados em cabo de entrada e cabo de
saida. Os cabos de sinal podem facilmente sofrer interferéncia do cabo de potencia
ocasionando mau funcionamento do equipamento.Portanto quando instalados, os
cabos de sinal e os cabos de poténcia eles devem ser acomodados em areas
distintas.E estritamente proibido arranja-los em paralelo ou entrelaga-los (distancia
minima 20cm) ou fixa-los juntos. Se os cabos de sinal tiverem que cruzar os cabos
de poténcia devem ser posicionados em angulos de 90graus.Tanto poténcia de
entrada e cabo de saida ndo devem ser entrelagados ou fixados juntos,
especialmente quando o filtro EMC for instalado. Caso contrario a capacitancia
distribuida dos cabos de poténcia de entrada e saida podem misturar-se um ao
outro impedindo o funcionamento do filtro EMC.
4.7.3.3 Aterramento:
O inversor deve estar aterrado com seguranga quando estiver em funcionamento.
Aterramento é uma das prioridades dentre todos os métodos EMC
(electricmagnetic compatibility) por que ndo somente garante a seguranca do
equipamento e das pessoas como também € a solugdo mais simples, eficiente e de
baixo custo para problemas com o EMC.
Existem trés categorias de aterramento: aterramento de pdlo especial, aterramento
de pélo comum, aterramento series-wound. Diferentes sistemas de controle devem
usar aterramento de pdélo especial, dispositivos diferentes no mesmo sistema de
controle deve usar aterramento de pélo comum, e dispositivos conectados pelo
mesmo cabo de poténcia deve usar aterramento series wound.

DAKOL INSTRUMENTOS E SISTEMAS LTDA.
www.dakol.com.br info@dakol.com.br Tel: (11) 3231-4544




Ligacao

4.7.3.4 Vazao de corrente

A vazao de corrente pode ser vazao line-to-line e vazao de corrente over-ground.
Seu valor depende na capacitancia distribuida e a freqUéncia portadora do
inversor. A vazao de corrente over-ground, que é a corrente que passa pelo cabo
de aterramento comum, pode ndo somente vazar pelo sistema do inversor como
também para os dispositivos. Também pode causar vazao na corrente do circuito
de frenagem, mau funcionamento do relé e outros dispositivos. O valor de vazéo
da corrente line-to-line, que é a corrente de vazao que passa pelos capacitores na
fiagdo de entrada e saida, depende da freqiiéncia portadora do inversor, da largura
e area da bitola dos cabos do motor. Quanto maior a freqiiéncia portadora do
inversor, maior o cabo do motor e/ou maior a area da bitola dos cabos, maior sera
a vazao de corrente.

Contagem de medida (countermeasure):

Diminuindo a freqiéncia portadora pode diminuir a vazdo da corrente
consideravelmente. No caso do cabo do motor ser relativamente longo (maior que
50m), é necessario instalar reator AC ou filtro de onda senoidal na saida, e quando
for ainda maior, é necessario instalar um reator a cada distancia especifica.

4.7.3.5 Filtro EMC

O filtro EMC tem grande efeito de desacoplamento eletromagnético, entao é

preferivel que o usuario instale.

Para inversor, o filtro de ruido tem as seguintes caracteristicas:

o Filtro de ruido instalado na entrada do inversor.

o Instalar isolagéo de ruido para outros equipamentos através do transformador de
isolamento ou filtro de poténcia.
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5. OPERAGAO

5.1 Descrigao da IHM

5.1.1 Diagrama esquematico da IHM

®)

RUNITUNE

©)

FWD/REV

©) ®)

LOCAL/REMOT TRIP

Led Indicador de
Funcao

Display
digital

Program
Escape

Tecla de —
Atalho

Tecla
Run

Led Indicador de
Unidade

Tecla
Data enter

Tecla de
Deslocamento

Tecla Stop

Tecla de Reset de
Falhas

\

Tecla
Digital de Ajuste

Figura 5.1 Diagrama esquematico da IHM.
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5.1.2 Descrigao de fungdes das teclas

resetado sem qualquer restrigao.

Tecla de Atalho
Multift

Cadigo da fungéo determinada pelo P7.03:

0: Operagéo Jog

1: Chaveamento entre sentido horario e anti-horario

2: Zera configuragdes de .

3: Modo 1 de debugging rapido (pelo menu)

4: Modo 2 de debugging rapido (pelo ultimo
comando)

5: Modo 3 de debugging (pelos parametros de
configuragéo de fabrica)

A K

Combm

Pressionando RUN| e [STOP/REST] a0 mesmo
tempo para parada instantanea.(coast to stop)

Simbolo s =
Tecla Nome Descrigao da Fungao
@ Tecla de~ Entrada ou saida do 1° nivel do menu
programacao
@ Tecla Enter Ent[ada progressiva do menu e confirmagéo de
parametros
@ . Tecla de Aumenta a informagéo ou codigos de funcédo
incremento
@ d Tecla de Diminui a informacgéo ou cédigos de fungao
ecre
@ E&: Exposi¢des ciclicas dos parametros pela tecla
leftshift. Em estado de funcionamento ou parado.
- Tecla de Ob d N d
com% serve que quando em operagdo, deve-se
primeiramente pressionar e segurar a tecla
ENT DATA/ENT]| e entao pressione a tecla QUICK/JOG|.
No parametro de modo de configuragdo, pressione
Tecla Shift esta tecla para selecionar o bit a ser modificado.
Em outros modos, o display exibe ciclicamente os
parametros de deslocamento direito.
O Tecla Run Partida do inversor em modo de controle pela IHM
Em funcionamento, restringido por P7. 04, podendo
Tecla ser usado com inversor em Stop.
STOP/RESET Quando houver alarme de falha, o inversor pode ser
0
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5.1.3 Descrigao de Leds indicadores

5.1.3.1 Descrigao de fungoes dos leds indicadores

Nome do

Led indicador Descrigcao de Leds indicadores

Apagado: Parado (Stop status)

RUN/TUNE Piscando: estado de auto-ajuste de parametros

Aceso: estado de operagao

Artigo Il. Apagado: Sentido horario de operacao
FWD/RE

Aceso: Sentido anti-horario de operagéo
Apagado: controle pela IHM

LOCAL/REMOT] Piscando: Terminal de controle

Aceso: controle de comunicagéo

Apagado: estado normal de operagéo
Piscando: sobrecarregado (estado de atencéo)

5.1.3.2 Descrigao do led indicador de unidade

Simbolo Descricao
Hz Unidade de Frequéncia
A Unidade de Corrente
\ Unidade de Tensao
RPM Unidade de Rotagao (Velocidade)
% Porcentagem
5.1.3.3 IHM Digital

Ha 5 combinagdes nos leds indicadores de unidade , os quais contem todos
os tipos de informagdes que podem ser monitoradas e cédigos de alarme tais
como referencia de freqliéncia e frequiiéncia de saida, etc.

Artigo Ill. 5.2 - Processo de Operacao

5.2.1 -Parametros de configuracao
Os trés niveis do menu sao:
e Grupo de codigo de fungdo (primeiro nivel)
e Codigo de funcéo (segundo nivel)
e Valor do cédigo de fungéo (terceiro nivel)
COMENTARIO:
Pressionando ambos [PRG/ESC| e o [DATA/ENT] o usuario pode retornar para

segundo nivel do menu e terceiro nivel do menu. A diferenga é: pressionando

PRG/ESC]| vocé salva os parametros programados no painel de controle, e entdo
retorna para o segundo nivel do menu mudando para o préximo cédigo de funcéo

automaticamente; enquanto se o usuario pressionar direto DATA/ENT]| retornara
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diretamente para o menu sem salvar os parametros, e ainda permanece no mesmo
caédigo de fungéo.

Figura 5.2 Fluxograma de configuragao de parametros
Abaixo do terceiro nivel se o parametro ndo tem bit piscando, isso quer dizer que o
caédigo de fungdo ndo pode ser modificado. As razdes possiveis podem ser:

e Esse codigo de fungdo ndo pode ser modificado enquanto o aparelho estiver
ligado.

e Esse cddigo de fungdo ndo pode ser modificado em estado de funcionamento,
mas modificado em estado de parada.

5.2.2 Reset de falhas:

Se o inversor falhar, ele ird instantaneamente enviar informagédo de falha. O

usuario pode usar a tecla ou os terminais que s&o determinados pelo

grupo P5 para cancelar a falha. Depois de cancelada, o inversor se encontrara em

estado de stand-by. Se o usuario ndo cancelar a falha do inversor quando ele
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estiver em estado de falha, ele se encontrara em estado de protegéo de operagao,
e nao funcionara.
5.2.3 Parametros de auto-ajuste do motor:

Se o0 modo de “controle vetorial sensorless (SVC)” for escolhido, a descricdo do motor e
suas caracteristicas devem ser introduzidas corretamente, pois o auto ajuste é baseado
em tais informagdes. A performance do sistema de controle vetorial depende fortemente
das caracteristicas do motor, entdo para obter uma excelente performance,
primeiramente devemos obter todas as caracteristicas e informagbes do motor com
exatidao.
O procedimento de parametrizagdo do auto ajuste do motor (autotuning) é conforme
descrito abaixo:
Primeiramente, escolher o canal de comando da IHM como o canal de operagéo; (PO.
01).
Entdo, deve-se parametrizar os seguintes parametros de acordo com as caracteristicas
do motor utilizado:

P2.00: poténcia do motor

P2.01: freqliéncia do motor

P2.02: velocidade do motor

P2.03: tensdo do motor

P2.04: corrente do motor
Nota: O motor deve estar desacoplado de sua carga; caso contrario, os parametros do
motor obtidos pelo auto ajuste (autotuning) podem néo estar corretos.
Ajuste PO. 12 para 1, e para detalhar o processo de parametrizagdo do auto ajuste do

motor (autotuning), por favor, consulte a descrigdo do codigo de fungdo PO. 12. Em
seguida pressione na IHM, e o inversor calculara automaticamente os seguintes
parametros do motor:

P2.05: resisténcia do estator do motor

P2.06: resisténcia do rotor do motor

P2.07: indutancia do estator e rotor do motor

P2.08: indutancia mutua do estator e rotor do motor

P2.09: corrente do motor sem carga;

Assim, o auto ajuste do motor estara finalizado.
5.2.4 Configuragao de password (Senha)

A série de inversor CHE oferece aos seus usuarios uma fungdo de senha de
protecdo. Quando P7.00 é ajustado diferentemente de zero, este sera o password
(senha) do usuario, e apds sair do modo de edigdo do cédigo de fungéo, ele entrara
em vigor em 1 minuto. Se pressionar novamente para tentar acessar o
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modo de edigdo do coédigo de fungdo, aparecera na IHM “0.0.0.0.0”, e o operador

devera entrar com a senha correta, caso contrario o acesso nao sera permitido.
Se necessario cancelar a fungédo de senha de protecao, ajuste P7.00 para 0.

5.3 Estado de funcionamento

5.3.1 Energizacao
Primeiramente o sistema deve ser inicializado durante a energizagéo do inversor, e
o display da IHM mostrar “CHE”. Depois que a inicializagdo estiver completa o
inversor estara em estado de stand by.

5.3.2 Standby

Em estado de funcionamento ou parado, os parametros de multi estados
aparecerdao no display. Sendo ou ndo mostrado o parametro ele podera ser
escolhido através do codigo de fungdo P7. 06 (selegdo do display da IHM em
estado de funcionamento) e P7.07 (sele¢do do display da IHM em estado parado
/stop) de acordo com os bits. Para obter a descricdo detalhada de cada bit, por
favor, consulte a descrigao do cédigo de fungao P7. 06 e P7. 07.

Em estado parado, existem nove parametros que podem ser escolhidos para
aparecer no display da IHM ou ndo. Sao eles: referéncia de frequéncia, tensdo do
barramento DC, estado de entrada ON-OFF, estado de saida de coletor aberto,
configuragéo PID, realimentagdo PID (feedback), tensdo de entrada analégica Al1,
tensdo de entrada analégica Al2, nimeros de estagios de fungdo multi-speed.
Sendo ou ndo mostrado, pode ser decidido pela configuracdo dos bits P7. 07
correspondentes. Pressione /SHIFT para navegar pelos parametros no sentido
da direita. Pressione DATA/ENT + QUICK/JOG para navegar pelos parametros no
sentido da esquerda.

5.3.3 Parametros de auto ajuste do motor (autotuning)
Para detalhes, por favor, consulte a descrigdo do PO. 12.

5.3.4 Operacgao
Em estado de funcionamento, existem 14 parametros de funcionamento:
FreqUiéncia de saida, referencia de freqiiéncia, tensdo do barramento DC, tensao
de Saida, Corrente de saida, Poténcia de saida, torque de Saida, configuragao
PID, realimentagao de PID (feedback), estado on-off, estado de saida do coletor
aberto, valor do comprimento, valor de contagem ,NUumeros de passos do CLP e
velocidade multi-speed,Tensdo de entrada analégica A1, tensdo de entrada
analdgica A2 e numero de estagios de velocidade multi-speed. Sendo ou nao

40

DAKOL INSTRUMENTOS E SISTEMAS LTDA.
www.dakol.com.br info@dakol.com.br Tel: (11) 3231-4544




Operagao

mostrado pode ser decidido pela opgao do cédigo de fungao P7. 06 (convertido em
sistema binario). Pressione |[I//SHIFT| para navegar pelos parametros no sentido da
direita. Pressione [DATA/ENT] + [QUICK/JOG]| para navegar pelos parametros no

sentido da esquerda.
Artigo IV. 5.3.5 Falha

Artigo V. A série de inversores CHE oferece uma variedade de informagdes de falha.

Para detalhes, veja falhas do inversor em seu guia de falhas

5.4 Teste rapido

Seleciong a modalidade de controle

PO.O0O=07

Sjuste Crupa P2

Ajuste do Tempo de Ace/Dec
(Set PO.OS, P0O.09)

Parametro ce
Auto-sjuste do motar

v
Selecions para fubcionar & fonte do comando

(Set p0.0OL)y ’1—

Selecione Frequéncia apropriada
(Set P0.0O2, PO.O3)

l

‘ Selecione modo de partida ‘

{Set P1.00)

l

‘ Ajuste do Tempo de Acc/Dec ‘

(Set PO.OS,PO.O9)

l

Selecione modo de parada do motor
{Set P1.05)

l

Ao lnicar verifiqus se ndo hé anomalias
=& houver consukte o guia de falhas.

Figura 5.3 Teste rapido do diagrama

DAKOL INSTRUMENTOS E SISTEMAS LTDA.
www.dakol.com.br info@dakol.com.br Tel: (11) 3231-4544




Descrigdo Detalhada das Fungodes

6. DESCRIGAO DETALHADA DAS FUNGOES

Se¢do 5.01 6.1 PO Grupo de fungdes basicas

Glelee - Configuragéo Configuragéo
da Nome Descrigao o
= do Range de Fabrica
fungéo
= 0: controle vetorial
Selegdo Sensorless
P0.00 modo 1: controle V/F 0~2 0
de controle X
2: controle por torque

0: Controle vetorial sensorless: é amplamente usado para a aplicagdo que requer

alto torque em baixa rotacdo, precisdo em alta velocidade e resposta dinamica
mais rapida, tais como: maquinas de injegdo de moldes, maquinas centrifugas ,
extrusoras etc.

1: Controle V/F : é configuravel de acordo com propdsito geral da aplicacéo tais
como bombas, ventiladores etc.

2: Controle por torque : é configuravel para aplicagdbes com baixa precisdo no

controle de torque, tais como extrusoras. No modo de controle por torque, a
velocidade do motor € determinada pela carga, a escala de aceleragéo e
desaceleragéo nao tem relagdo com o valor do parametro P0. 08 e P0O. 09 (ou P8.
00 e P8. 01).
NOTA:
e O inversor s6 podera controlar um motor quando PO0. 00 estiver
configurado entre 0 ou 2.Quando P0.00 é configurado 1 o inversor podera
controlar multi-motores.
e O auto ajuste dos parametros do motor deve ter um bom desempenho
quando P0. 00 é configurado entre 0 ou 2.
e Para atingir melhores caracteristicas de controle, os parametros
reguladores de velocidade (P3. 00 até P3. 05) devera ser ajustado de
acordo com a situagao atual quando P0. 00 é configurado entre 0 ou 2 .

Cddigo ) = ) =
s Configuracdo | Configuragéo
da Nome Descricao o
~ do Range de Fabrica
Funcéo
Fonte do (1)1"';:\:1&:? (ng gziﬂsdcc;l)ndo)
P0.01 comando | .- al (led p 0~2 0
. 2:Comunicagao
de partida
(led aceso)
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A operacéo, funcionamento em sentido horario, e sentido anti-horario, jog no sentido

horario e jog no sentido anti-horario, pode ser controlada pelos terminais de entrada

multifuncionais.

2: Comunicagao (LED aceso)

A operacao do inversor pode ser controlada pelo host através de comunicagao.

Cedllya Configuragéo Configuragéo
da Nome Descrigao gurag g’ .9
= do Range de Fabrica
Funcgéo
0: Valido, salva o valor de
UP/DOWN quando desligado
1: Valido, n&o salva o valor de
P0.02 UP/DOWN UP/DOWN quando desligado 0~3 0

(Configuragao) | 2: Invalido

3: Valido durante
funcionamento, limpa quando
para.

0: Usuario pode ajustar a referéncia de freqiéncia pelo UP/DOWN. O valor de

UP/DOWN pode ser salvo quando o equipamento for desligado.

1: Usuario pode ajustar a referéncia de freqiiéncia pelo UP/DOWN, mas o valor de

UP/DOWN nao sera salvo quando o equipamento for desligado.

2: Usudrio nédo pode ajustar a referéncia de frequéncia pelo UP/DOWN. O valor de
UP/DOWN sera zerado se P3.05 estiver ajustado em 2.

3: O usudrio s6 ajustara a referéncia de freqiéncia pelo UP/DOWN durante o
funcionamento do inversor. O valor de UP/DOWN sera zerado quando o inversor
estiver em estado parado.

NOTA:

A funcao UP/DOWN pode ser acionada pelas teclas (@ e @) e terminais
multifuncional.

Referéncia de freqiiéncia pode ser ajustada pelas teclas UP/DOWN
UP/DOWN tem prioridade maxima o que significa que estd sempre ativa
nao importa qual comando de freqiiéncia esta sendo usada.

Quando a configuracao de fabrica is restaurada (P1. 03 esta ajustado
em 1), o valor de UP/DOWN sera cancelado.
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Codigo - Configuragdo | Configuragéo
da Nome Descrigao .
~ do Range de Fabrica
funcao
0: IHM
1: Al1
Comando 2: Al 2
da 3:AI1+AlI2
P0.03 frequiéncia | 4: Multi estagios de 0~6 0
A velocidade (multi-speed)
5: PID
6: Comunicagao
0: IHM. Por favor, consulte a descrigdo do P3. 00
1: Al 1 (entrada analégica 1)
2: Al 2 (entrada analdgica 2)
3: Al1+AlI2

A referéncia de freqliéncia deve ser ajustada pela entrada analdgica. Os
inversores da série CHE possuem 2 entradas analogicas. Al 1 é de 0 ~10 V de
tensdo no terminal de entrada, enquanto Al 2 é de 0 ~10 V de tens&o na entrada
ou 0 ~20 mA de corrente na entrada. A tenséo de entrada ou a corrente de entrada
de Al 2 pode ser selecionada pelo Jumper 16(J 16)

NOTA:

e Quando Al 2 é selecionado como 0 ~20 mA de corrente de entrada, o
range de tensido correspondente sera de 0 ~ 5 V, para detalhes sobre
relagao entre a tensdo de entrada analdgica e freqiiéncia, por favor
consulte a descrigao de P0.07 ~ P5.11.

e 100% da entrada esta relacionada a freqiiéncia maxima.

4: Multi-speed

A referéncia de frequéncia é determinada pelo grupo PA a selecédo dos estagios &

determinado pela combinag&o dos terminais multi-speed.

NOTA:

. O modo multi-speed tera prioridade quando estiver configurando a
referéncia de freqiiéncia se P0. 03 nao estiver ajustado em 4. Neste caso
somente os estagios de 1 ~15 estarao disponiveis.

® Se P0.03 estiver ajustado para 4, estigios de 0 ~15 estardo
disponibilizados. JOG tera mais alta prioridade.

5: PID:

A referéncia de frequéncia é o resultado de ajuste do PID. Para detalhes favor

consultar a descrigéo do grupo P 9.

6: Comunicagao

A referéncia de freqiiéncia deve ser ajustada através da RS 485. Para detalhes,

favor consultar a descrigdo do capitulo 10.
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Cadigo da . Configuragéo Configuragéo
Funcéo NETIE DSl do Range de Fabrica
P0.04 Frequéncia P0.05~600.00Hz | P0.05~600.00 50.00Hz

Maxima
NOTA:

* Areferéncia de freqiiéncia ndo deve exceder a freqiiéncia maxima.
e O tempo de aceleragdo atual e o tempo de desaceleragio serao
determinados pela freqiiéncia maxima. Por favor, consulte a descrigao de

P0.08 e P0.09.

Cadigo da - Configuragdo | Configuragao
Fungéo NETIE DEREEE:E do Range de Fabrica
P0.05 Frequéncia P0.06~ P0.04 P0.06~P0.04 50.00Hz

acima do limite

NOTA:
e Fregiiéncia acima do limite ndo deve ser maior que a freqiiéncia
maxima.(P0. 04).

o Freqiiéncia de saida nao deve exceder a freqiiéncia acima do limite.

Cddigo da - Configuragdo | Configuragao
Funcéo R R do Range de Fabrica
P0.06 Frequéncia 0.00 Hz ~ P0.05 0.00~P0.05 0.00Hz

abaixo do limite
NOTA:

* Freqiiéncia abaixo do limite ndo deve ser maior que a freqiiéncia limite (PO.
05).
o Se a referéncia de freqiiéncia é menor que P0.06, a acao do inversor é

determinada pelo P1.12. Por favor, consulte a descrigao de P1. 12.

Cddigo da - Configuragdo | Configuracdo
Funcéo e D do Range de Fabrica
Referencia de 0.00 Hz ~
P0.07 Freqiiéncia - IHM PO.04 0.00~P0.04 50.00Hz

Quando PO. 03 estiver ajustado em 0, o parametro é o valor inicial de referéncia de
frequéncia do inversor.
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Cadigo da - Configuragdo | Configuracdo
Funcéo NG DEEEIEEE do Range de Fabrica
P0.08 Tempo de 0.0~3600.0s 0.0~3600.0 | Dependedo
Aceleragéo 0 Modelo
P0.09 Tempo de 0.0~3600.0s 0.0~3600,0 | Dependedo
Desaceleragdo 0 Modelo

Tempo de aceleragdo é o tempo de aceleragdo de OHz até a freqiiéncia maxima
(PO. 04).

Tempo de desaceleragdo € o tempo de desaceleragdo da freqiiéncia maxima (PO.
04) até 0 Hz.Por favor, consulte a figura a seguir:

f A Output frequency
MAX

e —— v ———

foerle — £ 1\
I I

| | Actual
| I Dleceleraiior

Actual | | | | s

{psuimien | . | R
: 5 | |E K 3 r‘i‘ime T

P0. 08 ‘ P0. 09

Figura 6.1 Tempo de aceleracao e desaceleragao.

Quando a referéncia de freqiiéncia é igual a freqiiéncia maxima, o tempo de
aceleracado de desaceleracao atual sera igual a P0. 08 e P0O. 09 respectivamente

Quando a referéncia de freqiiéncia € menor que a freqiiéncia maxima, o tempo de
aceleragao de desaceleragao atual sera menor a P0. 08 e P0. 09 respectivamente.

O tempo atual de aceleragdo (desaceleragdo) = PO. 08 (P0. 09) * referéncia de
freqiiéncia /P0. 04.

A série CHE de inversores possui dois grupos de tempo de aceleracdo e
desaceleragao.

1° Grupo P0.07, P0.08

2° Grupo P8.00, P8.01

O tempo de aceleragéo e desaceleragdo pode ser selecionado pela combinagédo de
terminais mult-funcionais on-off determinados pelo grupo P5. A configuragdo de
fabrica do tempo de aceleragéo e desaceleragéo é conforme segue abaixo:
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. 5.5 kW e abaixo: 10.0s
. 7.5KW até 30KW: 20.0s
. 37KW e acima: 40.0s

Codigo L nfiguraca nfiguraga
Selegao de 0: sentido horario
P0.10 direcéo de 1: sentido anti-horario 0~2 0
Funcionamento | 2: reversdo proibida
Nota:

. A direcao de rotagao do motor é correspondente a fiagao do motor

e Quando a configuragdo de é restaurada (P0.13 é ajustado em 1), a
dire¢ao de rotagao do motor pode ser mudada. Por favor, tenha cuidado
ao usar. Se P0. 10 for ajustado em 2, o usuario ndo podera mudar a
direcdo de rotagdo do motor pelo ou via terminal.

Cadigo da - Configuragéo | Configuragéo
= Nom Descri .
Funcéo ome Sz do Range de Fabrica
P0.11 | Freqiiéncia Portadora | 0.5~15.0kHz 05~150 | Dependedo
modelo
; Electromagnetic Noise Radiatin
Carrier frequency noise leakage current 9
1KHZ Big Small Small
10KHZ
Small Bi Bi
15KHZ 4 3

Figura 6.2 Efeito da Freqiiéncia portadora
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A tabela seguinte é a relagao entre a escala de poténcia e frequiéncia portadora:

Freqgliiéncia A=t
Portadora f L. portadora Configuragéo de
portadora maxima f . L
Modelo (KHz) minima f Fabrica (kHz)
(kHz)

Modelo G: 0.4 kW ~11 kW

Modelo P: 0.75kW ~15kW 15 ! 8
Modelo G: 15kW ~55kW

Modelo P: 18.5kW ~75 kW 8 ! 4
Modelo G: 75 kW ~300kW

Modelo P: 90kW ~315kW 6 ! 2

A freqUéncia portadora afetara o ruido do motor e o EMI do inversor.
Se a frequiéncia portadora for aumentada, causara uma onda de corrente melhor, uma
corrente harmdnica menor e ruido mais baixo do motor.
NOTA:
o A configuragdo de fabrica é ideal na maioria dos casos. Nao é
recomendada a modificagao dos parametros

o Se a frequiéncia portadora exceder a configuragdo de fabrica, o inversor

sera danificado, por que quanto maior a freqiiéncia portadora sera maior a

perda do chaveamento, elevagcdao de temperatura do inversor e uma
interferéncia magnética maior.

Se a freqliéncia portadora for menor que a configuragéo de fabrica, é possivel causar

menos torque de saida do motor e maior corrente harmonica.

Caodigo da . Configuracdo | Configuracao
~ Nome Descricao o
Fungéo do Range de Fabrica
0: sem acao
Parametro de 1: auto ajuste de
P0.12 auto ajuste do | "otagao 0~2 0
motor 2: auto ajuste de
estatica

0: Sem agéo: Auto ajuste proibido
1: Auto ajuste de rotagao
o Nao conecte qualquer carga ao motor quando estiver fazendo o auto ajuste para
certificar-se que o motor se encontra em estado de estatica.
e Introduza as caracteristicas técnicas do motor (P2.01 ~P2.05) corretamente
antes de executar o auto ajuste. Caso contrario os parametros detectados pelo

auto ajuste serdo incorretos; e influenciara o desempenho do inversor.
o Ajuste o tempo de aceleragéo e de desaceleragao apropriados (P0.08 e P0.09)

de acordo com a inércia do motor antes de executar o auto ajuste.
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Caso contrario causara uma falha de sobre corrente e uma sobre tensédo durante o
auto ajuste.

. O processo é conforme descrito abaixo:

A

Ajuste P0. 12 em 1 e pressione a tecla DATA/ENT]|, aparecera na IHM “-TUN-"

e piscara. Enquanto “-TUN-" estiver piscando, pressione a tecla
para sair do auto ajuste.
B. Pressione a tecla para iniciar o auto juste. Aparecera na IHM “-TUN-0".
C. Depois de alguns segundos o motor comegara a funcionar. Aparecera na IHM
““TUN-1" e “RUN/TUNE” piscara.
D. Depois de alguns minutos, aparecera na IHM “-END-". O que significa que o
auto ajuste terminou e voltou para o estado de parado.
E. Durante o auto-ajuste, pressione a tecla para parar o auto-ajuste.

Nota:

Somente a IHM pode controlar o auto-ajsute. P0. 12 sera restaurado em 0
automaticamente quando o auto-ajuste for finalizado ou cancelado.
2: auto-ajuste estatico:
« Se for dificil desacoplar a carga, é recomendado o auto-ajuste estatico.
e O procedimento de operagdo € o mesmo procedimento do auto ajuste de
rotagdo. Exceto o passo C

Nota:

A indutancia mutua e corrente sem carga ndao serao detectados pelo

auto-ajuste estatico, se necessario o usuario pode introduzir valores
configuraveis de acordo com a experiéncia.

Cadigo da . Configuragédo | Configuragéo
~ Nome Descrigéo L.
Funcéo do Range de Fabrica
Parametros 0: sem acéo
1: restaura
P0.13 de Configuragéo de fabrica. 0~2 0
restaurag@o | 2: limpa histérico de falhas
0: sem agao

1: restaura todos os parametros configurados de fabrica exceto grupo P2

2: limpa histérico de falhas.

O codigo de funcédo sera restaurado para 0 automaticamente quando completar a
operagao de fungao.

Cédigo da . Configuragéo | Configuragéo
~ Nome Descricao L
Fungéo do Range de Fabrica
0: desabilitado
- 1: sempre desabilitado
PO.14 Fungéo AVR 2: desabilitado durante a 0~2 1
desaceleracao
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A Fungéo AVR (regulador automatico de tens&o) garante a estabilidade da corrente

de saida do inversor independente das mudangas de tensdo do barramento DC.

Durante a desaceleragéo, se a fungdo AVR é desabilitada, o tempo de desaceleragéo

sera curto, mas a corrente sera grande. Se a fungdo AVR é habilitada o tempo todo, o

tempo desaceleragao sera longo, mas a corrente sera pequena.

6.2 Grupo P1 - Controle de partida e parada

Cetlgl Configuragéo | Configuragéo
da Nome Descrigéo gurac o e
= do Range de Fabrica
Funcgéo
Modo 0: Partida direta
P1.00 de 1: Frenagem DC e partida 0~1 0
Partida

0: Partida direta: De partida no motor com a freqiiéncia de partida determinada pelo

P1.01.

1: Frenagem e partida: primeiro o inversor libera corrente DC e depois liga o motor

com a freqUéncia de partida. Por favor, consulte a descrigdo do P1. 03 e P1. 04. Seu

uso é indicado para motores que tenha uma carga baixa de inércia e também sentido
de rotagao reverso.

Cadigo da _ Configuragéo | Configuragcao
Funcéo NS DEEETEE do Range de Fabrica
P1.01 Frequéncia de 0.00~10.00Hz | 0.00~10.00 1.5Hz
partida
Tempo de espera
P1.02 para freqiiéncia de 0.0~50.0s 0.0~50.0 0.0s

partida

e Ajuste a frequéncia de partida apropriadamente e obtenha um aumento no
torque de partida.
e Se a referéncia de freqliiéncia for menor que a freqiiéncia de partida, o inversor
estara em estado de stand-by. O led indicador do esta aceso, e 0
inversor ndo tem saida.

o A freqiiéncia de partida poderia ser menor que a freqliéncia limite (P0.06)
e P1.01 e P1.02 ndo tem efeito durante o chaveamento FWD/VER
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f

Refrerence frequency

Starting frequence | |

1 ]
T1(P1.02) t

Figure 6.3 Diagrama de partida

A4

Caodigo da - Configuracdo | Configuragéao
Fungéo NI PRSI do Range de Fabrica
p1o3 | Comentedefrenagem |, 45, oo, 0.0~150.0 0.0%
DC antes de iniciar
P1.04 Tempo de frenagem 0.0~50.0s 0.0~50.0 0.0s
DC antes de iniciar

Quando o inversor inicia, ele opera primeiramente a frenagem DC de acordo com P1.03,

e posteriormente comega a acelerar de acordo com P1.04.

NOTA:

o A frenagem DC s6 tera efeito somente se o P1.00 é ajustado em 1.

o A frenagem DC é invalida quando P1.04 é ajustado em 0.

e O valor de P1.03 é a porcentagem da escala de corrente do inversor.
Quanto maior a corrente de frenagem DC, maior a frenagem de torque.

Codigo da s Configuracdo | Configuragédo
Fungéo NS DEEEIEE do Range de Fabrica
0:Desaceleragao para
P1.05 MC;?;’ d‘le parar 0~1 0
p 1: Parada por inércia

0:Desaceleragao para parar

Quando comando para parar € usado, o inversor minimiza a saida de freqiéncia de
acordo com o tempo de aceleragdo/desaceleragao selecionado até parar.

1: Parada por Inércia

Quando o comando para parar € usado, o inversor bloqueia a saida imediatamente. A
parada do motor € pela inércia mecanica.
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Cadigo

da Nome Descrigdo Configuragéo Conflg'ure?gao
= do Range de Fabrica
Fungéo
P1.06 Frequéncia de partida | ¢ 5 b6 04 | 0.00~50.00 0.00Hz
da frenagem DC
p1o7 | 'empodeesperaantes |, g4 ¢ 0.0~50.0 0.0s
da Frenagem DC
p1og | Corente ‘I’;CFre”agem 0.0~150.0% | 0.0~150.0 0.0%
P1.09 Tempo dggre”agem 0.0~50.0s 0.0~50.0 0.0s

Freqgiiéncia de partida da frenagem DC: A frenagem DC inicia quando a freqiiéncia

de saida atinge a frequiéncia de partida determinada pelo P1. 06.
Tempo de espera antes da Frenagem DC: O inversor bloqueia a saida antes de

iniciar a frenagem DC. Depois deste momento, inicia-se a frenagem DC. E comum
prevenir falha de sobre corrente causada pela frenagem DC de alta velocidade.
Corrente de Frenagem DC: O valor do P1.08 é a porcentagem da escala da corrente

do inversor. Quanto maior a corrente de frenagem DC, maior a frenagem de torque.
Tempo de Frenagem DC: E tempo usado para realizar a frenagem DC. Se o tempo

for 0, a frenagem sera invalida.

Output freque ncyT

Qutput voltage |

P1.04

Figura 6.4 — Diagrama de Frenagem DC
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Codlgo~ da Nome Descrigdo Configuracéo do Conflg'ure?gao
Funcéo Range de Fabrica
Tempo de Zona
P1.10 morta 0.0~3600.0s 0.0~3600.0 0.0s
FWD/REV

Ajuste de tempo de espera entre transi¢éo de sentido de rotacéo.
Isto € demonstrado na figura abaixo:

Output frequency f

Forward |

—Y

Il Reverse
I

Figura 6.5 — Diagrama de zona morta FWD/VER

Cadigo e Configuragdo | Configuragéo
da Nome Descrigao do Range de Fabrica
fungao
Habilita sentido de
reversao . -
P1.11 FWD/REV.quando ?:Ees_?flztado 0~1 0
ligado “habilitado
Nota:
o Esta funcdo s6 tem efeito se a fonte do comando é o controle do
terminal

e Se P1. 11 é ajustado em 0, quando ligado, o inversor ndo iniciara mesmo
que o terminal FWD/REV esteja ativo, até que o terminal FWD/REV, seja
desabilitado e habilitado novamente.

e Se P1. 11 é ajustado em 1, quando ligado e o terminal FWD/REV, estiver
ativo o inversor iniciara automaticamente.

o Esta funcao pode fazer o inversor reiniciar automaticamente, por favor,
tome cuidado.
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6.3 P2 Grupo de parametros do motor

Cadigo da . Configuragdo | Configuragdo
Fungéo eline Descrigéo do Range de Fabrica
= 0: modelo G -
P2.00 Opcéo G/P 1 modelo P 0~1 0

0: Aplicavel para carga de torque constante
1: Aplicavel para carga de torque variavel (por exemplo : ventiladores e bombas)

A série de inversores CHE possui a fungdo integrada G/P. A poténcia do motor
usada para carga de torque constante (modelo G) deve ser uma série menor do
que a usada para carga de torque variavel (modelo P)
Para mudar do modelo G para o modelo P, Siga as instrugdes abaixo.

Ajuste P2. 00 em 1;
Introduza os parametros do motor no grupo P2 novamente.

Cadigo da - Configuragdo | Configuragao
Funcéo henD) SR do Range de Fabrica
Escala de Depende do
P2.01 poténcia do 0.4~900.0kW 0.4~900.0 P
Modelo
Motor
Escala de
P2.02 FreqgUéncia do 0.01Hz~P0.04 0.01~P0.04 50.00Hz
motor
Escala de Depende do
P2.03 velocidade do 0~36000rpm 0~36000 P
Modelo
motor
Escala de Depende do
P2.04 tensado do 0~2000V 0~2000V P
Modelo
motor
Escala de Depende do
P2.05 corrente do 0.8~2000.0A 0.8~2000.0 P
modelo
motor
Nota:

o Para atingir um melhor desempenho, por favor, ajuste estes parametros de
acordo com as caracteristicas técnicas do motor, e entao utilize o auto-

ajuste.

¢ A escala de poténcia do inversor deve combinar com o motor utilizado. Se
a polarizacao for muito ampla, o desempenho de controle do inversor sera
deteriorado distintamente. Reset P2.01 e ele incializara P2.02 ~ P2.10
automaticamente.
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Codlgo~ da Nome Desericas Configuragéo do Conflg'ure?gao
Fungéo Range de Fabrica
P2.06 Resisténciado | 51165 5350 0.001~65535 | Dependedo
estator do modelo
poo7 | Resistenciado | 01 65 5350 0.001~65.535 | Dependedo
Rotor do motor modelo
Indutancia da Depende do
P2.08 vazao do 0.1~6553.5mH 0.1~6553.5 P
modelo
motor
Indutancia Depende do
P2.09 mutua do 0.1~6553.5mH 0.1~6553.5 P
modelo
motor
P2.10 Corrente sem 0.01~655.35A 0.01~655.35 | Dependedo
carga modelo

Depois do auto-ajsute o valor de P2. 06 ~ P2. 10 sera atualizado automaticamente.

Nota:

Nao mude estes parametros, caso contrario pode deteriorar o desempenho

do controle do inversor.

6.4 — Grupo P3 — Controle Vetorial

Codigo - Configuragdo | Configuragao
da Nome Descricao o
= do Range de Fabrica
Fungéo
Ganho
P3.00 proporcional Ky1 0~100 0~100 20
ASR
P3.01 Te”}l‘i’f Xg‘:{gra' 0.01~10.00s | 0.01~10.00 0.50s
Chaveamento no
P3.02 ponto 0.00Hz~P3.05 0.00~P3.05 5.00Hz
1 ASR
Ganho
P3.03 proporcional K2 0~100 0~100 25
ASR
ASR Tempo
P3.04 Integral K2 ASR 0.01~10.00s 0.01~10.00 1.00s
Chaveamento no
P3.05 ponto 2 ASR P3.02~P0.04 P3.02~P0.04 10.00Hz

DAKOL INSTRUMENTOS E SISTEMAS LTDA.
www.dakol.com.br info@dakol.com.br Tel: (11) 3231-4544




Descrigdo Detalhada das Fungodes

P3. 00 ~ P3. 05 Sao validos somente para controle vetorial e controle de torque
e invélidos para controle V/F. Através do P3. 00 ~P3. 05, o usuario pode
configurar o ganho KP proporcional e o tempo Ki integral do regulador de
velocidade (ASR), para mudar as caracteristicas de resposta de velocidade. A
estrutura do ASR é mostrada abaixo.

Frequency setting +Speed bias Torque Setting
Y Kp(141/Ki) jc -

Actual speed Torque Limit
(P3.07)

Figura 6.6 — Diagrama ASR.

P3.00 e P3.01 S6 tem efeito quando a freqUiéncia de saida é menor do que
P3.02. P3.03 e P3.04 s6 tem efeito quando a freqiéncia de saida é maior do
que P3.05. Quando a saida de freqliéncia esta entre P3. 02 e P.05, Kp e Ki sédo
proporcionais a polarizagdo entre P3. 02 e P3.05. Para detalhes, por favor,
consulte a figura seguinte.

A Pl parameter

(P3.00 ,P3.01)

(P3.03 ,P3.04)

|
Ll
P3. 02 P3. 05 Output frequency f

.

Figura 6.7 Diagrama do Parametro PI

A resposta dindmica do sistema pode ser mais rapida se o ganho proporcional de
KP é otimizado, entretanto, se Kp for muito grande o sistema se tornara instavel.

A resposta dindmica do sistema pode ser mais rapida se o tempo Ki integral for
diminuido, entretanto, se Ki for muito pequeno o sistema comega a apresentar
sobre sinal se tornara instavel.

P3.00 e P3.01 Séo correspondentes a Kp e Ki em alta freqiiéncia. Por favor, ajuste
estes parametros de acordo com a situagdo atual. O procedimento de ajuste é
descrito a seguir:
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o Aumente o ganho proporcional (Kp) o maximo possivel se gerar oscilagao.
¢ Reduza o tempo integral (Ki) o maximo possivel sem criar oscilagao.

Para maiores detalhes, por favor, consulte a descrigcdo do grupo P9.

Caédigo ) = ) ~
da Nome Descricao Ccénfllguragao anfll__glut:a‘lgao
Funcéo o Range e Fabrica
Escala de
P3. 06 compensagao de 50.0~200.0% 50.0~200.0 100%
escorregamento de VC

O parametro é usado para ajustar o escorregamento de freqiiéncia do controle
vetorial e aperfeicoar a precisdo do controle de velocidade. Ajustando

apropriadamente o pardmetro de polarizacdo (BIAS) restringira a polaridade de
velocidade estatica.

Cddigo da o Configuragdo | Configuragao
Funcéo N DESETEED do Range de Fabrica
P3.07 Limite de torque 0.0~200.0% 0.0~200.0 150.0%

Este parametro é usado para limitar a saida de corrente de torque pelo regulador de
velocidade. O valor de limite de torque 0.0 ~ 200% & o percentual da escala de
corrente do inversor.
6.5 Grupo P4 - Controle V/F
Cadigo da
Funcéo

.~ Configuragdo | Configuragéo
NEITE DEEEIEE do Range de Fabrica

O:curva linear
1:curva de torque 0~1 0
(curva de ordem 2)

0: E aplicavel para uma carga de torque constante.

1: Torque de ordem 2. E aplicavel para carga de torque variavel, como sopradores,
bombas entre outros.

Por favor, consulte a figura a seguir:

Selecao de
P4.00 curva V/F

1 Output voltage

Linear curve |

Torque stepdown V/F curve (2. 0 order

fo QOutput frequency

c) Figura 6.8 — Diagrama de curva V/F
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Cédigo da Nome Descrigao CEigEEee Conflg}J re?gao
= do Range de Fabrica

Fungéo
Otimizagao 0.0%: (auto) ~

P4.01 do torque 0.101~10.00J 0.0~10.0 0.00
Interrupgao o/ o

P4.02 | da otimizaggo | 0 07%~50.0% (motor | o g4 20.0%

rated frequency)

do torque

A otimizagao de torque devera ter efeito quando a freqiiéncia de saida € menor que a
interrup¢do da otimizagédo do torque (P4.02). A otimizagéo do torque pode melhorar o
desempenho do controle V/F em baixa velocidade.

O valor de otimizagao de torque devera ser determinado pela carga. Quanto maior for
a carga, maior sera o valor.

NOTA: P4.01 nao deve ser muito grande, caso contrario o motor sobre
aquecera, ou o inversor sofrera dano de sobre corrente ou sobre carga.

Se P4.01 for ajustado em 0, o inversor otimizara o torque de saida de acordo com a
carga automaticamente.

Por favor, consulte o diagrama a seguir:

Output voltage

Vboost

I
I
|
|
|
|

feut-ofr fo Output frequency

Figura 6.9 — DIAGRAMA de otimizagao de torque manual

Caodigo da . Configuragéo | Configuracéao
Fungéo MBI DEEEFE do Range de Fabrica
Limite de
P4 03 | compensagdode | a4 50009 | 0.00~200.00 0.0%
escorregamento
VIF

A funcédo de compensacédo de escorregamento calcula o torque do motor de acordo
com a corrente de saida e compensa para a freqiéncia de saida. Esta fungao é
usada para melhorar a eficiéncia de velocidade quando estiver operando em carga.
P4.03 ajusta o limite de compensagao de escorregamento como a porcentagem da
escala de escorregamento do motor, sendo esta porcentagem de 100%.
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Ceslge Configuragdo | Configuragao
da Nome Descricao gurag g’ .9
~ do Range de Fabrica
Fungéo
Selegéo do
modo -
P 0: Desabilitado
P4.04 economlgo de 1+ Habilitado 0~1 0
energia
automatico

Quando P4. 04 é ajustado em 1, enquanto a carga for leve reduzira a tensdo de saida

do inversor economizando energia.

6.6 Grupo P5 - Terminais de Entrada

Cadigo da . Configuragédo | Configuragéo
Funcéo N DEEEEE do Range de Fabrica
Funcio do Terminal
P5.00 ¢ multifuncional 0~25 1
Terminal S1 .
programavel
Funcio do Terminal
P5.01 ¢ multifuncional 0~25 4
Terminal S2 .
programavel
Funcio do Terminal
P5.02 ¢ multifuncional 0~25 7
Terminal S3 .
programavel
Funcio do Terminal
P5.03 ¢ multifuncional 0~25 0
Terminal S4 .
programavel
O significado de cada configuragdo € mostrado na tabela a seguir:
Valor Funcéo Descrigéo
) Por favor, configure os terminais que ndo sdo usados
0 Invalido o . .
como invalidos para evitar o mau funcionamento.
1 Forward .
Por favor, consulte a descrigao de P5. 05
2 Reverse
3 3-wire control Por favor, consulte a descrigdo de P5. 05
4 Jog forward
Por favor, consulte a descrigdo de P8.02~P8.04.
5 Jog reverse
6 Parada por O inversor bloqueia imediatamente a saida. O motor
Inércia para por inércia mecanica.
7 Reset de Falhas Reset as falhas que ocorreram. Ele tera a mesma
funcdo que a tecla [STOP/RST]|.
8 Falha da Para o inversor e dispara um alarme quando ocorre uma
Entrada Externa | falha em algum dispositivo periférico.
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A referencia de freqiiéncia do inversor pode ser ajustado
pelo comando UP e comando Down.

9 Comando Up
|, CHE
K1
S lnow
10 Comando T
7 ___lur/pOWN
DOWN K3 Clear
COM
1 Limpa
UP/DOWN Use este terminal para Iimpa[ configuracdo UP/Down.
Por favor, consulte a descrigdo do P0.02
Referéncia 1 do . .
12 . 8 estdgios do controle de velocidade podem ser
Multispeed executados via combinacao destes 4 terminais.
13 Referéncia 2 Para maiores detalhes, por favor, consulte: o estado do
do Multispeed | terminal de referéncia da velocidade de multispeed e a
14 Referéncia 3 tabela de valores dos estagios correspondentes.
do Multispeed
2 grupos de tempos de aceleracdo e desaceleragao
podem ser selecionados pela combinagao testes 2
terminais.
Selegdo de Terminal Tempo ACC/DEC IR
Tempo de P Correspondente
15
aceleragéo e Tempo de
desaceleragao OFF P N P0.0811P0.09
Aceleracéo 0
Tempo de
ON po ce P8.00( 1P8.01
Desaceleragéo 1
O ajuste sera pausado e o inversor mantera a saida e
16 Pausa no PID
freqliéncia estavel.
Pausa na O inversor mantém a saida de frequéncia estavel. Se
17 Operacgao este terminal for desabilitado, o inversor continuara a
Transversal operacdo transversal da frequéncia atual.
18 Reset Operagdo | Referéncia de frequiéncia do inversor sera forgada como
Transversal freqUéncia central de operagéo transversal
Aceleragao/ Pausar a aceleragao e a desaceleragdo mantendo a
19 Desaceleragdo | saida de freqiiéncia. Quando este terminal é habilitado,

ramp hold

a aceleracao e a desaceleragao é reiniciado.
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Desabilita
Controle do torque é desabilitado. O inversor trabalhara
20 Controle do
no modo de controle de velocidade.
Torque
Up/Down A configuragdo UP/Down ¢ invalida e ndo podera ser
21 temporariamente | limpo.Quando este terminal é desabilitado. Configurar
invalida Up/Down antes de ser vélidado novamente.
22~25 Reservado Reservado

Estado do terminal de referéncia multispeed e tabela de valores dos estagios

correspondentes.
. Referéncia 1 Referéncia 2 Referéncia 3
Terminal
de Multispeed de Multispeed de Multispeed
Estagio
0 OFF OFF OFF
1 ON OFF OFF
2 OFF ON OFF
3 ON ON OFF
4 OFF OFF ON
5 ON OFF ON
6 OFF ON ON
7 ON ON ON
Cadigo da e Configuragédo | Configuragéo
Fungéo Nome Descrigao do Range de Fabrica
P5.04 L|ga/des||ga tempo dos 1~10 1~10 5
filtros

Este parametro é usado para configurar a forga do filiro dos terminais (S1 ~ S4).
Quando ha interferéncia pesada, o usuario deve aumentar para prevenir 0 mau
funcionamento.
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Cadigo . i . -
da Nome Descrigio Configuragao Conflgura?gao
3 do Range de Fabrica
Funcgédo
FWD/REV 0: modo 1 de controle a 2 f!os
1: modo 2 de controle a 2 fios
P5.05 Modo de ) 0~3 0
Controle 2: modo 1 de controle a 3 fios
3: modo 2 de controle a 3 fios

Este parametro define 4 diferentes modos de controle que controla a operagdo do

inversor através dos terminais externos.

0: modo 1 de controle a 2 fios: integrado comando Start/Stop com diregdo de

funcionamento.
K1 K2 Run command
OFF OFF Stop
ON OFF FWD
OFF ON REV
ON ON Stop

K1 |FwWD

REV

COM

CHE

K2 Inverter

Figura 6.10 Modo 1 de controle a 2 fios.

1: modo 2 de controle a 2 fios : Start/stop comando determinado pelo terminal FWD.

Direcéo de fungéo é determinado pelo terminal Rev.

K1 K2 Comando Run
OFF OFF Stop
ON OFF FWD
OFF ON Stop
ON ON REV

ki Fw

REV

coM

Figura 6.11 Modo 2 de controle a 2 fios

2: modo 1 contorle a 3 fios

SB1: tecla Start

SB2: tecla Stop (NC)
K: tecla de diregéo de funcionamento (Run direction)
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O terminal SIn é um terminal de entrada multifuncional de S1 ~ S4. A func¢ado do terminal

de ser ajustada em 3 (controle a 3 fios).

K Comando Run
OFF Stop
ON FWD

Figura 6.12 Modo 1 de conrole a 3 fios

3: modo 2 controle a 3 fios

SB1:
SB2:
SB3: Reverse tecla RUN

tecla FWD
tecla Stop (NC)

CHE
Inverter

O terminal SIn é um terminal de entrada multifuncional de S1 ~ S4. A fungéo deve ser
ajustada em 3 (controle a 3 fios)

Nota:

581

FWD

sB2

In

SB3

REV

Figura 6.13 Modo 2 de controle a 3 fios

COM

CHE
Inverter

Quando o modo de controle a 2 fios esta ativo , o inversor nao

funcionara nas seguintes situacoes mesmo se o terminal FWD/REV.estiver
habilitado :

. Coast to stop (pressione Run e stop/RST ao mesmo tempo).
. Comando de parada (stop command) da comunicagéao serial

O terminal FWD/Rev. E habilitado antes de ligar o equipamento. Por favor,

consulte a descrigao de P1. 11.
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Cadigo da s Configuragdo | Configuragédo
Funcgéo none Dleeile do Range de Fabrica
Mudanga da
P5.06 escalade | 4 01-50.00Hzs | 0.01~50.00 | 0.50Hz/s
configuragao
UP/DOWN
O Terminal UP/Down regula taxa incremental de configuragéo de freqiiéncia.
Cadigo ) = ) =
da Nome Deserigio Configuragéo Conflg’ure.\gao
~ do Range de Fabrica
Fungéo
pso7 | A ﬁ:ﬁi:" do | 0.00v~10.00v 0.00~10.00 0.00V
Al1- Abaixo do
P5.08 correspondente -100.0%~100.0% -100.0~100.0 0.0%
a configuracédo
P5.09 Alt ﬁ‘gl’t"ea do 0.00V~10.00V 0.00~10.00 10.00V
Al1 acima do
limite
P5.10 -100.0%~100.0% | -100.0~100.0 100.0%
correspondente
a configuragéo
Tempo
P5.11 constante do 0.00s~10.00s 0.00~10.00 0.10s
filtro Al1

Estes parametros determinam o relacionamento entre tensdo de entrada analdgica e
valor de configuragéo correspondente. Quando a tensdo analégica de entrada excede
o range entre abaixo do limite e acima do limite, sera considerado como acima do
limite ou abaixo do limite.
A entrada analdgica Al 1 é somente uma entrada de tenséo , e seu range é de OV ~ 10V.
Para diferentes aplicagdes, o valor correspondente a 100% analdgico ajustado é
diferente. Para maiores informagdes, por favor, consulte a descricdo de cada

aplicativo.

Nota: Al 1 abaixo do limite deve ser menor ou igual que Al 1 acima do limite.

100. 0%

oV

“COrresponding setting value

Frequency given value by PID feedback

(OmA)

100. 0
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Al 1 tempo de filiro constante é efetivo quando existem mudangas repentinas ou

ruidos no sinal da entrada analdgica.As respostas diminuem enquanto aumentam as

configuragdes.
Cédigo da . Configuragdo | Configuracédo
Fungéo Mo DEEEiFE do Range de Fabrica
P5.12 Alz abalxo do 0.00V~10.00V 0.00~10.00 0.00V
Al2 configuragao
P5.13 correspondente -100.0%~100.0% -100.0~100.0 0.0%
abaixo do limite
P5.14 Alz acima do 0.00V~10.00V 0.00~10.00 10.00V
Al2 configuragao
P5.15 correspondente -100.0%~100.0% -100.0~100.0 100.0%
acima do limite
ps.1e | Al2Tempo 0.00s~10.00s 0.00~10.00 0.10s
constante do filtro

Por favor, consulte a descrigdo de Al1. Quando Al2 é ajustado como corrente de

entrada 0 ~ 20mA, a escala de tensao correspondente sera de 0 ~ 5V.

6.7 Grupo P6 — Terminais de Saida

Cédigo da - Configuragédo | Configuragéo
Fungéo Nome Descrigdo do Range de Fabrica
P6.00 Selecdo | o, ida do coletor aberto 0~10 1
saida 'Y
Selegao
P6.01 de relé Rele de saida 0~10 3
de saida
Rele de saida OC / estao indicados na tabela abaixo:
Configuragéo = .~
Valor Funcéo Descrigao
0 Sem Saida O terminal de saida ndo tem fungéo
Funcionamento
1 em sentido ON: Durante funcionamento em sentido horario
Horario
Funcionamento
2 em sentido anti- | ON: Durante funcionamento em sentido anti-horario
horario
3 Falha de saida ON: O inversor esta em estado de falha
4 FDT alcangado | Por favor, consulte a descri¢cdo de P8. 13 e P8. 14
Freqiiéncia ON: A frequéncia de funcionamento do inversor é
alcancada Zero.
Funmona_mento ON: A frequéncia de funcionamento do inversor é
6 em velocidade zero
Zero
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Erequen_clq ON: A freqiéncia de funcionamento alcanga o valor
7 acima do limite
de P0.05.
alcancada
Flfequen(_:la_ ON: A frequiéncia de funcionamento alcanga o valor
8 abaixo do limite de P0.06
alcancada s
9~10 Reservado Reservado
Cédigo da o Configuragdo | Configuragao
N D
Fungéo ome eserigao do Range de Fabrica
- 16ai
P6.02 Selegao AO | Saida analogica 0~10 0
Multifuncional

Corrente (0~20mA) ou tenséo (0~10V) a saida pode ser selecionada pelo Jumper J15.

Funcgdes AO estdo indicadas na tabela a seguir:

Configuragéo ~
Valor Fungéo Range
0 Frequéncia de OFreqiiéncia maxima (P0.04)
Funcionamento
1 Referéncia de Frequéncia OFreqiiéncia maxima (P0.04)
2 Velocidade do Motor 0~2* velocidade sincronizada do motor
3 Corrente de saida 0~2 classmcj‘agao de corrente do
inversor
4 Tens3o de saida 0~1.5 classﬁcagao de tensao do
inversor
5 Poténcia de Saida 0~2* classificagao da poténcia
6 Torque de saida 0~2*classificagédo da corrente
7 Al1 Tenséo 0~10V
8 Al2 Tenséao/corrente 0~10V/0~20mA
9~10 Reservado Reservado
Cddigo da . Configuragdo | Configuragao
N D
Fungéo ome eserigao de Range de Fabrica
P6.03 AO Abaixo do Limite 0.0%~100.0% 0.0~100.0 0.0%
AOQ abaixo do
P6.04 correspondente a 0.00Vv ~10.00V 0.00~10.00 0.00v
saida
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P6.05 AO Acima do limite 0.0%~100.0% 0.0~100.0 100.0%
AO acima do limite
P6.06 correspondente a 0.00V ~10.00V 0.00~10.00 10.00V
saida

Estes parametros determinam a relagdo entre tensado/corrente de saida analdgica e o

valor de saida cori

respondente. Quando o valor da saida analdgica excede o range

entre abaixo do limite e acima do limite, saira acima do limite ou abaixo do limite.
Quando AO é corrente de saida, 1mA é correspondente a 0,5V.
Para diferentes aplicagbes o valor correspondente a 100% da saida analdgica é

diferente.
Para detalhes, por

AD

favor, consulte a descrigdo para cada aplicagao.

A

10V (20mA)

Corresponding setting

0. 0% 100. 0%

Figura 6.15 Relacado entre AO e a configuragéo correspondente

Sec¢ao 5.02 6.8 Grupo P7-Parametros da IHM

Cadigo da .~ Configuragéo Configuragéo
Fungéo NEIE DEREEE do Range de Fabrica
P7.00 Senha 0~65535 0~65535 0

A funcéo de protecdo da senha sera valida quando for configurada com uma informacgéo

diferente de 0. Qua

ndo P7.00 é diferente de 00000, a senha do usuario configurada

anteriormente sera apagada e a fungéo de protegdo da senha sera desabilitada.

Depois que a senha for configurada e seja validada, o usuario ndo pode acessar o menu

se a senha do usuario estiver errada. Somente quando a senha do usuario é usada, o

usuario pode ver e m

odificar parametros. Por favor lembre-se da senha do usuario.
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Cddigo

L Configuragdo | Configuragédo
F da_ oz Dieeileze de Range de Fabrica
ungao
Selegao do Idioma - | 0: Chinese
0~1 0
P7.01 LCD 1 English
_ 0: linvalido
P7.02 Copia parametro 1: Upload 0~2 0
2: Download

P7.02 Tera efeito a IHM LCD é usada.
1: todos os valores dos parametros serédo up-load do inversor para a IHM LCD.

2: Os valores dos parametros serdo download seréo baixados do LCD para o inversor
Nota : quando a operagao up-load e/ou down load estiver completada P7.02 sera
configurado em 0 automaticamente .

Cadigo

_ Configuragédo | Configuragao

E da~ NERE DiESEEe do Range de Fabrica
ungéo

0: Jog

QUICKWOG | 1:FDW/REV
P7.03 Selecao de switching 0~2 0
fungéo 2: Clear UP/DOWN
setting

QUICK/JOG é uma tecla multifungéo, sua fungdo é definida no parametro P7.03.
0: Jog: Pressione |QUICK/JOG|, o inversor funcionara pelo modo Jog.

1: Alternar FWD/REYV : Pressione |QUICK/JOG|, o inversor mudara o sentido de rotagéo.
Somente valido se P0.03 esta configurado para 0.
2: Limpar a configuragdo UP/DOWN: Pressione QUICK/JOG, a configuragdo UP/DOWN

sera limpa.
Cédigo da . Configuracdo | Configuracao
Funggéo NISne Descrigdo do I?{angge de I?ébriga
0: Vélido quando o
parametro P0.01=0
1: Valido quando o
parametro P0.01=0 ou a
entrada de controle for igual
P7.04 lopgad) al. 0~3 0
3: Vélido quando o
parametro P0.01=0 ou o
controle de comunicacéo for
igual a 2.
4:Sempre valido

68

DAKOL INSTRUMENTOS E SISTEMAS LTDA.
www.dakol.com.br info@dakol.com.br Tel: (11) 3231-4544




Descrigdo Detalhada das Fungdes

OBSERVAGAO:

e O valor de P7.04 determina a parada para a fungao [STOP/RST,|.
o Oreset da fungado [STOP/RST| é sempre valida.

Cédigo da
Funcéo

Configuracdo | Configuragédo

Nome Descrigdo do Range de Fabrica

0: Preferencialmente a IHM
externa

1: Funciona as 2 IHM’s,
porém somente a IHM
externa é valida. 0~3 0
2:funciona as 2 IHM’s, porém
somente a IHM local é valida
3:funcionaas 2 IHM's e as 2
IHM’s sao validas.

Selegéo

P7.05 IHM

0: Quando existe IHM externa, a IHM local sera invalida.

1: IHM local e externa simultdnea, somente as teclas da IHM externa serdo validas.
2: IHM local e externa simultanea, somente as teclas da IHM local serdo validas.

3: IHM local e externa simultanea, as teclas das IHM’s local e externa serdo validas.

Observacao: Essa funcao deve ser usada com atengdo, caso contrario pode
ocorrer um mau funcionamento.

OBSERVAGAO:

¢ Quando P7.05 é configurado para 1, a IHM local é valida se a IHM externa nao
esta conectada.

¢ Quando a IHM externa esta conectada, P7.05 deve ser configurado para 0.

Caodigo da o Configuragéo Configuracéao
Funcéo N DEEETFE do Range de Fabrica
Selegao do estado do
P7.06 display com o inversor 0~0x7FFF 0~0x7FFF OxFF
em trabalho

P7.06 define o pardmetro que deve ser mostrado pelo LED em estado de
funcionamento. Se o Bit é 0, o parametro ndo sera mostrado; Se o Bit € 1, o parametro
sera mostrado. Pressione para passar esses parametros em ordem direita.
Pressione [DATA/ENT| + |QUICK/JOG| para passar esses parametros em ordem
esquerda.

O conteudo do display correspondente para cada bit do P7.06 é descrito na seguinte
tabela:
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BIT7, [BIT8| [BITS] BIT4 [BIT3] BIT2] BIT1 BITO
Torque | Poténcia | Velocidade | Corrente | Tensao = Referencia .
Tensao do FreqUéncia
de de de de de Barram.DC de de Saida
Saida Saida Rotagéo Saida Saida ’ Frequéncia
BIT15 BIT14 BIT13 BIT12 BIT11] BIT10] BITY BITg|
Estado Estado do
Reservado N° do passo Al do terminal Realim. | Presset
Multi-speed terminal de PID PID
de Saida Entrada

Por exemplo, se o usuario necessite que no display apareca a tensédo de saida, tensdo

do barramento DC, referencia de freqliéncia, saida de frequéncia, estado do terminal de

saida, o valor de cada bit deve ser como na tabela abaixo:

BIT7] BIT6| BIT5] BIT4 BIT3] BIT2 BIT1 BITO
0 0 0 0 1 1 1 1
BiIT15 | BIT14 | BIT13 | BIT12 | [BIT11 | [BIT10 BITY BIT§
0 0 0 1 0 0 0 0
O valor P7.06 é 100Fh.
Observagao: Estado do terminal I/O é mostrado em decimal.
Para detalhes, por favor, consulte a descrigdo do P7.18 e P7.19.
Cadigo . = ) =
B Nome Descrigio Configuragéo Conflg’urggao
Funcs do Range de Fabrica
ungéo
Selegdo do parametro
P7.07 mostrado no display com o 0~0x1FF 0~Ox1FF OxFF
inversor em stop

P7.07 determina o pardmetro mostrado no display com o inversor em stop. O método de

configuragao é similar com P7.06.

O conteldo correspondente para cada bit do P7.07 é descrito na seguinte tabela:

BIT7| | BITH| BIT5 BIT4| BIT3] BIT2 BIT1 BITO
Estado Estado
Realimentacio | Presset do do Tensdo do | Referencia
Al2 Al1 ¢ terminal | terminal | barramento de
PID PID .
de de DC frequencia
saida entrada
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[BIT15] BIT14] BIT13] BIT12 BIT11] [BIT10) BITY BITg
N° do
passo

Reservado|Reservado|Reservado|Reservado|Reservado|Reservado|Reservado multi-
speed

Cadigo da
Funcéo

Configuragéo | Configuragéo

Nome Descricéo do Range de Fabrica

Temperatura do
P7.08 ;. 0~100.00J
modulo retificador

Temperatura do
P7.09 0~100.00
modulo IGBT

P7.10 Versao do software

Tempo acumulado
P7.11 . 0~65535h
de funcionamento

Temperatura do médulo retificador: Indica a temperatura do modulo retificador. Ponto de
protecédo de sobre aquecimento.

Temperatura do moédulo IGBT: Indica a temperatura do modulo IGBT. Ponto de protegédo
de sobre aquecimento.

Versao do Software: Indica a versao do software corrente do DSP.

Tempo de funcionamento acumulado: Mostra o tempo de funcionamento acumulado do
inversor.

Observacgao: Os parametros acima sao somente de leitura.

Codlgo~ da Nome Descrigdo Configuragéao Conflg}.lre_lg:ao de
Funcéo do Range Fabrica
P7.12 3° ultima falha 0~24
P7.13 Pendultima falha 0~24
P7.14 Falha corrente 0~24

Esses parametros armazenam o tipo dos 3 ultimos alarmes. Para mais detalhes, por

favor, consulte a descrigao do capitulo 7.
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sl Lo Configuragdo | Configuragéo
da~ NI DEEEIEEE do Igangge de Fgébriga
Funcédo
Saida de
frequéncia
P7.15 com falha Saida de freqliéncia com falha de
de corrente.
corrente.
Saida de
corrente .
P7 16 com falha Saida de corrente com falha de
corrente.
de
corrente.
Barramento
DC com Barramento DC com falha de
P7.17
falha de corrente.
corrente.
Este valor é gravado como
estado do terminal de entrada. E
o significado de cada bit € como
a tabela abaixo:
Estado do | LBIT3 [ BIT2 [ BIT1 [ BITO |
P7.18 | Termina | S4 S8 S2 1
de Entrada 1 Indica que o terminal de
entrada é correspondente a ON,
enquanto 0 indica OFF.
Nota: Este valor é mostrado
como decimal.
Este valor é gravado como
estado do terminal de saida. E o
significado de cada bit € como a
tabela abaixo:
Estadodo || BIT3 [ BIT2 [ BIT1 | BITO |
P7.19 terminal de RO Y
saida

1 Indica que o terminal de
entrada é correspondente a ON,
enquanto 0 indica OFF.

Nota: Este valor é mostrado
como decimal.
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6.9 Grupo P8- Fungdes de Otimizagao

Cédigo . - . -
da Nome Descrigao Configuracéo Conflg'ure?gao
Funca do Range de Fabrica
ungao
Tempo de aceleracédo
P8.00 P 1 ¢ 1.0~3600.0s 1.0~3600.0 20.0s
Tempo de
P8.01 P = 1.0~3600.0s 1.0~3600.0 20.0s
desaceleragéo 1

Para detalhes, por favor, consulte a descrigao de P0.08 e P0.09.

Caédigo ) = ) ~
da Nome Descrigao Configuragao Conflgyrggao
Funcé do Range de Fabrica
ungio
P8.02 Referéncia de JOG 0.00~P0.04 | 0.00~P0.04 5.00Hz
pgo3 | lempodeaceleragio | 4 360005 | 0.1~36000 | Dependedo
JOG modelo
P8.04 Tempo de 0.1~3600.0s | 0.1~3600.0 | Dependedo
desaceleracdo JOG modelo

O significado e a configuragéo de fabrica P8.03 e P8.04 € o mesmo do parametro P0.08
e P0.09. Nao importa quais sédo os valores do P1.00 e P1.05, o jog iniciara em modo
direto e desaceleragado do modo de parada.

Cadigo da - Configuragdo | Configuragéo
Funcéo Mt Desasl do Range de Fabrica
P8.05 Freajenciade | 0.00~P0.04 | 0.00~P0.04 0.00Hz

Largura da banda
P8.06 de Freqléncia de 0.00~P0.04 0.00~P0.04 0.00Hz
Salto

Quando configurado o parametro salto de freqiiéncia, o inversor pode manter a
distancia de ressonancia mecanica com a carga. P8.05 é o valor central da freqiéncia a
ser saltado.

NOTA:
. Se P08.06 é 0 a funcdo de salto é invalida.
. Se P8.05 é 0, a funcao de salto é invalida ndo importa o que seja P8.06.
e A operacao é proibida dentro da largura da banda de freqiiéncia de salto,
mas aceleragao e desaceleragado suave sem o salto.
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A relagdo entre freqiiéncia de funcionamento e referencia de freqiiéncia é mostrada na

figura abaixo:

H
Qutput frequency

1/2 Skip frequency bandwidth

L.

Skip frequency Reference?requency
Figura 6.16 Diagrama de frequéncia de salto.
Cadigo . = ) =
. Configuragédo | Configuragéo
da Nome Descrigao o

Fungdo do Range de Fabrica
Amplitude _ _

P8.07 transversal 0.0~100.0% 0.0~100.0 0.0%
Freqléncia - -

P8.08 oscilante 0.0~50.0% 0.0~50.0 0.0%
Tempo de

P8.09 subida 0.1~3600.0s 0.1~3600.0 5.0s
transversal
Tempo de

P8.10 descida 0.1~3600.0s 0.1~3600.0 5.0s
transversal

Operagao transversal € amplamente usada em industria téxtil e de fibra

aplicagdo comum é mostrada na figura abaixo:

A Output frequency l

Jitter frequency

Center frequency = — — PR

Traverse
ampllitude (AW)

quimica. A

Decelerateby
deceleration
time

Accelerate by
acceleration

tirme

Falltime of
traverse

Rise time of
traverse

Figura 6.17 Diagrama de operagao transversal.
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A freqiiéncia central (CF) é a freqiiéncia de referéncia.
Amplitude transversal (AW) = frequiéncia central (CF ) *P8.08%
Frequéncia oscilante = amplitude transversal (AW) *P8.08%
Tempo de subida transversal: Indica o tempo de aumento da freqliéncia transversal
mais baixa para a freqiiéncia transversal mais alta.
Tempo de descida transversal = Indica o tempo de diminui¢do da freqiiéncia transversal
mais alta para a freqliéncia transversal mais baixa.
NOTA:
e O parametro P8.07 determina o range da freqiiéncia de saida que é baixo.
o (1-P8.07%)* referéncia de freqiiéncia é >= freqiiéncia de saida =< (1 +
P8.07%)* referéncia de freqiiéncia
o A freqiiéncia transversal de saida é limitada pelo limite maximo de
freqiiéncia (P0.05) e freqiiéncia de limite minimo (P0.06).

Cédigo da o Configuracdo | Configuracao
Funcéo HEiE sl do Range de Fabrica
P8.11 Tempo de Auto 0~3 0~3 0
Reset
P8.12 Intervalo entre reset 0.1~100.0s 0.1~100.0 1.0s

A funcéo de auto reset pode reajustar as falhas nos momentos e intervalos presentes.
Quando P8.11 é ajustado em 0, significa “auto ajuste” e o dispositivo de protegdo sera
ativado em caso de falhas.

NOTA: As falhas tais como: Saida 1, Saida 2, Saida 3, OH 1 e OH2 nao pode ser
reajustado automaticamente.

Codigo da . Configuragéo | Configuragao
Fungéo N DEEEFE do Range de Fabrica
P8.13 Nivel FDT 0.00~ P0.04 0.00~ P0.04 50.00Hz

P8.14 Atraso FDT 0.0~100.0% 0.0~100.0 5.0%

Quando a freqliéncia de saida atingir uma determinada freqiiéncia de pré-ajuste (nivel
FDT), saida de terminal emitird um sinal ON-OFF até que a freqliéncia de saida caia
abaixo de um nivel de freqiiéncia FDT (nivel FDT — defazagem de FDT ), como
mostrado na figura a seguir:
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Output frequency

3
FOT level fr=of == === == = ————.
. . _FDTlag
I I
I I
1 I
I I
I I
1 | Time t
A N
FDT reached I |
signal I I
I I
»

Time t

Figura 6.18 Diagrama de nivel de FDT e defasagem.

Codd;go Nome Descrigdo Configuragédo | Configuragéo
Fungdo do Range de Fabrica
Range de
ps{5 | Detecgdo | 0.0~100.0% IFrequéncia 0.0~100.0 0.0%
de maximal]
Freqiéncia

Quando a freqiiéncia de saida esta dentro da variagéo da referéncia de freqiiéncia, um

sinal ON-OFF sera emitido.

hOutput frequency
r

Detecting range
Reference frequency P&. 15

s s il

I
|

t » Time t
1
Frequency & I
arrive signal |
(FAR) |

» Time t

Figura 6.19 Diagrama de range de detecgéo de frequéncia
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Caédigo ) = ) ~
B NG Descrigéo Configuragéo Conﬁgyrggao
Funca do Range de Fabrica
uncéo
Tenséo de
. Depende do
P8.16 Disparo de 115.0~140.0% 115.0~140.0
Modelo
Frenagem

Quando a tensdo de barramento DC for maior que o valor do parametro P8.16, o
inversor iniciara a frenagem dinamica.

Observagao:

B A configuragao de fabrica é de 120% se a tensao do inversor for 220V.

B A configuragao de fabrica é de 130% se a tensao do inversor for 380V.

B O valor do parametro P8.16 corresponde a tensdao do barramento DC como
tensao de entrada.

Cdédigo da . Configuragéo Valor
~ Nome Descrigéo .
fungéo do range padrao
Coeficiente de
P8.17 velocidade de 0.1~999.9% 0.1~999.9% 100.0%
rotagao

Este pardmetro é usado para calibrar as bias entre velocidade mecanica atual e
velocidade de rotagdo. Segue abaixo a férmula:
Velocidade mecanica atual = 120 * freqiiéncia de saida *P8.17 / Numero de pdlos do

motor.

Sec¢ao 5.03 6.10 Grupo P9—Controle PID
O controle de PID ¢ um método normalmente usado em processo de controle, tais
como fluxo, pressao e controle de temperatura. O principal primeiramente detecta as
BIAS entre o valor pre-programado e o valor de realimentagédo, e entdo calcula a
frequéncia do inversor de acordo com o ganho proporcional, tempo integral e
diferencial. Por favor consulte a figura abaixo:

PID Preset

value

Output
frequency

PID
A control

Control
algorithm

\

Filter F

-

Feedback value

-

Figura 6.20 Diagrama do controle PID.
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Cadigo ) = ) =
- NGime Descrigéo Configuragéo Conﬁgyrggao
Func do Range de Fabrica
ungéo
0: IHM
1: Entrada
~ analoégica 1 (Al1)
P9.00 P Sele(;ado dF?ID 2: Entrada 0~4 0
resset do analégica 2 (Al2)
3: Comunicagao
4: Multi-speed
po.g1 | PressetdoPID 0.0%~100.0% 0.0~100.0 0.0%
pela IHM
Selegao de (1) 2:; 0
P9.02 | Realimentagéo | 0~3
2: Al1+AI2
do PID : -
3: Communicagao

Estes parametros sdo usados para selecionar o presset de PID e a fonte de
realimentagéao.
Observacgao:
B O valor do presset e o valor da realimentagdao do PID sido valores em
porcetagem.
B 100% do valor do presset ¢é correspondente a 100% so valor da
realimentagao
B A fonte do presset e da realimentagao nao pode ser a mesma, caso contrario
o PID oferecera um mau funcionamento.

Cédigo ) = ) ~
B Nome Descrigéo Configuragéo Conﬁgyrggao
Func do Range de Fabrica
ungao
Caracteristicas da | 0: Positivo
P9.03 saida do PID 1: Negativo 0~1 0

0: Positivo: Quando o valor a realimentacdo for maior do o valor do presset, a
freqliéncia de saida diminuira, tais como controle de tensdo em aplicacdes de
ventilagado.

1: Negativo: Quando o valor da realimentacao for maior do que o valor do presset, a
freqliéncia de saida aumentard, tais como o controle de tensdo em aplicagdes de anti-

ventilagao.
Cadigo da - Configuragéo Configuragéo
Funcgéo Mt Dlese st do Range de Fabrica
P9.04 Ganho 0.00~100.00 0.00~100.00 0.10
proporcional (Kp)
P9.05 Tempo Integral (Ti) 0.01~10.00s 0.01~10.00 0.10s
P9.06 Temp°($';‘§re”°'a' 0.00~10.00s 0.00~10.00 0.00s
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Descrigdo Detalhada das Fungdes

® Optimize a resposta ajustando os parametros enquando direciona uma carga
atual.

® Ajuste do controle PID:

® Siga o procedimento a seguir para ativar o controle de PID e entdo ajuste-o
enquanto monitora a resposta:

® 3. Habilita contro PID (P0.03=5)

® 4. Aumenta a propor¢do de ganho (Kp) o maximo possivel sem gerar
instabilidade.

® 5. Reduz o tempo integral (Ti) o maximo possével sem criar instabilidade.

® 6. Aumenta o tempo derivativo (Td) o maximo possivel sem criar instabilidade.

® Fazendo ajustes finos:

® Primeiro ajuste as constantes individuais do controle PID e faga um ajuste fino.

® Redugao de sobre-sinal

® Se ocorrer sobre-sinal, diminua o tempo derivativo aumento o tempo integral.

Response A Before adjustment

After adjustment

Tirr?e
Figure 6.21 Diagrama de redugéo sobre-sinal

® Estabilizando rapidamente o estado de controle
® Para estabilizar rapidamente as condigbes de controle mesmo quando ocorre
sobre-sinal, diminua o tempo integral e aumente o tempo derivativo.

Response A Before adjustment

After adjustment

Time

Figure 6.22 Diagrama de redugéo da oscilagéo sobre-sinal
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Redugéo da oscilagéo de longo ciclos

. Se ocorrer oscilagdo com ciclos maiores do que o tempo de configuragédo do
tempo integral, significa que essa operacao integral esta errada.

Before adjustment
Responsed

After adjustment

>
Time

Figure 6.23 Diagrama de redugéo de ciclo longo de oscilagao
e Se a ocilagdo ndo pode ser reduzida mesmo se configurar o tempo
derivativo a 0, entdo diminua o tempo proporcional ou aumente o tempo

constante do atrazado do PID primario.

Response

Before adjustment

After adjustment

T:mi.
Figura 6.24 Diagrama de Reducéo de ciclo curto de ocilagdo

Se a ocilagédo ndo pode ser reduzida mesmo se configurar o tempo derivativo a 0, entao
diminua o tempo proporcional ou aumente o tempo constante do atrazado do PID

primario.
o dd;go Nome Descrigdo Configuragéo | Configuragéo
Funcao do Range de Fabrica
P9.07 amz:tr:ap;eie () | 001-100.00s | 0.01~100.00 0.10s
P9.08 limite de Bias 0.0~100.0% 0.0~100.0 0.0%

O tempo de amostragem (T) refere-se ao ciclo de mostragem do valor da realimentagéo.
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O regulador PI calcula uma vez em cada ciclo de mostragem. Quanto maior o ciclo de
mostragem, mais baixa é a resposta.

O limite de Bias define o Bias maximo entre a realimentacéo e o preset.O PID para de
funcionar quando o bias estiver dentra dessa escala. Para garantir estabilidade e

precisdo do sistema de saida é necessario configurar estes parametros corretamente.

A Feedback value
Bias limit

o valus == g — —_—— ——

Cutput frequency

Figura 6.25 Relag&o entre limite de Bias e frequéncia de saida

Cédigo ) = ) ~
o Nome Descrigao Configuragéao Conflgyra}gao
Func do Range de Fabrica
uncao
Valor de detecgao
P9.09 de Perda da 0.0~100.0% 0.0~100.0 0.0%
Realimentagéo
Tempo de
Deteccgéo de
P9.10 ¢ 0.0~3600.0s 0.0~3600.0 1.0s
Perda da
Realimentagéo

Quando o valor de realimentagdo € menor do que P9.09 continuamente para o periodo
determinado pelo P9.10, o inversor indicara falha, caso perca-se a realimentagao (PID).

Observacgdo: 100% do P9.09 é o mesmo que 100% do P9.10

DAKOL INSTRUMENTOS E SISTEMAS LTDA.
www.dakol.com.br info@dakol.com.br Tel: (11) 3231-4544




Descrigdo Detalhada das Fungodes

Sec¢ao 5.04 6.11 Grupo PA - Controle Multi-Speed

2009982 | Nome Dosorgto | Copiguacio. | Confouacic
PA.00 Multi-speed 0 -100.0~100.0% -100.0~100.0 0.0%
PA.01 Multi-speed 1 -100.0~100.0% -100.0~100.0 0.0%
PA.02 Multi-speed 2 -100.0~100.0% -100.0~100.0 0.0%
PA.03 Multi-speed 3 -100.0~100.0% -100.0~100.0 0.0%
PA.04 Multi-speed 4 -100.0~100.0% -100.0~100.0 0.0%
PA.05 Multi-speed 5 -100.0~100.0% -100.0~100.0 0.0%
PA.06 Multi-speed 6 -100.0~100.0% -100.0~100.0 0.0%
PA.07 Multi-speed 7 -100.0~100.0% -100.0~100.0 0.0%
Observacao

B 100% do multi-speed x correspondente a frequencia maxima(P0.04).

B Se o valor do multi-speed x é negativo, a dire¢ao desse passo sera reverso ,
caso contrario sera sentido horario.

B Funcéao Multi-speed tera alta prioridade.
Selegédo do passo é determinado pela combinagédo dos terminais multi-speed. Por
favor consulte a seguinte tabela e figura

@

»~
Freqliéncia de saida

0

51

ON

Y

s2

s3

Figura 6.26 Diagrama de operagdo multi-speed.
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erminal Multi-speed Multi-speed Multi-speed
Passo referencial referencia2 referencia3
0 OFF OFF OFF
1 ON OFF OFF
2 OFF ON OFF
3 ON ON OFF
4 OFF OFF ON
5 ON OFF ON
6 OFF ON ON
7 ON ON ON
Sec¢do 5.05 6.12 Grupo PB- Fungdes de protegao
Cadigo ) = ) ~
da Nome Descrigao Cc()jr(;ﬂ'g:;ag:o ngfll__géubrgggo
Fungéo 9
eroesioce | (Lot
PB.00 Sobrecarga ) P . 0~2 2
2:Freqliiéncia variavel
do Motor
do motor

1: Para motor normal, a baixa velocidade, menos eficiente sera a
refrigeracdo.Baseado nesse conceito, se a saida de frequencia for menor que 30Hz, o
inversor reduzira o ponto de disparo para protecdo de sobrecarga do motor.

2:Como o efeito de refrigeragédo da frequencia variavel do motor ndo tem ligagcdo com

a velocidade de funcionamento, n&o é obrigatdrio ajustar o disparo da protegéo de
sobrecarga do motor.

Caédigo ) = ) ~
da Nome Descrigao Configuragéo Conflgyra}gao
Func do Range de Fabrica
ungao
Protecéo de
PB.01 Sobre corrente 20.0%~120.0% 20.0~120.0 100.0%
no Motor
Timey 204 100%
Motor overload
protection current
Tminute = ==

Current

Figura 6.27 Curva de protegéo de sobrecarga no motor.
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O valor pode determinado pela seguinte férmula:
Protecéo de sobre carga de corrente no motor=escala de corrente do motor/ escala

de corrente do motor)* 100%

Observacgao:

B Esse parametro é normalmente usado quando a escala de poténcia do
inversor é maior que a poténcia de saida do motor.

B Tempo de protecdo de sobrecarga no motor :60s com 200% da escala de

corrente. Para detalhes, consultar a figura acima.

ciilke Configuragéo Configuracéo
€ NEITE DESEEEE do Range de Fabrica
Funcéo
Disparo para
PB.02 funcionamento do 70.0~110.0% 70.0~110.0 80.0%
motor por inércia
Taxa de reducao
PB.03 para funcionamento | 0.00Hz~P0.04 | 0.00Hz~P0.04 0.00Hz
do motor por inércia

Se PB.03 ¢ ajustado para 0, o funcionamento do motor por inércia ¢ invalido.

Funcionamento do motor por inércia é habilitado para performace de compensagéo
de baixa tensdo quando o barramento de tensdo DC cai abaixo PB.02. O inversor
pode continuar ligado sem funcionamento por inércia para reduzir a saida de
freqUéncia e realimentcdo de energia via motor.

Observagcao: Se PB.03 é grande, a realimentagdao de energia do motor sera
grande também e pode causar falha de sobre voltagem.Se PB0.03 é pequeno, a
realimentagcao de energia do motor sera pequena para ativar o efeito da
compensacao de tensao. Por favor ajuste PB.03 de acordo com a inércia da
carga e a carga atual.

Cédigo da . Configuracdo | Configuragédo
Fungéo MBI DEEETFE do Range de Fabrica
Potecao contra -
0: Habilitado
PB.04 sobre carga de 1-Desabilitado 0~1 1
parada
Ponto de protecao
380V:130%
o~ 0, ~
PB.05 contra sobre carga 110~150% 110~150 220V-120%
de parada

Durante a desaceleragéo, a escala da desaceleragdo do motor pode ser menor que a
frequéncia de saida do inversor devido a carga de inércia. Nesse momento, o motor
retornara energia para o inversor, resultando um aumento da tensdo DC. Se néo for
feito a medigéo o inversor sofrera uma alteragao devido a sobre tenséo.
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Descrigdo Detalhada das Fungdes

Durante a desaceleragao, o inversor detecta o barramento de tenséo DC e o compara
com o ponto de protegéo contra sobrecarga de parada. Se a tens&do do barramento DC
exceder o PB.05, o inversor ira parar reduzindo a freqiiéncia de saida. Quando a tensao
do barramento DC é menor que PB.05, a desaceleragéo continua, como mostrada na
seguinte figura.

Cutput current

Over-voltage |
stall point

| | |

| | I

| [ 1 |

| T T - >=

ime
Qutput A I I ! ! I
frequency | | | | |
\‘_HH——
Time t
Figura 6.28 Fungéo de sobre tensdo de parada.
Cadigo ) = ) =
o Configuragéo Configuragao de
Fu(rj:;éo oz Dleseilezl do Range Fabrica
Disparo do limite —5nNo _ Modelo G: 160%
PB.06 alto de corrente 50~200% 50~200 Modelo P: 120%
Taxa de redugao
de frequencia
PB.07 | quando o limite de | 0.00~100.00Hz/s | 0.00~100.00 10.00Hz/s
corrente é
alcancado

Limite auto de corrente é usado para limitar a corrente do inversor menor que o valor
determinado pelo PB.06 em tempo real.Sendo assim o inversor ndo sofrera alteragédo
devido ao surgimento de sobre corrente. Essa funcdo € especialmente util para
aplicagbes com grande carga de inércia ou com estagio de mudanca de carga.

PB06 E um percentual da escala de corrente do inversor.

PBO07 Define a escala de redugéo da ferqliiéncia de saida quando a fungao é ativada.Se
PBO06 Pequeno, pode ocorrer falha de sobrecarga. Se é grande, a freqiiéncia mudara
precisamente e sendo assim, a realimentacdo de energia do motor sera grande e
causara falha de sobre tenséo. Essa fungédo é sempre habilitada durante a aceleragéo e
desaceleragéo.
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Observagao:

B Durante o processo de limite auto de corrente, a frequencia de saida do
inversor deve mudar; sendo assim é recomendado nao habilitar essa
funcao quando requer a saida de frequencia do inversor estabilizada.

B Durante o processo de limite auto de corrente, se PB06 é baixo, a
capacidade de sobre carga sera impactada.

Por favor consulte a seguinte figura.

Disparo do limite

altn da rarranta

Freqliéncia de saida

Saida de corrente

Tempo t

Determinado pelo PB.07

Tempo t
-

»

Figure 6.29 Funcéo de protegao de limite de corrente .

Secdo 5.06 6.13 Grupo PC-Comunicagao serial

Caodigo da s Configuragéo Configuragéo
Fungéo AETE Sl do Range de Fabrica
Endereco
PC.00 1~247 0~247 1
local

Esse parametro determina o enderego do escravo usado para comunicagdo com O

mestre. O valor "0"é o enderego de transmissao.

www.dakol.com.br info@dakol.com.br Tel: (11) 3231-4544
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Cadigo
s . Configuragéo Configuragéo
da Nome Descrigéo .
~ do Range de Fabrica
Funcéo
0: 1200BPS
. 1: 2400BPS
Selegao
2: 4800BPS
de Baud 0~5 3
PC.01 3: 9600BPS
rate
4: 19200BPS
5: 38400BPS
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Esse parametro pode ajustar a velocidade de transmissdo do dado durante a

comunicagao serial.

Observacgao: O baud Rate do mestre deve ser o mesmo do escravo.

Cadigo da . Configuragéo Configuragéo
Fungéo NEIE DESETRED do Range de Fabrica
pcoz | Formatodo 0~17 0~17 0

dado

Esse parametro define o formato do dado usado no protocolo de comunicagao.

0
1

0 N O o A W N

9:

1 RTU, 1 start bit, 8 data bits, no parity check, 1 stop bit.

: RTU, 1 start bit, 8 data bits, even parity check, 1 stop bit.
: RTU, 1 start bit, 8 data bits, odd parity check, 1 stop bit.

1 RTU, 1 start bit, 8 data bits, no parity check, 2 stop bits.

1 RTU, 1 start bit, 8 data bits, even parity check, 2 stop bits.
: RTU, 1 start bit, 8 data bits, odd parity check, 2 stop bits.
: ASCII, 1 start bit, 7 data bits, no parity check, 1 stop bit.

: ASCII, 1 start bit, 7 data bits, even parity check, 1 stop bit.
: ASCII, 1 start bit, 7 data bits, odd parity check, 1 stop bit.
ASCII, 1 start bit, 7 data bits, no parity check, 2 stop bits.

10: ASCII, 1 start bit, 7 data bits, even parity check, 2 stop bits.

1

1: ASCII, 1 start bit, 7 data bits, odd parity check, 2 stop bits.

12: ASCII, 1 start bit, 8 data bits, no parity check, 1 stop bit.
13: ASCII, 1 start bit, 8 data bits, even parity check, 1 stop bit.
14: ASCII, 1 start bit, 8 data bits, odd parity check, 1 stop bit.

1
1
1

5: ASCII, 1 start bit, 8 data bits, no parity check, 2 stop bits.
6: ASCII, 1 start bit, 8 data bits, even parity check, 2 stop bits.
7: ASCII, 1 start bit, 8 data bits, odd parity check, 2 stop bits.

Caodigo da L Configuragao Configuragao
Fung(;éo e Lesuitse do Igangge de Fgébriga
Tempo de
PC.03 Atraso na 0~200ms 0~200 5ms
Comunicagao

Esse parametro pode ser usado para ajustar o atraso na resposta na comunicagao para

adaptar para modbus master. Em modo RTU, o atraso na comunicagéo atual deve ser

menor que 3.5 caracteres em modo ASCII, 1ms.
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Cédigo da . a Configuragéo Configuragéo
Funggéo Mt Desasl do I?{ang?e de Fgébriga
Tempo de 0.0:
PC.04 Timeout da Desabilitado 0~100.0 0.0s
Comunicagao 0.1~100.0s

Quando o valor é zero , essa funcdo sera desabilitada. Quando a interrupcdo na
comunicagao é maior que o valor 0 do PC.04, o inversor apresentara alarme de erro de

comunicacao(CE).
Cadigo da
Funcéo

Configuragéao Configuragéo

Nome Descrigéo do Range de Fabrica

0:Alarme e stop
1:Sem alarme e
continua o

Acio em funcionamento

2:Sem alarme mas
Caso de Erro )
PC.05 para o inversor de 0~3 1
nz.a _ acordo com

Comunicagao | p4 o5(se P0.01=2)
3: sem alarme mas
para de acordo
com P1.05

0: Quando ocorre um erro de comunicagdo, o inversor apresentara alarme de

comunicagao e cessara o funcionamento.

1:Quando ocorrer um erro na comunicagdo , o inversor omitira o erro e continuara o
funcionamento.

2: Quando um erro de comunicagéo ocorrer , if P0.01=2, o inversor ndo vai alarmar mas
cessara o funcionamento de acordo com o modo de parada determinado pelo
P1.05.Caso contrario o erro sera omitido.

3: Quando ocorrer erro na comunicagédo , o inversor ndo vai alarmar mas cessara o
funcionamento de acordo com o modo determinado pelo P1.05.

Cadigo da Configuragéo Configuragéo

Fungéo e Dlegeilel do Range de Fabrica

Local da unidade do led

0:responde para escrever

1:ndo0 responde para
~ escrever nos 10 locais

Acao de

PC.06 dos led 0~1 0~1

Resposta o A

0: ndo salva a referéncia

quando desligado

1:salva a referéncia

quando é desligado
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OResposta de escrita
1:Sem resposta de escrita

0: Referéncia nio salva quando
desligado o inversor.

1Referfncia salva quando o inversor é
desligado.

Figure 6.30 Significado do PC.06.
A stands for: Unit’s place of LED.
B stands for: Ten’s place of LED
Sec¢ado 5.07 6.14 Grupo PD- Fungdes suplementares

Cédigo da Configuracdo | Configuracao de
Fungéo do Range Fabrica

Nome Descricao

Baixa
Frequéncia de
PD.00 Limite de 0~500 0~500 5

Restricao a
Ocilagéo

Alta
Frequéncia de
PD.01 Limite de 0~500 0~500 100
Restrigdo a

Ocilagao
Essa fungéo é valida somente quando o PD.04 é configurado em 0. Quanto menor o
valor de PD.00 e PD.01, mais eficaz sera o efeito de restricdo a ocilagao.
Observagao: A maioria dos motores podem ter oscilagdo de corrente em um
mesmo ponto de freqiiéncia. Por favor, seja cuidadoso ao ajustar estes
parametros para obter baixas oscilagées.

Cadigo da - Configuragéo Configuragéo
Funggéo N DEEEEE do Igangge de Fgébriga
Amplitude de
PD.02 Restricéo a 0~10000 0~10000 5000
Ocilagao

Este parametro é usado para limitar a amplitude de restrigdo a oscilagdo. Se o valor
PD.02 for muito alto, pode causar sobre corrente no inversor. Deve ser configurado um

pouco mais baixa para maior poténcia do motor, e vice-versa.
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Cédigo da . a Configuracéao Configuragéo
Funggéo R Desasl do Ig{angge de Fgébriga
Banda de
PD.03 restricdo a 0.0~P0.04 0.0HZ~P0.04 12.5HZ
Ocilagdo

Se a freqiliéncia de saida for maior que PD.03, utiliza-se o valor PD.00, caso contrario
utiliza-se o valorPD.01 .

Cédigo da . Configuragéo Configuragéo
Funcéo MBI DEEEiFE do Range de Fabrica
Restricao a 0: Habilitar
PD.04 Ocilagao 1: Desabilitar 0~1 0

O motor sempre tem corrente de oscilagdo quando a carga é leve. Isso causara
operagao anormal mesmo sobre corrente. Para detalhes, por favor rever a descrigao do

PD.00 ~ PD.03.
Cédigo da s Configuragéo Configuragéo
Fungéo NS DESEIFED do Range de Fabrica
0: PWM modo 1
PD.05 Modo PWM 1: PWM modo 2 0~2 0
2: PWM modo 3

Para obter as caracteristicas desses modos, por favor consulte a tabela abaixo:

Ruido em Ruido em
Modo Frequéncia Frequéncia Outros
Baixo Alta
PWM modo 1 Baixo Alto
Precisa ser derated, por causa
PWM modo 2 Baixo do aumento de alta
temperatura.
PWM modo 3 Alto Pode retrgir a'qciilag.:éo com
mais eficiéncia
el s Configuragao do Configuragéo
. da~ Nome Descrigao Ig{angge e Fgébriga
uncao
0:IHM
1:Al1
Fonte de 2:Al2
PD.06 | Configuragdo | 3: Al1+Al2 0~5 0
do Torque 4:Configuragdo Mult-
Speed
5: Comunicagéo
Configuragédo )
PD.07 de Torque -100.0%~100.0% 100.0%~100.0% 50.0%
pela IHM
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® Controle de torque tem efeito:

® se Tset > Tload, a freqiiéncia de saida aumentara continuamente até atingir limite
alto de freqiiéncia.

® se Tset<Tload, a frequéncia de saida vai diminuir continuamente até atingir limite
baixo de freqiiéncia.

® O inversor pode funcionar em qualquer freqiiéncia entre entre limite alto e baixo
de frequéncia somente quando Tset = Tload.

® Controle de torque pode ser alterado para controle de velocidade e vice-versa.

® Alterando pelo terminal multifuncional: Por exemplo, se o controle de torque é
habilitado (P0.00 ) a fonte de configuragéo de torque é Al1, o valor do terminal
multifuncional S5 é configurado para 20 (Controle de torque desabilitado). Quando
S5 é valido, o modo de controle sera alterado de controle de torque para controle
de velocidade e vice versa.

® Quando estd em funcionamento pelo modo de controle de torque, pressione
STOP/RST, mudara para controle de velocidade automaticamente.

® Se a configuragdo de torque é + , o inversor funcionara em sentido horario caso
contrario ele funcionara em sentido anti-horario.

Observacao:

Quando em funcionamento pelo modo de controle de torque, o tempo de

aceleragao nao ha ligagao com P8.08.

100% da configuragido de torque é correspondente a 100% do P3.07 (limite de

torque). Por exemplo, se a fonte de configuragao de torque é IHM (PD.06 = 0,

PD.07 = 80 % e P3.07 = 90%).

Configuragao atual de torque = 80% (PD.07)*90% (P3.07 = 72%).

im0 Nome Descriggo | 30 Rangs | o Fibria

0: IHM
1: A1

Selegao de Limite | 2: Al2

PD.08 Alto de 3:Configuragao 0~4 0
Freqgliéncia Multi-Speed

4:
Communicagao

100% desse parametro é correspondente a 100% de P0.04 (freqiéncia maxima).

Quando esta funcionando em modo de controle de torque, a freqiiéncia de saida pode

ser ajustada se mudar o limite alto de freqiéncia.
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Descrigdo Detalhada das Fungodes

Cédigo da L Configuragéao Configuragéo
~ Nome Descrigao
Fungéo de Range de Torque
0: Habilitado
~ . 1: Desabilitado
Selegao Automatica
PD.09 o quando a 0~1 0
de Limite de Corrente )
Velocidade
Constante

Fungéo automatica de limite de corrente € usada para previnir que o inversor mude de

sobre corrente para um aumento repentino de corrente. E usado especialmente em

aplicagbes de grandes cargas de inércia. Essa fungdo € sempre habilitada durante a

aceleragao ou periodo de desaceleragao.

Observacgao: Durante o processo de auto limite de corrente, a freqiiéncia de saida

do inversor pode mudar; sendo assim, é recomendado desabilitar a funcéao

quando a freqiiéncia de saida necessita ser estabilizada.

Sec¢ao 5.08 6.15 Grupo PE—Configuragao de Fabrica

Esses parametros pertencem ao grupo de parametros configurados de fabrica. O

usuario ndo pode abrir este grupo de parametros.caso contrario causara anormalidade

na operagao do inversor ou dano.

Artigo VI.
Artigo VII

Artigo VIIL.

Artigo IX.
Artigo X.
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Guia de Falhas

Artigo XI.7. GUIA DE FALHAS

Secao 11.01

Sec¢ao 11.02 7.1 Falhas e Solugbes

Cadigo . =
de falha Tipo de falhas Causa Solugéao
1. Tempo Acc/Dec é muito
ouT1 Falha IGBT Ph-U | ¢yrto. 1. Aumente o tempo
Acc/Dec
OouT2 Falha IGBT Ph-V | 2. Falha no médulo IGBT. o
2. Solicite ajuda ao
suporte técnico.
3. Mau funcionamento
causado por interferéncia. .
OUT3 Falha IGBT Ph-W 3. Inspecione o
o equipamento externo e
4. Aterramento n&o & elimine interferéncia.
apropriado.
Sobre-corrente 1. Curto circuito ou falha no 1. Verfique se ha
ocC1 durante . . danos no motor,
~ terra ocorrido na saida do . ~
aceleragéo ) isolagcdo do condutor,
inversor. o
Sobre-corrente ou cabo danificado.
0C2 durante . )
desaceleracéo 2. A carga é muito pesada 2. Aumente o tempo
ou o tempo Acc/Dec é muito ’ .
Acc/Dec ou selecione
curto. . .
uma capacidade maior
Sobre corrente para o inversor.
durante 3. Acurva V/F ndo é
0C3 funcionamento apropriada. .
com velocidade 3. Che\()/l::e e ajuste a
curva .
constante 4.Mudanca rependina da
carga.
Sobre-tenséao 1. O tempo Dec é muito 1. Aumente o tempo
ov1 durante curto e a energia Dec ou conecte o
aceleracao regenerativa do motor é resistor de frenagem.
muito grande.
Sobre-tensao 2. Diminua a tens&o de
ov2 durante

desaceleragao

2. Tensédo de entrada é

entrada de acordo com
as especificagdes.
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Sobre tenséo

quando
Oov3 funcionamento
com velocidade
constante
1. Falta de fase na
alimentagéo.
2. Perda momentanea da
alimentagéo
= Inspecione a entrada
Sub tenséo no . ~
uv ) o de alimentagdo ou faga
barramento DC | 3. Ligagao dos terminais de | 4 ligagdio.
entrada da alimentagao
estdo soltos.
4.Flutuacdes de tensao de
alimetagéo sdo grandes.
1. Selecione a variavel
1. Carga pesada no motor de frequéncia no motor
em velocidade baixa por um
longo tempo. 2. Cheque e ajuste a
Sobre cargano | 2. Curva impropria curva V/F.
OoL1 . =
motor 3. Disparo da protecéo de
sobre carga (PB.01) 3. Cheque e ajuste
4. Mudanga repentina de PB.01
carga.
4. Cheque e carregue.
1. Aumente o tempo
Acc/Dec ou selecione
1. Carga é muito pesada ou um in\_/ersor de_
o tempo Acc/Dec € muito capacidade maior.
curto.
Sobre carga no 2. Cheque e ajuste a
OoL2 curva V/F.

inversor

2. Curva V/F impropria

3. A capacidade do inversor
é muito pequena.

3. Selecione inversor
de capacidade maior.
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Falha na fase de

1. Falta de fase na
alimentagao

2. Perda momentanea da
alimentagao

Cheque a fiagéo,

SPI rad 3. Ligacéo dos terminais de instalaggo e
entrada entrada da alimentac&o alimentagao.
estdo soltos.
4 Flutuagdes de tenséo de
alimetagéo sdo grandes.
5. Balanceamento entre as
fases néo é bom
1. Ha um fio quebrado no
cabo de saida
Falha na fase de 2. Ha um fio quebrado no Cheque a fiagdo e a
SPO . L . -
saida motor de ventilagao. instalagao.
3. Terminais de saida estao
soltos.
EF Falha externa Ex: Falha externa detectada Inspecione o
no terminal de entrada. equipamento externo.
1. Instale unidade de
1.Temperatura ambente & refrigeracéo.
Sobre muito alta.
OH1 aquecimento no 2. Remova fonte de
retificador 2. Fonte de calor préxima. calor.
3. Cooler do inversor parado | 3. Substitua o
ou danificado. ventilador
Sobre 4. Obstrugao do canal de 4. Limpe o canal de
OH2 aquecimento no ventilacao ventilagdo.
IGBT 5. Frequéncia portadora é
muito alta. 5. Diminua a

frequéncia portadora.
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1 C(.Jnflgl’Jra.gao de baud 1. Configure um baud
rate imprépria. .
rate apropriado.
Falha de 2 Receblmento de 2.Cheque a
CE s informagéo errada. L s
comunicagao comunicagao dos
dispositivos e sinais.
3. Comunicagao é
interrompida por muito
tempo.
1. Fios ou conectores da
placa de controle estéo 1. Cheque a ligacao.
Falha na deteccéo soltos.
ITE ¢ 2. O sensor Hall esta o
de corrente danificado. 2. Solicite suporte
3.Circuito amplificador esta técnico.
anormal.
1. Configure os valores
1. Configuragéo imprépria dos parametros de
dos parametros do motor. acordo com a placa de
TE Falha no auto identificagdo do motor.
ajuste )
2. Tempo de auto ajuste
excedido. 2. Cheque a fiagao do
motor.
1. Pressione
[STOP/RESET]
EEP Falha na 1. Falha no controle dos FS;(;ZI/,RESE para
EEPROM parametros R/W L
2. Solicite suporte
técnico
1. Inspecione a ligagao
1. Realimentacéo do PID da realimentagéo da
Falha na desconectada. PID.
PIDE realimentagéo da
PID 2. Fonte da realimentagao 2. Inspecione a fonte
do PID desaparece. de realimentagéo da
PID.
1. Falha no circuito de 1. !nspecmne a
unidade de franagem,
frenagem ou dano no tubo .
substitua o tubo de
de frenagem.
Falha na unidade frenagem.
BCE
de frenagem
2. Baixa resisténcia da
= . 2. Aumente a
conexao externa do resistor A
resisténcia de
de frenagem.
frenagem.
Reserva de fabrica
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Sec¢ao 11.03 7.2 Solugoes e Falhas Comuns

O inversor pode ter as seguintes falhas ou mau funcionamento durante a operagéo, por
favor consulte as seguintes solugdes:
7.2.1 Display nao liga quando inversor é alimentado:
® Inspecione se a tensdo de alimentagdo € a mesma da tens&o caracteristica do
inversor ou verifique se existe alimentagdo com multimetro.
® |nspecione se a ponte refiticadora trifasica esta em boas condigbes ou ndo. Se a
ponte ratificadora esta danificada consulte o suporte técnico.
® Cheque a luz de carga. Se a luz estiver desligada a falha é principalmente na
ponte retificadora ou no resistor de armazenamento. Se a luz estiver acesa, a falha
pode ser no chaveamento da alimentagéo. Por favor solicite suporte técnico.

7.2.2 Fonte de alimentacdao de ar é desligada imediatamente apés seu

ligamento:

® [nspecione se a alimentacédo de entrada esta aterrada ou em curto circuito.

® |Inspecione se a ponde retificadora esta queimada ou n&o. Se estiver danificada,
solicite suporte.

7.2.3 O motor ndo se move com o inversor em funcionamento:

® |Inspecione se existe saida trifasica balanceada entre U, V, W. Se existir, o motor
pode estar danificado, ou mecanicamente travado.

® Se a saida ndo esta balanceada ou esta perdida, a placa de poténcia do inversor
ou médulo de saida podem estar danificados, solicite suporte técnico.

7.2.4 O display do inversor trabalha normalmente quando ligado mas muda

entrada quando esta em funcionamento.

® |Inspecione se a saida do inversor esta em curto circuito. Se estiver, por favor
solicite suporte técnico.

® Inspecione se existem falhas de aterramento.

® Se existir um escorreagamento, e a distancia entre o motor e o inversor for muito
grande, é recomendado instalar um reator de saida AC.
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Artigo XIl. 8. MANUTENGAO

&\ ADVERTENCIA

® Manutengao deve ser executada de acordo com os métodos designados de

manutengao.

e Manutengao, inspecao e substituicdo de pecas deve ser feito somente por
pessoa autorisada.

e Depois desligue o circuito central de alimentagao, espere por 10 minutos
antes de executar manutengao ou inspecionar.

e NAO toque diretamente nos components ou dispositivos da placa PCB.
Caso contrario, o inversor pode ser danificado pela eletroestatica.

eDepois da manutengao todos os parafusos deveram ser apertados.

Sec¢ao 12.01

Para prevenir falhas no inversor e fazé-lo operar suavemente em alta-performance

8.1 Manutencao Diaria

por um longo tempo, o usudrio deve inspecionar o inversor periodicamente

(semestralmente) A tabela a seguir indica o contetido da inspenséo.

Itens para Inspecao principal Critério
serem Conteudo da A . .
checados inspegsio Frequéncia Meios/Métodos
1. Temperatura ambiente
deve ser menor que 40 graus,
caso contrario os valores
1. Ponto do ajustados deveram ser
1.Temperatura . L .
) ) termémetro - diminuidos. A umidade deve
Ambiente 2. Humidade o .
) higrometro estar de acordo com o que foi
de 3. Poeira ~ .
. 2. Observagao pedido.
operagao 4. Vapor i X
5 Gases 3. Checagem 2. Sem acumulo de pd, sem
' visual e por cheiro tracos de vazamento de
aguas e sem condensados.
3. Sem cor ou cheiro anormal.
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1.0peragdo  suave  sem

. . 1. Ponto do vibragao
1. Vibragao . . .
; termdémetro 2. Ventilador esta trabalhando
2. Resfriamento . L
Inverter ) 2. Observacao em boas condicdes.
e aquecimento . .
3. Ruido compreensiva | Velocidade e fluxo de ar
' 3. Verificagao auditiva normal. Sem aquecimento
anormal. Sem ruido anormal
1. Sem vibragéo anormal e
. B 5 sem ruido anormal.
1. Vibragao 1. Observacao .
L 2. Causar aquecimento
Motor 2. Calor 2. Ponto de termémico
i L » anomal. Sem causa de
3. Ruido 3. Verificagao auditiva .
aquecimento anormal.
3. Sem ruido anormal.
1. Tenséo de
alimentagao
Status 2. Tensdo de i . L
) 1. Voltimetro 1. Satisfazendo especificagédo
dos saida do . . ) o
. . 2. Voltimetro retificador | 2. Satisfazendo especificagéo
para - inversor i . L
3. Amperimetro 3. Satisfazendo especificagéo
metros 3. Corrente de i
. 4. Ponto de 4. Aumento de temperatura é
de saida do R
B . termémetro menor que 40 graus
operacao inversor

4. Temperatura
interna

Sec¢do 12.02 8.2 Manutengao Periddica

Usuario deve checar o driver a cada 3 ou 6 meses de acordo com o ambiente atual.

8.2.1

Cheque se os parafusos dos terminais de controle estdo frochos. Se

estiverem, apeete-os com um chave de fenda.

8.2.2 Cheque se os terminais do circuito principal estdo conectados corretamente,

e se 0s cabos estao super aquecidos.

8.2.3 Cheque se os cabos de alimentagédo e cabos de controle estdo danificados,

cheque especialmente a isolagéo do cabo e a tubilagao.

8.2.4 Cheque se as fitas de isolamento em volta dos plugs estédo danificadas.

8.2.5 Limpe a poeira dos PCBs e duto de ar com um aspirador de pé.

8.2.6 No caso de equipamentos que foram armazenados por muito tempo, eles

deve ser ativados a cada dois anos. Quando usar fonte de tensdo AC
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para alimentar o equipamento, use um regulador de tensdo para
aumentar a tensdo de entrada para escala de tens&o de entrada
gradualmente. O equipamento deve ser ligado por 5 horas sem carga.

8.2.7 Antes de teste de desempenho de isolagdo todos os terminais de
entrada e saida do circuito principal deve ser curto circuitado com os
condutores. Entdo prosiga o teste de isolagdo para o terra. O teste de
isolagdo de um unico terminal para o terra é proibido, caso contrario o
aparelho podera ser danificado. Por favor, use um megometro de 500 V.

8.2.8 Antes do teste de isolagdo do motor, desconecte o motor do
equipamento para impeder danos.

Sec¢ao 12.03 8.3 Substituicao de Pegas de Reposigao:
Cooler e capacitores eletroliticos sdo pegas de reposicdo, por favor faca a
substituicdo periddica para certificar-se de uma operagdo segura, livre de falhas e
por um longo prazo. Os periodos de substituigdo s&o os seguintes:
e Cooler: Deve ser substituido quando usado por mais de 20000 horas.

o Capacitores eletroliticos: Devem ser substituidos por mais de 30000 ~40000 horas.
Secdo 12.04
Secdo 12.05 8.4 Garantia

A garantia de fabrica desse produto é de 12 meses a partir da data da compra.

100

DAKOL INSTRUMENTOS E SISTEMAS LTDA.
www.dakol.com.br info@dakol.com.br Tel: (11) 3231-4544




Lista das Funcbes dos Parametros

Artigo Xlll. 9. LISTA DAS FUNCOES DOS

PARAMETROS

Nota:
B Grupo PE sao pré-definidos pelo fabricante, usuarios estdo proibidos de

acessar esses parametros

B . A coluna "Modificar" determina os parametros que podem ser modificados

ou nao.

“0” indica qual desses parametros podem ser modificados o tempo todo

“®”indica qual desses parametros ndao podem ser modificados durante o

funcionamento do inversor.

“®”indica qual desses parametros sao somente para leitura.

B "Parametros de fabrica" indica o valor de cada parametro quando os

parametros de fabrica sao restaurados, mas esses parametros detectados

ou valores gravados nao podem ser restaurados.

Configu- No.
Codigo da - OMIU \ogifi- | 0
Funcdo Nome Descrigéo ragéo de car De
g Fabrica Série
Grupo P0: Fungoes Basicas
Selecio do modo de 0: controle vetorial sensorless
P0.00 ¢ 1:controle V/F 0 0
controle
2:controle de torque
0:IHM(LED desligado)
P0.01 Fzgefudnii(z;::eic:z 1: Terminal (LED piscando) 0 1
P 2:Comunicagao(LED acesso)
0:Valido, salva o valor UP/DOWN quando o
inversor é desligado.
Configuracio teclas 1: Valido, nao salva o valor UP/DOWN
P0.02 gurag quando o inversor é desligado. 0 (@) 2

UP/DOWN

2:Invélido
3: Vélido durante o funcionamento, perde os
valores quando o inversor para
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Configu- No.
Cadigo da - OO ppodifi- | O
Funcio Nome Descrigao racdo de car De
5 Fabrica Série
0: IHM
1: A1
2. Al2
P0.03 f:”ﬁr:l(.’ad: 3: Al1+AI2 0 0 3
requenci 4. Multi-speed
5: PID
6: Comunicagéo
P0.04 Freqiiéncia maxima | 10.00~600.00Hz 50.00Hz 4
P0.05 Limite alto de | 5, 56 po 04 50.00Hz| © 5
frequéncia
pogs | Hmitebaxode 1,454, po.os 0.00Hz | O 6
frequiéncia
P0.07 Referéncia de | 4 0 Hz ~ P0.04 50.00Hz| O | 7
freqliéncia da IHM
T p Depende
P0.08 empo de 0.0~3600.0s do o 8
aceleragao 0
modelo
T p Depende
Po.0g | SmPoce 0.0~3600.0s do 0 9
desaceleragéo 0
modelo
= L 0: Horario
P0.10 ifﬁig:ﬁ:ﬁfc’ 1: Anti-horério 0 10
unet © | 2: Proibido reverter
Freqléncia Depende
P0.11 d 1.0~15.0kHz do 0 11
portadora
modelo
Parametros de 0: Sem agao.
P0.12 ) 1:Auto-ajuste com motor em funcionamento. 0 12
auto-ajuste do motor X
2:Auto-ajuste com motor parado.
0: Sem agao.
P0.13 Restaurar 1: Restaurar com as configuragdes de 0 13
Parametros fabrica.

2: Deletar as falhas armazenas na memoria.
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figu- No.
Codigo da » Configu- | \1ogific | N°
Funcdo Nome Descrigéo racéo de car De
E Fabrica Série
0:Desabilitado.
P0.14 Fungéo AVR 1:Habilitado o tempo todo. 2 o 14
2:Desabilita durante a desaceleragéo.
Grupo P1: Controle de Partida e Parada
P1.00 | Modode Partida | O arida direta _ 0 15
1: Frenagem DC e partida
Freq Géncia de
P1.01 . 0.00~10.00Hz 1.5Hz 0 16
Partida
Tempo de
proz | Permanéncada |, g, o 00s | o | 17
Freq Géncia de
Partida
Corrente de
P1.03 | Frenagem DC antes | 0.0~150.0% 0.0% 0 18
da Partida
Tempo de Frenagem
P1.04 .0~50. 0.0s (0] 19
DC antes da Partida 0.0~50.0
P1.05 Modo de Parada 0: Tempo de dles,acleleragao 0 o 20
1: Parada por inércia
Freq Géncia para
P1.06 ~ 0.00Hz o 21
Partida do Freio DC 0.00~P0.04
Tempo de Espera
P1.07 ~ 0.0s O 22
antes da Parada DC 0.0~50.0s
P1.08 Correntede 14 o156 0% 00% | o | 23
Frenagem DC
p1.0g | TempodeFrenagem |, o g4 o 00s | o | 24
DC
Tempo de Zona
P1.10 Morta entre a 0.0~3600.0s 0.0s (6] 25
Reverséo do Motor
Habilitar a Reverséo
P1.11 quando o Inversor | 0:Desabilitado 0~1 o 26

esta em
Funcionamento

1:Habilitado
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Configu- No.
Cadigo da - OO ppodifi- | O
Funcio Nome Descrigao racdo de car De
5 Fabrica Série
P1.12 Reservado 0 27
Grupo P2: Parametros do Motor
) Depende
P2.00 Opgao G/P 0: G Mode do 28
1: P Model modelo
Depende
P2.01 Poténcia do Motor | 0.4~900.0kW do 29
modelo
P2.02 Freq uénciado | 411,-po.04 50.00Hz 30
Motor
Depende
P2.03 RPM do Motor 0~36000rpm do 31
modelo
Depende
P2.04 Tens&o do Motor | 0~2000V do 32
modelo
Depende
P2.05 Corrente do Motor [ 0.8~2000.0A do 33
modelo
A Depende
P2.06 Resisténciado 1, 11-g5.5350 do 0 34
Estator do Motor modelo
- Depende
P2.07 Resisténcia do Rotor 0.001~65.5350 do o 35
do Motor modelo
N Depende
P2.08 Indutancia de Fulga 0.1~6553.5mH do o 36
do Motor modelo
A Depende
P2.09 Indutancia Mutua do 0.1~6553.5mH do o 37
Motor modelo
Depende
p2.10 | CorentedoMotor 1,0, sor 35a do o 38
sem Carga modelo
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Grupo P3: Controle Vetorial

Ganho Proporcional

P3.00 ~ 39
KP1 ASR 0~100 20 o
P31 | TempolntegralKIT 61 10.00s 050s | © 40
ASR
paoz | Chaveamentono |, a,. p3os 500Hz | O | 41
Ponto1 ASR ’ ’ ’
Ganho Proporcional
P3.03 ~ 42
KP2 ASR 0~100 15 O
P304 | TempolntegralKi2 61 10.00s 100s | O | 43
ASR
P35 | Chaveamentono o, 4, b o4 10.00Hz| © 44
Ponto2 ASR ’ ’ ’
p3oe | Compensagdode |5, 4 n40 09 100% | O | 45
Escorregamento
P3.07 Limite de Torque | 0.0~200.0% 150.0% (0] 46
GrupoP4: Controle V/IF
P4.00 Selegéo da Curva | 0:Curva linear 0 47
VIF 1:Curva de torque (curva de ordem 2)
P4.01 Otimizagao do 0.0%: (auto) 0.0% o) 48
Torque 0.171~10.01]
Interrupgdo da
P4.02 Otimizagao do 0.0%~50.0% (Freqiiéncia do motor) 20.0% 49
Torque
Limite de
P4.03 Compensagéo de | 0.00~200.0% 0.0% 0 50
Escorregamento V/F
Selegéo do modo . -
P4.04 Econdémico de O.Desablllta 0 51
. " 1:Habilitado
Energia Automatico
P4.05 Reservado . 52
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P5 Grupo: Terminais de Entrada

0: Invalido
P5.00 Fungéo do Terminal | 1: Sent!do Hor.alo ‘ 1 53
S1 2: Sentido Anti-Horario
3: Controle a 3 fios
4: JOG Horario
5: JOG Anti-Horaio
Funca Terminal | 6: Arci
P5 01 ungéo do Terminal | 6: Parada por Inércia 4 54
S2 7: Reset de Falhas
8: Entrada de Faha Externa
9: Comando UP (MOP)
10: Comando DOWN (MOP)
11: Limpa UP/DOWN:
12: Mult-speed Referéncia1
13: Mult-speed Referéncia 2
Funcao do Terminal 14: Mult-speed Referéncia3
p5.02 | Uneee 303 erminal | 45. Selegao Tempo ACC/DEC 7 55
16:Pausa PID
17:Pausa da Operagdo Transversal
18: Reset da Operagao Transversal
19: Rampa de ACC/DEC
20: Desabilita o Controle do Torque
21: UP/DOWN invalido Temporariamente
P5.03 Fungéo do Terminal | 22-25: Reservado 0 56
S4
P5.04 Liga/desliga Tempo 1~10 5 o 57
dos Filtros
0: Modo1 de controle a 2 fios
P5.05 Modo. de Controle~do 1: Modo2 de controle a 2 fios 0 58
Sentido de Rotagdo | 2: Modo1 de controle3
3: Modo3 de controle3
Mudanca da Taxa de
) 0.50
P5.06 Configuragao 0.01~50.00Hz/s Hafs (0] 59
UP/DOWN
P5.07 | Limite Baixo da Al1 | 0.00V~10.00V 0.00V o 60
Limite Baixo da Al1
P5.08 | Correspondente a -100.0%~100.0% 0.0% (@) 61
Configuragéo
P5.09 [ Limite Alto da A1 0.00V~10.00V 10.00V o 62
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Limite aAto da Al1

P5.10 [ Correspondente a -100.0%~100.0% 100.0% 63
Configuragédo
Tempo do Filtro
P5.11 ~ 0.10s 64
Constante da Al1 0.00s~10.00s
P5.12 | Limite Baixo da Al2 | 0.00V~10.00V 0.00V 65
Limite Baixo da Al2
P5.13 [ Correspondente a -100.0%~100.0% 0.0% 66
Configuragédo
P5.14 [ Limite Alto da A2 0.00V~10.00V 10.00V 67
Limite Alto da Al2
P5.15 [ Correspondente a -100.0%~100.0% 100.0% 68
Configuracédo
Tempo do Filtro
P5.16 ~ 0.10s 69
Constante da Al2 0.00s~10.00s
P6 Grupo: Terminais de Saida
0: Sem Saida
. i 1: Motor Girando no Sentido Horario
P6.00 Selegdo da Saida Y 2: Motor Girando Sentido Anti-Horario 1 70
3: Saida de Falha
4: FDT Alcangado
5: Freqliéncia Alcangada
Selecio do Relé de 6: Funcionamento em Velocidade Anula
P6.01 ¢ Saida 7: Limite Alto de Frequéncia Alcangado 3 71
8: Limite Baixo de Freqiiéncia Alcangado
9~10: Reservado
0:Frequéncia atual
1: Frequéncia de Referéncia
2: Velocidade do Motor
3: Saida de Corrente
= 4: Tenséo de Saida
P6.02 Selegédo da AO 5 Poténcia de Saida 0 72
6: Saida de Torque
7:Al1 Tensao
8: Al2 Tensao/ Corrente
9~10: Reservado
P6.03 Limite Baixo da AO | 0.0%~100.0% 0.0% 73
Limite Baixo AO
P6.04 Correspondente a | 0.00V ~10.00% 0.00V 74

Saida
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P6.05 Limite Alto da AO | 0.0%~100.0% 100.0% 0 75
Limite Alto AO
P6.06 Correspondente a | 0.00V ~10.00V 10.00vV (e} 76
Saida
Grupo P7: IHM

P7.00 Password 0~65535 0 O 77

P7.01 Selegdo da Lingua OEChm?S 0 0] 78
1: Inglés

Coniar os 0:Invélido
P7.02 P P ‘ 1: Upload do Inversor 0 79
arametros 2: Download para o Inversor
Selecéo da Fungao 0JOG

P7.03 QUICK/JOG 1: Sentido de Rotagéo 0 80
2: Limpa a Configuragdo UP/Down
0: Valido quando o Parametro P0.01=0
1: Valido quando o Parametro P0.01=0 ou a

P7.04 Funcéo da Opcéo| | entrada de controle for igual a 1. 0 o 81

’ ISTOP/RS 2: Vélido quando o parametro P0.01=0 ou o

controle de comunicacéo for igual a 2.
4=Sempre valido
0: Preferencialmente a IHM Externa
1: Funciona as 2 IHM’s, Porém Somente a
IHM Externa é Valida.

P7.05 a 0 (0] 82

Seleggo IHM 2:Funciona as 2 IHM’s, Porém Somente a
IHM Local é Valida
3:Funciona as e as 2 IHM’s s&o Validas.
0~0X7FFF
BITO: Frequéncia de Saida
BIT1: Referéncia de Frequéncia
BIT2: Tens&o do Barramento DC
BIT3: Tensé&o de Saida
BIT4: Corrente de Saida
. BIT5: Velocidade de Rotagao
ie'eg_a" |d° Estado | gire; poténcia de Saida
P7.06 0 Display om0 | g17: Torque de Saida OXFF fo) 83

Inversor em
Trabalho

BIT8: Preset PID

BIT9: Realimentagdo PID

BIT10: Estado do Terminal de Entrada
BIT11: Estado do Terminal de Saida
BIT12: Al1

BIT13: AI2

BIT14: N° do Passo da Funcédo Mult-Speed
BIT15: Reservado

108
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P7.07

Selegao do
Paréametro Mostrado
no Display com o
Inversor em Stop

0~0X1FF

BITO: Referéncia de Frequéncia
BIT1: Tensado do Barramento DC
BIT2: Estado do Terminal de Entrada
BIT3: Estado do Terminal de Saida
BIT4: Presset PID

BIT5: Realimentagéo PID

BIT6: Al1

BIT7: Al2

BIT8: N° do Passo da Fungao Mult-Speed

BIT9~15: Reserved

OxFF

84

P7.08

Temperatura do
Modulo Retificador

0~100.001

85

P7.09

Temperatura do
Modulo IGBT

0~100.011

86

P7.10

Verséo do Software

87

P7.11

Tempo Acumulado
de Funcionamento

0~65535h

88

P7.12

3° Ultima Falha

P7.13

Penultima Falha

0: Em Falhas

1: Falha IGBT Fase-U (OUT1)

2: Falha IGBT Fase-V(OUT2)

3: Falha IGBT Fase-W(OUT3)

4: Sobre Corrente Durante a
Aceleragao(OC1)

5: Sobre Corrente Durante a
Desaceleragdo(OC2)

6: Sobre Corrente Durante Regime
Constante de Velocidade (OC3)

7: Sobre Tenséo Durante a
Aceleragao(OV1)

8: Sobre Tenséo Durante a
Desaceleragao(OV2)

9: Sobre Tensédo Durante Regime
Constante de Velocidade (OV3)

10: Sub-Tens&o no Barramento DC(UV)

11: Sobrecarga no Motor (OL1)

12: Sobrecarga no Inversor (OL2)

13: Falta de Fase na Entrada (SPI)

14: Falta de Fase na Saida(SPO)

15: Sobre Aquecimento no Retificador
(OH1)

16: Sobre Aquecimento no IGBT (OH2)

17: Falha Externa (EF)

18: Falha na Comunicagéo (CE)

19: Detecgéo de Falha de Corrente(ITE)

89

90
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20: Falha de Auto-Ajuste (TE)
21: Falha na EEPROM (EEP)

P7.14 Falha Corrente 22: Falha na Realimentagédo do PID (PIDE) 91
23: Falha na Unidade de Frenagem (BCE)
24: Reservado
Freqliéncia de Saida
P7.15 no Momento da Frequencia de Saida no Momento da Falha. 92
Falha
Corrente de Saida
P7.16 no Momento da Corrente de Saida no Momento da Falha. 93
Falha
Voltagem do
P717 Barramento DG o :j/:l't:aaglr?: do Barramento DC no Momento 04
Momento da falha '
Estado dos
i Terminais de | BIT3 | BIT2 [ BIT1 [ BITO | o
' Entrada no Momento | S4 S3 S2 S$1
da Falha
Estado dos
b7 19 | Terminais de Saida |[ BIT3 [ BIT2 | BIT1 | BITO | o6
no Momento da RO Y
Falha
Grupo P8: Fungdes de Aperfeicoamento
Depende
T d
P8.00 empo ge 0.1~3600.0s do 97
Aceleracéo1 modelo
Depende
T
P8.01 empo de 0.1~3600.0s do 98
Desaceleragéo1 modelo
P8.02 Referéncia de JOG | 0.00~P0.04 5.00Hz 99
Depende
P8.03 Tempo de 0.1~3600.0s do 100
Aceleragéo JOG modelo
Depende
P8.04 Tempo de 0.1~3600.0s do 101
Desaceleragéo JOG modelo
P8.05 [ Frequéncia de Salto | 0.00~P0.04 0.00Hz 102

110
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Largura da Banda de

P8.06 ~ 103
Frequéncia de Salto 0.00~P0.04 0.00Hz
P8.07 Amplitude 0.0~100.0% 0.0% 104
Transversal
P8.08 Ocilaggo da 1, o g4 o, 0.0% 105
Frequéncia
P8.09 Aumento do tempo 0.1~3600.0s 5.0s 106
de passagem
P8.10 Queda do tempo de 0.1~3600.0s 5.0s 107
passagem
P8.11 Tempo para Auto 03 0 108
Reset
P8.12 | Intervalo entre Reset | 0.1~100.0s 1.0s 109
P8.13 Nivel FDT 0.00~ P0.04 50.00Hz 110
P8.14 Atraso FDT 0.0~100.0% 5.0% 111
Range de deteccéao
P8.15 de freqliéncia 0.0~100.0%'Maxima Frequenciarl 0.0% 112
Tenséao de Disparo Depende
P8.16 de Frenagem 115.0~140.0% do 113
modelo
Coeficiente de
P8.17 Velocidade de | 4 g9 gos 100.0% 114
Rotagao
Grupo P9: Controle PID
0: Keypad
= 1: Al
P9.00 Selegao do Presset 2 A2 0 115
do PID N
3: Comunicagéo
4: Multi-Speed
P9 01 Presset do PID pela 0.0%~100.0% 0.0% 116

IHM
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Selegao de (1) 2:;
P9.02 i 5 ’ 0 o 117
ReallmT;TtDagao do 2 AI4AI2
3: Comunicagéo
P9.03 Caracteristicas da | 0: Posm\{e 0 o 118
Saida do PID 1: Negative
Poos | Ganno T}r(‘;f;orc'o”a' 0.00~100.00 100 | o | 119
P9.05 Tempo Integral (Ti) [0.01~10.00s 0.10s (e} 120
P9.06 Temp"(gg‘;re”“a' 0.00~10.00s 0.00s o 121
P9.07 Tempo de 0.01~100.00s 010s | O | 122
Amostragem (T)
P9.08 Limite de bias 0.0~100.0% 0.0% o 123
Valor de Deteccéao
P9.09 de Perda da 0.0~100.0% 0.0% o 124
Realimentacéo
Tempo de Detecgéo
P9.10 de Perda da 0.0~3600.0s 1.0s (e} 125
Realimentacéo
Grupo PA: Controle Multi-Speed
PA.00 Multi-Speed 0 -100.0~100.0% 0.0% o 126
PA.01 Multi-Speed 1 -100.0~100.0% 0.0% o 127
PA.02 Multi-Speed 2 -100.0~100.0% 0.0% o 128
PA.03 Multi-Speed 3 -100.0~100.0% 0.0% o 129
PA.04 Multi-Speed 4 -100.0~100.0% 0.0% o 130
PA.05 Multi-Speed 5 -100.0~100.0% 0.0% o 131
PA.06 Multi-Speed 6 -100.0~100.0% 0.0% o 132
PA.07 Multi-Speed 7 -100.0~100.0% 0.0% o 133
Grupo PB: Fungées de Protecdao
Protecio de 0: Desabilitado
PB.00 ¢ 1: Normal motor 2 134
Sobrecarga do Motor | . .
2: Variar a frequencia do motor.
Protecao de
PB.01 Sobrecarga de 20.0%~120.0% 100.0% (0] 135

Corrente no Motor
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Disparo para

PB.02 Funcionamento do | 70.0~110.0% 80.0% 136
Motor por Inércia
Taxa de Redugéo
PB.03 | para Funcionamento | 0.00Hz~P0.04 0.00Hz 137
do Motor por Inércia
Protecdo Contra .
0: Desabilitado
PB.04 sobre Cargade | 4 -\ itado 0 138
Parada
Ponto de protecéo Depende
PB.05 | contra sobre carga |110~150% do 139
na Parada modelo
Disparo do Limite —50N0 G:160%
PBO8 | Attode Corrente | 907200% P:120% 140
Taxa de Redugéo de
Freqiiéncia Quando - 10.00
PB.07 o Limite de Corrente 0.00~100.00Hz/s Hz/s 4
é Alcangado
Grupo PC: Comunicagao Serial
PC.00 Enderego Local 0~247 1 142
0: 1200BPS
1: 2400BPS
. 2: 4800BPS
PC.01 Selecéo Baud Rate 3- 9600BPS 3 143
4: 19200BPS
5: 38400BPS
0: RTU, 1 start bit, 8 data bits, no parity
check, 1 stop bit.
1: RTU, 1 start bit, 8 data bits, even parity
check, 1 stop bit.
2: RTU, 1 start bit, 8 data bits, odd parity
check, 1 stop bit.
3: RTU, 1 start bit, 8 data bits, no parity
check, 2 stop bits.
4: RTU, 1 start bit, 8 data bits, even parity
check, 2 stop bits.
PC.02 Formato do Dado 5: RTU, 1 start bit, 8 data bits, odd parity 0 144

check, 2 stop bits.

6: ASCII, 1 start bit, 7 data bits, no parity
check, 1 stop bit.

7: ASCII, 1 start bit, 7 data bits, even parity
check, 1 stop bit.

8: ASCII, 1 start bit, 7 data bits, odd parity
check, 1 stop bit.

9: ASCII, 1 start bit, 7 data bits, no parity
check, 2 stop bits.

10: ASCII, 1 start bit, 7 data bits, even parity
check, 2 stop bits.
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11: ASCII, 1 start bit, 7 data bits, odd parity

check, 2 stop bits.

12: ASCII, 1 start bit, 8 data bits, no parity

check, 1 stop bit.

13: ASCII, 1 start bit, 8 data bits, even parity

check, 1 stop bit.

14: ASCII, 1 start bit, 8 data bits, odd parity

check, 1 stop bit.

15: ASCII, 1 start bit, 8 data bits, no parity

check, 2 stop bits.

16: ASCII, 1 start bit, 8 data bits, even parity

check, 2 stop bits.

17: ASCII, 1 start bit, 8 data bits, odd parity
check, 2 stop bits.

Tempo de Atraso na

PC.03 L 0~200ms 5 145
Comunicagdo
PC.04 Tempo de Timef)ut 0.0: Desabilitado 0.0s 146
da Comunicagéo | 0.1~100.0s
0:Alarme e Stop
= 1:Sem Alarme e Continua o Funcionamento
Acéo em Caso de
2:Sem Alarme mas para o Inversor de
PC.05 Erro na 1 147
Comunicacio Acordo com P1.05(se P0.01=2)
¢ 3: Sem alarme, mas para de Acordo com
P1.05
Local da Unidade do Led
0:Responde para Escrever
1:Nao Responde para Escrever nos 10
PC.06 Acéo de Resposta | Locais dos Led 0 148
0: Nao Salva a Referencia Quando
Desligado
1:Salva a Referencia Quando é Desligado
Grupo PD: Fungdes Suplementares
Baixa Freqiiéncia de
PD.00 | Limite de Restrigdo a | 0~500 5 149
Oscilagao
Alta Freqiiéncia de
PD.01 | Limite de Restrigdo a | 0~500 100 150
Oscilagao
Amplitude de
PD.02 Restricao a 0~10000 5000 151
Oscilagao
pp.o3 | Bandade Restrigdo 0.0~P0.04 12.5Hz 152

a Ocilagéo
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PD.04 Rest.riqé? a O:Habilitgfdo 0 o 153
Oscilagao 1:Desabilitado
0:PWM Modo 1
PD.05 Modo PWM 1:PWM Modo 2 0 154
3: PWM Modo 3
0:IHM
Fonte de ;ﬁ:;
PD.06 i 5 ) 0 (0] 155
Confl?:rrafso do 3. Al+AI2
q 4: Configuragédo Mult-Speed
5: Comunicagéo
PD.07 Configuragao de -100.0%~100.0% 0 0 156
Torque pela IHM
0:IHM(P0.05)
1:Al1
PD.08 Selegdo de Limite | 2:Al2 0 o 157
Alto de Frequéncia | 3: Al1+AI2
4:Configuracédo Mult-Speed
5: Comunicagdo
Selegéo Automatica | ..
PD.09 deLimite de | OHapiltado 0 o | 158
1:Desabilitado
Corrente
Grupo PE: Configuragdo de Fabrica
PE.00 Password de fabrica | 0~65535 e . 159
Segao 13.01 9.1 Parametros Especias para Série de Inversores de Alta
Velocidade CHE150
Cédigo da » Configurag | o ific
Funcio Nome Descrigao ao de ar
¢ Fabrica
Grupo P0: Fungoes Basicas
P0.04 Frequéncia Maxima 10.00~1500.0Hz 1000.0Hz
P0.05 Limite Alto de P0.06~ P0.04 10000Hz | ©
Frequéncia
P0.07 Referéncia de 0.00 Hz ~ P0.04 10000Hz | ©
Freqiiéncia pela IHM
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Grupo P4:controle VIF

0:Curva Linear
1:Cuva Definida pelo Usuario
P4.00 Selegdo da Curva V/F | 2:Curva de Torque StepDown(ordem 1.3) 0
3:Curva de Torque StepDown (ordem 1.7)
3:Curva de Torque StepDown (2.0)
P4.03 Freqliéncia 1 V/IF 0.0Hz ~ P4.05 100.0Hz (0]
P4.04 Tensdo 1 V/IF 0 ~ 100% (Tensao Caracteristica do Motor) 10.0%
P4.05 Freqléncia 2 V/F P4.03 ~ P4.07 600.0Hz (0]
P4.06 Tenséo 2 V/F 0~100% (Tensé&o Caracteristica do Motor) 60.0%
P4.07 Freqiéncia 3 V/IF 0~100% (Freqiiéncia Caracteristica do Motor) 1000.0Hz (0]
P4.08 Tenséo 3 V/F 0~100% (Tensé&o Caracteristica do Motor) 100.0%
Limite de
P4.09 Compensagéo de 0.00~200.0% 0.0% o)
Escorregamento
P4.10 Se[egéo de Modo . O:Des(ja‘bilitado 0
Econdmico de Energia | 1:Habilitado
Segao 13.02
Secdo 13.03 9.2 Parametros Mostrados na IHM (LCD)
Cadigo da fungéo Nome LCD Display
P0.00 Selegéo do Modo de Controle CONTROL MODE
P0.01 Fonte de Comandos para Funcionamento RUN COMMAND
P0.02 Configuracédo Teclas UP/DOWN UP/DOWN SETTING
P0.03 Referéncia de Velocidade A FREQ SOURCE A
P0.04 Freqiiéncia Maxima MAX FREQ
P0.05 Limite Alto de Fréquéncia UP FREQ LIMIT
P0.06 Limite Baixo de Freqiiéncia LOW FREQ LIMIT
P0.07 Referéncia de Frequéncia da IHM KEYPAD REF FREQ
P0.08 Tempo de Aceleragéo 0 ACC TIME 0
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Cadigo da fungéo Nome LCD Display
P0.09 Tempo de Desaceleragao 0 DEC TIME 0
P0.10 Selecdo da Diregao de Funcionamento RUN DIRECTION
P0.11 Frequiéncia Portadora CARRIER FREQ
P0.12 Parametros de Auto-Ajuste do Motor AUTOTUNING
P0.13 Restaurar Parametros RESTORE
P0.14 Fungdo AVR AVR
P1.00 Modo de Partida START MODE
P1.01 Freqliéncia de Partida START FREQ
P1.02 Tempo de Permanéncia da Frequéncia de Partida HOLD TIME
P1.03 Corrente de Frenagem DC antes da Partida START BRAK CURR
P1.04 Tempo de Frenagem DC antes da Partida START BRAK TIME
P1.05 Modo de Parada STOP MODE
P1.06 Freqiiéncia para Partida do Freio DC STOP BRAK FREQ
P1.07 Tempo de Espera Antes da Parada DC STOP BRAK DELAY
P1.08 Corrente de Frenagem DC STOP BRAK CURR
P1.09 Tempo de Frenagem DC STOP BRAK TIME
P1.10 Tempo de Zona Morta entre a Reverséo do Motor FWD/REV DEADTIME
P1.11 Habilitar a Reverséao Quando o Inversor esta em FWD/REV ENABLE

Funcionamento

P1.12 Reservado RESERVED
P2.00 Opgéo G/P G/P OPTION
P2.01 Poténcia do Motor MOTOR RATE POWER
P2.02 Freqliéncia do Motor MOTOR RATE FREQ
P2.03 RPM do Motor MOTOR RATE SPEED
P2.04 Tensédo do Motor MOTOR RATE VOLT
P2.05 Corrente do Motor MOTOR RATE CURR
P2.06 Resisténcia do Estator do Motor STATOR RESISTOR
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Cadigo da funcéo Nome LCD Display
P2.07 Resisténcia do Rotor do Motor ROTOR RESISTOR
P2.08 Indutancia de Fulga do Motor LEAK INDUCTOR
P2.09 Indutancia Mutua do Motor MUTUAL INDUCTOR
P2.10 Corrente do Motor sem Carga NO LOAD CURR
P3.00 Ganho Proporcional KP1 ASR ASR Kp1
P3.01 Tempo Integral KI1 ASR ASR Ki1
P3.02 Chaveamento no Ponto1 ASR ASR SWITCHPOINT1
P3.03 Ganho Proporcional KP2 ASR ASR Kp2
P3.04 Tempo Integral KI2 ASR ASR Ki2
P3.05 Chaveamento no Ponto2 ASR ASR SWITCHPOINT2
P3.06 Compensagao de Escorregamento VC SLIP COMP
P3.07 Limite de Torque TORQUE LIMIT
P4.00 Selec¢éo da Curva V/F V/F CURVE
P4.01 Otimizagao do Torque TORQUE BOOST
P4.02 Interrupgao da Otimizagdo do Torque BOOST CUT-OFF
P4.03 Limite de Compensagao de Escorregamento V/F SLIP COMP LIMIT
P4.04 Selecéo do Modo Eco’nl(“)mico de Energia ENERGY SAVING

Automéatico
P4.05 Reservado RESERVED
P5.00 Fung&o do Terminal S1 S1 FUNCTION
P5.01 Fungédo do Terminal S2 S2 FUNCTION
P5.02 Funcéo do Terminal S3 S3 FUNCTION
P5.03 Fungéo do Terminal S4 S4 FUNCTION
P5.04 Liga/Desliga Tempo dos Filtros Sx FILTER TIMES
P5.05 Modo de Controle do Sentido de Rotagéao FWD/REV CONTROL
P5.06 Mudanca da Taxa de Configuragdo UP/DOWN UP/DOWN RATE
P5.07 Limite Baixo da Al1 Al1 LOW LIMIT
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Cadigo da funcéo Nome LCD Display
P5.08 Limite Baixo da AH Cor~respondente a Al LOW SETTING
Configuragao
P5.09 Limite Alto da A1 Al1 UP LIMIT
P5.10 Limite alto da Al1 Correspondente a Configuragéo Al1 UP SETTING
P5.11 Tempo do Filtro Constante da Al1 Al1 FILTER TIME
P5.12 Limite Baixo da Al2 Al2 LOW LIMIT
P5.13 Limite Baixoggn,:g2u§;(;gispondente a AI2 LOW SETTING
P5.14 Limite Alto da A2 Al2 UP LIMIT
P5.15 Limite Alto cgzo,::élf)rzggspondente a A2 UP SETTING
P5.16 Tempo do Filtro Constante da Al2 Al2 FILTER TIME
P6.00 Selecgéo da Saida Y Y SELECTION
P6.01 Selegao do Relé de Saida RO SELECTION
P6.02 Selegdo da AO AO SELECTION
P6.03 Limite Baixo da AO AO LOW LIMIT
P6.04 Limite Baixo AO Correspondente a Saida AO LOW OUTPUT
P6.05 Limite Alto da AO AO UP LIMIT
P6.06 Limite alto AO Correspondente a Saida AO UP OUTPUT
P7.00 Password USER PASSWORD
P7.01 Selegao da Lingua LANGUAGE SELECT
P7.02 Copiar os Parametros PARA COPY
P7.03 lselegdo da fungdo QUICK/JOG)| QUICK/JOG FUNC
P7.04 ffuncao da opgao STOP/RST] STOP/RST FUNC
P7.05 Selegédo IHM KEYPAD DISPLAY
P7.06 Selegao do Estado d-|? Display com o Inversor em RUNNING DISPLAY
rabalho
P7.07 Selecdo do Estado do Display com o Inversor STOP DISPLAY

Parado

DAKOL INSTRUMENTOS E SISTEMAS LTDA.

www.dakol.com.br info@dakol.com.br Tel: (11) 3231-4544




Lista das Fungdes dos Parametros

Cadigo da funcéo Nome LCD Display
P7.08 Temperatura do Modulo Retificador RECTIFIER TEMP
P7.09 Temperatura do Modulo IGBT IGBT TEMP
P7.10 Versdo do Software SOFTWARE VERSION
P7.11 Tempo Acumulado de Funcionamento TOTAL RUN TIME
P7.12 3° Ultima Falha 3rd LATEST FAULT
P7.13 Pendltima Falha 2nd LATEST FAULT
P7.14 Falha Corrente CURRENT FAULT
P7.15 Freqiiéncia de Saida no Momento da Falha FAULT FREQ
P7.16 Corrente de Saida no Momento da Falha FAULT CURR
P7.17 Voltagem do Barramento DC no Momento da FAULT DC VOLT

Falha
P718 Estado dos Terminais de Entrada no Momento da FAULT Sx STATUS
Falha
P7 19 Estado dos Terminais de Saida no Momento da FAULT DO STATUS
Falha
P8.00 Tempo de Aceleragéo1 ACC TIME 1
P8.01 Tempo de Desaceleracédo1 DEC TIME 1
P8.02 Referéncia de JOG JOG REF
P8.03 Tempo de Aceleragéo JOG JOG ACC TIME
P8.04 Tempo de Desaceleragdo JOG JOG DEC TIME
P8.05 Freqliéncia de Salto SKIP FREQ
P8.06 Largura da Banda de Freqiiéncia de Salto SKIP FREQ RANGE
P8.07 Amplitude Transversal TRAV AMPLITUDE
P8.08 Freqliéncia Oscilante JITTER FREQ
P8.09 Tempo de Subida Transversal TRAV RISE TIME
P8.10 Tempo de Descida Transversal TRAV FALL TIME
P8.11 Tempo para Auto Reset AUTO RESET TIMES
P8.12 Intervalo entre Reset RESET INTERVAL
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Cadigo da fungéo Nome LCD Display
P8.13 Nivel FDT FDT LEVEL
P8.14 Atraso FDT FDT LAG
P8.15 Range de Detecgéo de Frequéncia FAR RANGE
P8.16 Tensao de Disparo de Frenagem BRAK VOLT
Pg.17 Coeficiente de Velocidade de Rotagdo SPEED RATIO
P9.00 Selecdo do Presset do PID PID PRESET
P9.01 Presset do PID pela IHM KEYPAD PID SET
P9.02 Selecéo de Realimentagéo do PID PID FEEDBACK
P9.03 Caracteristicas da Saida do PID PID OUTPUT
P9.04 Ganho Proporcional (Kp) PROPORTION GAIN
P9.05 Tempo Integral (Ti) INTEGRAL TIME
P9.06 Tempo Diferencial (Td) DIFFERENTIA TIME
P9.07 Tempo de Amostragem (T) SAMPLING CYCLE
P9.08 Limite de Bias BIAS LIMIT
P9.09 Valor de Detecgado de Perda da Realimentacéo FEEDBACK LOST
P9.10 Tempo de Detecgdo de Perda da Realimentacéo FEEDBACK LOST(t)
PA.00 Multi-Speed 0 MULTI-SPEED 0
PA.01 Multi-Speed 1 MULTI-SPEED 1
PA.02 Multi-Speed 2 MULTI-SPEED 2
PA.03 Multi-Speed 3 MULTI-SPEED 3
PA.04 Multi-Speed 4 MULTI-SPEED 4
PA.05 Multi-Speed 5 MULTI-SPEED 5
PA.06 Multi-Speed 6 MULTI-SPEED 6
PA.07 Multi-Speed 7 MULTI-SPEED 7
PB.00 Protecao de Sobrecarga do Motor MOTOR OVERLOAD
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Lista das Fungdes dos Parametros

Cadigo da funcéo Nome LCD Display
PB.01 Protegao de Sobrecarga de Corrente no Motor OVERLOAD CURR
PB.02 Disparo para Funcionamento do Motor por Inércia TRIPFREE POINT
PB.03 Taxa de Redugéo para Fl’Jnc.:ionamento do Motor TRIPFREE DECRATE

por Inércia
PB.04 Protegao Contra sobre Carga de Parada OVER VOLT STALL
PB.05 Ponto de Protecéo contra sobre Carga de Parada OV PROTECT POINT
PB.06 Disparo do Limite Alto de Corrente CURR LIMIT POINT
PB.07 Taxa de Redugéo de Fregﬂéncia quando o Limite FREQ DEC RATE

de Corrente é Alcancado

PC.00 Enderego Local LOCAL ADDRESS
PC.01 Selegao Baud Rate BAUD RATE
PC.02 Formato do Dado DATA FORMAT
PC.03 Tempo de Atraso na Comunicagao COM DELAY TIME
PC.04 Tempo de Timeout da Comunicagao COM TIMEOUT
PC.05 Agdo em Caso de erro na Comunicagéo COM ERR ACTION
PC.06 Acédo de Resposta RESPONSE ACTION
PD.00 Alta Freqiiéncia de 'I_imite de Restricdo a RES OSC L POINT

Oscilagao
PD.01 Amplitude de Restricdo a Oscilagdo RES OSC H POINT
PD.02 Banda de Restrigdo a Ocilagao RES OSC AMP
PD.03 Restrigdo a Oscilagdo RES OSC BOUND
PD.04 Modo PWM RES OSC ENABLE
PD.05 Fonte de Configuragéo do Torque PWM MODE
PD.06 Configuragdo de Torque pela IHM TORQ SOURCE
PD.07 Selegéo de Limite alto de Freqiiéncia KEYPAD TORQ SET
PD.08 Selecédo Automatica de Limite de Corrente UP FREQ SOURCE
PD.09 Selecdo Automatica de Limite de Corrente CURR LIMIT SEL
PE.O0 Password de Fabrica FACTORY PASSWORD
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Artigo XIV. 10.Protocolo de Comunicagao

10.1 Interfaces

RS-485: assincrono, Half-Duplex.

Padr&o: 8-E-1, 19200bps.Veja Grupo PC parametros de configuragéo.
10.2 Modos de Comunicacido

10.2.1 O protocolo é Modbus. Além disso as operagdes comuns de escrita/leitura
de registros, possuem comandos do gerenciador de parametros.

10.2.2 O drive € um escravo na linha de trabalho. A comunicagao € ponto a ponto
modo mestre/escravo. O inversor ndo respondera o comando enviado pelo
mestre via enderego de transmisao.

10.2.3 No caso de comunicagdo multi-drive ou transmicdo a longa distancia,
conectar um resistor 100~120ohms em paralelo com linha de sinal do
mestre, isso contribuird na imunidade a interferéncia.

10.3 Formato do Protocolo

Protocolo modbus suporta junto modo RTU e ASCII.O formato € ilustrado a seguir:

RTU mode

+—Modbus data frame——»

Start, at least 3.5 bits Slave Function End, atleast 3.5
of vacancy address code Data Check bits of vacancy
ASCll mode

+——Modbus data frame —————»

e Slave Function .
Start: "0 % 34 address code Data Check || End:"0 %D, 0 xA
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DAKOL INSTRUMENTOS E SISTEMAS LTDA.
www.dakol.com.br info@dakol.com.br Tel: (11) 3231-4544




Protocolo de Comunicacao

O modbus adota representagdo "Big Endian" para a moldura de quadros. Isso
significa que quando uma quantidade numérica maior que um byte é transmitido, o
byte mais significativo é transmitido primeiro.

Modo RTU

Em modo RTU, o minimo tempo ocioso Modbus entre os quadros ndo deve ser
menor que 3.5 bytes. O checksum adotado é o metodo CRC-1. Todos os dados
exceto o préprio checksum enviados serdo envolvidos no calculo. Por favor consulte
a secdo: Cheque o CRC para mais informagdes. Observe que o minimo de 3.5bytes
do tempo ocioso do modbus deve ser mantido, o tempo ocioso inicial e final ndo
precisam ser somado.

A tabela abaixo apresenta o quadro de dados de leitura do parametro 002 do
enderecgo do né1 escravo.

Endereco Comando Endereco do N2lido. CRC
do né. dado.
0x01 0x03 0x00 0x02 0x00 0x01 0x25 0xCA

A tabela abaixo apresenta o quadro de resposta do enderego do né 1 escravo.

Enderego Comando N° dos Dado CRC
do no. bytes.
0x01 0x03 0x02 0x00 0x00 0xB8 0x44
Modo ASCII

Em modo ASCII, o cabegalho é "0X3A", e rodapé padrédo & "0X0D" ou "OX0A" . O
rodapé pode ser configurado pelo usuario. Exceto o cabegalho e o rodapé, serdo
enviados em dois caracteres ASCII, primero ele envia o dado alto depois o baixo. O
dado tem 7/8 bits. "A"~"F" corresponde para o cédigo ASCIl as letras miuscula.
Checagem LRC ¢é usado . LRC é calculado pela adigéo de todos os bytes sucessivos
da mensagem exceto o cabegcalho e o rodapé, descartando algum carregado e o
resultado de complemento de dois.

Exemplo do quadro de dados modbus em modo ASCII:

O quadro de comando da escrita 0X0003 dentro do enderego 0X1000 do enderego1
do no escravo é mostrado na tabela abaixo:

LRC checksum = O complemento de (01+06+10+00+0x00+0x03) = OXxE5
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Cabegalho Endereco Comando Endereco do Dado.
do Noé.
Code 0 1 0 6 1 0 0 0
ASCII 3A 3 31 30 36 31 30 30 30
0
Dado para Escrita LRC Rodapé

0 0 0 3 E 5 CR LF
30 30 30 33 45 35 0D 0A

10.4 Funcgao do Protocolo
Diferentes atrasos na resposta podem ser configurados através dos parametros do
drive para se adptar para diferentes necessidades. Para modo RTU, o atraso na
resposta ndo deve ter um intervalo menor que 3.5bytes e para modo ASCII ndo deve
ser menor que 1ms.
O funcéo principal do modbus é leitura e escrita de parametros.O protoclo modbus
suporta os seguintes comandos:

0x03 Lé o parametro da fungdo do inversor e o estado do parametro
0X06 Escreva uma Unica fungdo no pardmetro ou parametro de comando no
inversor

Todas fungdes dos parametros do drive, controle e parametros de estado sao
mapeados para enderego do dado R/W modbus.

Para obter o dado do enderegcamento de cada fungdo dos parametros por favor
consulte a sexta coluna do capitulo 9.

Para obter o dado do enderegamento de controle e parametros de estado por favor

consulte a seguinte tabela.

D ica R/W
escrngao do Endereco Significado do Valor d
Parametro Feature

0001H: Horario

0002H: Anti-Horario
0003H: JOG Horério
Comando de 0004H: JOG Anti-Horario
Controle 1000H 0005H: Parada WR
0006H: Coast to Stop
0007H: Reset de Falhas

0008H: JOG Parada

0001H: Funcionamento Horario

Estado do 1001H 0002H: Funcionamento Anti-Horario R
Inversor 0003H: Standby
0004H: Falha
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Configuragéo do range de
comunicagao(-10000~10000)
Observagao: A configuragdo da
comunicagao é a porcetagem do valor
. _ relativo(-100.00%~100.00%). Se é
Configuragéo de ) o
Comunicacdo 2000H conflgur'ado como fonte de frequﬂeﬂncuﬁa, WIR
o valor é a porcentagem da freqiiéncia
maxima(P0.04). Se esta configurado
como PID (valor do presset ou valor da
realimentagdo), o valor ¢é a
porcentagem do PID.
3000H Freqgliéncia de Saida R
3001H Referéncia de Freqliiéncia R
3002H Tenséao do Barramento DC R
3003H Tensé&o de Saida R
3004H Corrente de Saida R
3005H Velocidade de Rotagéo R
3006H Poténcia de Saida R
3007H Torque de Saida R
3008H Valor de Presset do PID R
3009H Valor de Realimentagao do PID R
Parimetros de 300AH Estado do Termfnal de Entrada R
Estado 300BH Estado do Terminal de Saida R
300CH Valor da Al1 R
300DH Valor da Al2 R
300EH Reservado R
300FH Reservado R
3010H Frequéncia HDI R
3011H Reservado R
3012H N° do PLC ou Multi-Speed R
3013H Comprimento do Valor R
3014H Entrada Externa do Contador R
3015H Reservado R
3016H Cadigo do Dispositivo R
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Enderego de

Informagéo de 5000H

Falhas

Esse endereco restaura o tipo de falha

valor € o mesmo como P7.15

do inversor. O significado de cada R

Endereco de
Informacgao de

Falhas na 5001H

Comunicagao
Modbus

0000H:
0001H:
0002H:
0003H:
0004H:
0005H:
0006H:

0007H:
0008H:
EEPROM)

Sem Falhas

Password Errado

Erro do Cédigo de Comando

Erro CRC

Endereco Invalido

Dado Invalido R

Mudanga de Parametro
Invalido

Sistema de Travamento

Ocupado (restaurando

A tabela acima apresenta o formato dos quadros. Agora ndés vamos apresentar os

comandos modbus e estrutura de dados em datalhes, no qual é chamado unidade de

protocolo de dado simplificado. Também MSB (most significant byte-byte mais

significante) e LSB (least siginicant byte -byte menos significante ) pelo mesmo motivo.

A descrigao abaixo é o formato do dado em modo RTU. O comprimento da unidade do

dado em modo ASCII deve ser dobrada.

Unidade do protocolo de dados de leitura dos parametros:

Formato requerido:

Unidade de Protocolo
de Dados

Comprimento dos Dados(bytes) | Range

Comando 1 0x03
Enderego do Dado 2 0~0xFFFF
Numero da Leitura 2 0x0001~0x0010

Formato da resposta(sucedida):

Unidade de Protocolo de

Dados Comprimento dos Range
Dados(bytes)

Comando 1 0x03

Numero do Byte Retornado 2 2* Numero de leitura

Conteudo

2* Read Number
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Se o comando esta lendo o tipo do inversor (enderego do dado0X3016), o conteddo

do valor na mensagem de resposta é o codigo do dispositivo:

O bit 8 alto do codigo do dispositivo € o tipo do inversor e o bit8 baixo do cédigo do

dispositivo é o sub- tipodo inversor.

Para detalhes, por favor consulte a seguinte table:

Byte Alto Modelo Byte Baixo Caracteristica
01 Tipo Universal
02 Para Fonecimento
de Agua
00 CHV 03 Freqiiéncia Média
1500HZ
04 Frequiéncia Média
3000HZ
01 Tipo Universal
01 CHE 02 Freqliéncia Média
1500HZ
02 CHF 01 Tipo Universal

Se falhar a operagdo, o inversor respondera um formato de mensagem para um

comando de falha e um codigo de erro. O comando de falha(comando+0X80). O cédigo

de erro indica a razao do erro, veja a tabela abaixo:

Valor Nome Significado
O comando do mestre ndo pode ser executado. A razéo
provavel:
01H CTE:QfO 1. Esse comando é somente para nova versao e nessa
versao nao pode ser realizada.
2.0 escravo esta em estado de falha e ndo pode executa-lo.
02H Enderego do | Alguns enderegos de operagdes sao invalidos ou néo
Dado llegal. reconhecidos para acesso.
Quando existem dados invélidos no quadro da mensagem
03H Valor llegal .rec.ebida pelo escravo.Observagéo:esse c.:édigo de erro ndo
indica o valor do dado para escrita exedida ao range, mas
indica que o quadro da mensagem é um quadro ilegal.
06H Escravo O inversor esta ocupado (restaurando EEPROM)
Ocupado
Erro de O password escrito para o enderegco de checagem do
10H password ndo € o mesmo do password configurado pelo
Password
P7.00
11H Checagem de | O CRC(modo RTU) ou LRC(modo ASCII) checagem de

Erro

aprovacgao.
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Escrita ndo

12H Permitida.

Somente acontece em comando de escrita, a razdo pode
ser:

1. O dado para escrita exede o range de acordo com o
parametro

2. O parametro ndo deve ser modificado agora

3. O terminal ja esta sendo usado

Sistema de

13H
Travamento

Quando a protegéo do password é ativada e o usuario nao
destrava a fungé@o do parametro a fungao de escrita /leitura
retornara esse erro.

Formato da unidade de dado do protocolo do parametro somente de escrita:

Formato requerido:

Unidade de dado do Comprimento do dado(bytes) Range
protocolo

Comando 1 0x06
Enderego do Dado 2 0~0xFFFF
Conteudo da Escrita 2 0~0xFFFF
Formato da Resposta:(sucedida):

Unidade de dado do Comprimento do dado(bytes) Range
protocolo

Comando 1 0x06
Enderego do Dado 2 0~0xFFFF
Conteudo da Escrita 2 0~0xFFFF

Se ha falhas na opera
comando de falha e erro
de erro indica a razéo do

10.5 Nota:

¢do, o inversor respondera o formato da mensagem pelo
do cédigo. O comando de falha é (Comando+0X80). O cédigo
erro; veja tabelat.

10.5.1 Entre os quadros, o periodo ndo deve ser menor que 3.5 bytes, de outra forma
a mensagem seria descartada.
10.5.2 Seja cuidadoso ao modificar os parametros do grupo PC através da

comunicagao, de outra forma pode causar interrupgdo na comunicagao.

10.5.3 No mesmo quadro, se o periodo entre os dois bytes préximos for maior que

1.5 byte, os bytes anteriores serdo assumidos como partida da préxima
mensagem , sendo assim a comunicagéo falhara.
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10.6 Checagem CRC
Para alta velocidade , use a tabela CRC. O seguinte cddigo fonte em linguagem C é
usado para CRC-16.
unsigned int crc_cal_value(unsigned char *data_value,unsigned char data_length)
{
inti;
unsigned int crc_value=0xffff;
while(data_length--)
{
crc_value=*data_value++;
for(i=0;i<8;i++)
{
if(crc_value&0x0001)crc_value=(crc_value>>1)"0xa001;
else crc_value=crc_value>>1;
}
}
return(crc_value);

}
10.7 Exemplo

10.7.1 Modo RTU, leitura de dois lados do 0004H

O comando Requerido é:

Partida T1-T2-T3-T4 (tempo de transmisséo de 3.5 bytes)
Enderego do N6 01H
Comando 03H
Byte Alto do Enderecgo de
Partida O0H
Byte Baixo do Endereco de
Partida 04H
Byte Alto Endereco do 00H
Numero do Dado
Byte Baixo do Enderego do 02H
Numero do Dado
Byte Baixo do CRC 85H
Byte Alto do CRC CAH
END T1-T2-T3-T4(tempo de trasmicédo de 3.5bytes)
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A resposta é :

Partida T1-T2-T3-T4 (transmission time of 3.5 bytes)

Enderego do N6 01H
Comando 03H
Byte Alto do Enderecgo de Partida 04H
Byte Alto de 0004H 00H
Byte Baixo de 0004H 00H
Byte Alto de 0005H 00H
Byte Baixo de 0005H 00H
Byte Baixo do CRC 43H
Byte Alto do CRC 07H

END T1-T2-T3-T4 (tempo de trasmigéo de 3.5bytes)

10.7.2 Modo ASCII, leitura de dados do 0004H

O comando Requerido é:

Partida -

] 0

Enderego do N6 1
Comando .0,

3

‘ 0

Byte Alto do Enderego de Partida o
. . 0

Byte Baixo da Palavra de Partida T
] 0

Byte Alto do Numero do Dado o

. . o

Byte Baixo do Numero do Dado >
LRC CHK Hi ‘F’

LRC CHK Lo ‘6’
END Lo CR

END Hi LF
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A resposta é

Partida b
' o
Enderego do N6 T
Comando ‘0,
3
” ‘O,
Numero do Byte Retornado o
o
Byte Alto do 0004H 0
. o
Byte Baixo do 0004H 0
o
Byte Alto do 0005H 0
. ‘O,
Byte Baixo do 0005H o
LRC CHK Lo F
LRC CHK Hi ‘8
END Lo CR
END Hi LF

10.7.3 Modo RTU, escrita (1388H) endereco 0008H, enderego 02 n6 escravo.

O comando Requerido é:

Partida T1-T2-T3-T4 (tempo de transmissdo de 3.5 bytes)
Endereco do N6 02H
Comando 06H
Byte Alto do end. de Partida O00H
Byte Baixo do end. de Partida 08H
Byte Alto end. do Numero do
13H
Dado
Byte Baixo do end. do
Numero do Dado 88H
Byte Baixo do CRC 05H
Byte Alto do CRC 6DH
END T1-T2-T3-T4(tempo de trasmigéo de 3.5bytes)

132

DAKOL INSTRUMENTOS E SISTEMAS LTDA.
www.dakol.com.br info@dakol.com.br Tel: (11) 3231-4544




Protocolo de Comunicagao

Modo ASCII, escrito(5000)

Partida T1-T2-T3-T4 (tempo de transmissédo 3.5 bytes)
Endereco do N6 02H
Comando 06H
Byte Alto do end. de Partida 00H
Byte Baixo do end. de Partida 08H
Byte Alto end. do numero do 13H

Dado

Byte Balxoi;)sggado nuamero 88H
Byte Baixo do CRC 05H
Byte Alto do CRC 6DH

END T1-T2-T3-T4(tempo de trasmigédo de 3.5bytes)

10.7.4 Modo ASCII, escrito 5000(1388H) endereco 0008H, enderegco 2 noé

escravo.
O comando é Requerido:

Partida B

. ‘0’

Enderego do N6 p
Comando 0

©

Byte Alto do Endereco do Dado g
Byte Baixo do Endereco do Dado Z
Byte Alto do Conteudo de Escrita ;
Byte Baixo do Conteudo de Escrita 2
LRC CHK Hi ‘5

LRC CHK Lo ‘5’
END Lo CR
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| END Hi LF

O comando de Resposta é:

Partida ‘;’
] o
Enderego do N6 »
Comando 0
‘©
Byte Alto do Enderego do Dado g
Byte Baixo do Enderego do Dado 2
Byte Alto do Conteudo de Escrita ;
Byte Baixo do Conteudo de Escrita Z
LRC CHK Hi ‘5’
LRC CHK Lo ‘5’
END Lo CR
END Hi LF
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